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Veszély!
A Veszélyes elektromos fesziiltség!

A telepitési munkak megkezdése el?tt

¢ Fesziiltségmentesitse a késziiléket.

¢ Biztositsa visszakapcsolas elleni védelmet.
¢ Ellendrizze, hogy fesziiltségmentes-e.

e Végezze el a foldelést és a rovidre zarast.

¢ A szomszédos fesziiltség alatt allé alkatrészeket fedje le
vagy zarja el.

¢ Tartsa be a késziilékhez mellékelt Szerelési utasitasokban
foglaltakat (IL).

e Kizarolag EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) szerinti képe-
sitéssel rendelkezd
szemeélyzet végezhet beavatkozasokat e késziilékben/
rendszerben.

 Ugyeljen a telepitési munkak végzése soran arra, hogy a
késziilek megérintése el6tt végezze el az elektrosztatikus
toltés kisiitését.

e Afunkcionalis foldet (FE, PES) a véddfoldhoz (PE) vagy a

potencial-kiegyenlit6 ponthoz kell csatlakoztatni. Ezen
Osszekottetés létesitése a kivitelez6 felel6ssége.

« Ugy kell telepiteni a csatlakozo és jelvezetékeket, hogy az
induktiv és kapacitiv interferenciak ne befolyasoljak az
automatizélasi funkcidkat.

o Ugy kell beszerelni az automatizalasi berendezéseket és
kezelGszerveiket, hogy védve legyenek az akaratlan
miikddtetés ellen.

e Annak érdekében, hogy egy jelvezeték vagy ér szakadasa
ne idézhessen el6 bizonytalan allapotokat az automatiza-
lasi berendezésben, a be-/kimeneti csatlakozasoknal
megfelel6 hardveres és szoftveres biztonsagi megolda-
sokat kell valasztani.

e 24 Voltos tapellatas esetén ligyeljen a torpefesziiltség biz-
tonsagos elektromos levalasztasara. Kizardlag olyan tap-
egysegek hasznalhatoak, melyek megfelelnek az
IEC 60364-4-41ill. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 410-es rész)
szabvany elGirasainak.

e A hadlbzati fesziiltségnek a névleges érték kdriili ingado-
zasaiill. eltérései nem haladhatja meg a miiszaki ada-
tokban megadott tliréssavot, ellenkez6 esetben funkcio-
hibéak jelentkezhetnek és veszélyes helyzetek
alakulhatnak ki.

» Az [EC/EN 60204-1 szabvény szerint VESZKIKAPCSOLO
eszkozoknek az automatizalasi berendezés valamennyi
izemmadjaban hatadsosaknak kell maradniuk. A beren-
dezés VESZKIKAPCSOLO reteszelésének oldasa nem
jarhat Gjrainditassal.

e Egy hazba vagy szekrénybe térténd beépitésre szant
késziilekeket csak beépitett allapothan, mig az asztali
vagy hordozhaté késziilékeket csak zart hazban szabad
izemeltetni és kezelni.

Intézkedéseket kell tenni, hogy a fesziiltségellatds meg-
szakadésa és kimaradasa utan egy megszakadt program
szabalyszeriien ismét folytathatd legyen. Ekkor rovid ideig
se alakulhassanak ki veszélyes lizemeltetési helyzetek.
Sziikség esetén VESZLEALLITAST kell végezni.

Az olyan helyeken, ahol az automatizalasi berendezé-
sekben fellépd hibak személyi sériiléseket vagy anyagi
karokat okozhatnak, olyan kiils@ intézkedéseket kell tenni,
hiba vagy lizemzavar esetén is garantalhaté illetve kikény-
szerithetd legyen egy biztonséagos lizemallapot (pl. fiig-
getlenvégallaskapcsolokkal, mechanikus reteszelésekkel
stb.).

A frekvenciavaltoknak lizemeltetés kdzben, a védett-
ségnek megfelel6en, lehetnek fesziiltség alatt allg,
fedetlen, adott esethen mozg6 vagy forg6 alkatrészei,
valamint forrd feliiletei.

Az elGirt fed6lapok engedély nélkiili eltavolitasa, a szak-

szer(itlen telepités és motor vagy a frekvenciavaltd hibas
kezelése a késziiléek meghibasodasahoz vezethet, tovahba
sllyos egészségkarosodast vagy anyagi karokat okozhat.

A fesziiltség alatt allé frekvenciavalton térténé munka-
végzeés soran {igyeljen a hatalyos nemzeti baleset-meg-
eldzési eldirasok (pl. Németorszagban a BGV 4) betarta-
séra.

A villamos telepitést a vonatkoz6 el6irasoknak megfele-
IGen kell elvégezni (pl. vezetékek keresztmetszete, biztosi-
tékok, véddvezetd bekotése).

A szallitassal, telepitéssel, iizembe helyezéssel és fenn-
tartassal kapcsolatos Gsszes munkat (IEC 60364 ill. HD 384
vagy DIN DE 0100 és a nemzeti baleset megel6zési el6-
irasok betartasaval) csak szakképzett munkaerd végez-
heti.

Az olyan berendezéseket, amelyekbe frekvenciavaltok
keriiltek beszerelésre, a mindenkor érvényes biztonsagi
eldirasok, pl. a németorszagi Miiszaki munkaeszkdzdkre
vonatkozo térvény, a baleset megel6zési eldirasok sth.
értelmében esetleg kiegészit6 felligyeleti és védelmi esz-
kozokkel kell felszerelni. Engedélyezett a kezelGszoftveres
frekvenciavalték madositasa.

Uzemeltetés soran az 6sszes feddlapot és ajtot zarva kell
tartani.



A felhasznalonak a gépe megtervezése soran olyan intéz-
kedéseket kell figyelembe vennie, amelyek a hajtasszaba-
lyozas miikodési hibainak vagy tonkremenetelének (a
motor fordulatszamanak megnévekedése vagy a motor
hirtelen leallasa) kdvetkezményeit (igy korlatozza, hogy ne
idézhesse eld személyi sériilés vagy vagyoni kar veszé-
lyét, mint pl.:

— A biztonsaggal kapcsolatos adatok (fordulatszam,
elmozdulasi (t, véghelyzetek stb.) figyelésére szolgald
tovabbi fiiggetlen eszkdzok.

— Villamos vagy nem villamos védelmi eszkézokkel
(reteszelések vagy mechanikai letiltasok) megvaldsitott
rendszert atfogd intézkedések.

— A frekvenciavalto tapfesziiltségrdl valé levalasztasa
utan tilos az alkatrészeket és vezetékkapcsokat az eset-
legesen feltdltott allapotd kondenzatorok miatt azonnal
megérinteni. Ezzel kapcsolatosan be kell tartani a frek-
venciavalton elhelyezett figyelmeztetd tablakban foglal-
takat.
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0 A kézikonyvrol

0.1 Célcsoport

0.2 Valtoztatasnaplo

0 A kézikonyvrél
0.1 Célcsoport

Olyan specialis informaciok taldlhatéak e kézikdnyvben, melyek segitségével
elvégezheti a DE1... valtoztathaté sebességl motorinditd kivalasztasat,
csatlakoztatasat és szikség esetén a paramétereknek a megfeleld
beéllitasat. A kézikonyv ismerteti a DE1... valtoztathatd sebességl
motorindité valamennyi szerkezeti méretUl kivitelét, valamint a valaszthatd
DXE-EXT-SET konfiguraciés modult. Ennek megfeleléen kerlinek targyalésra
az eltérd teljesitménybdl és szerkezeti méretbdl eredd kilonbségek és
sajatossagok.

Mérnokok és technikusok szamara készult az MN040011HU kézikonyv.
Elektrotechnikai és fizikai szakismeretek szikségesek az Gzembe helyezés
elvégzéséhez. Alapismeretek szukségesek az elektromos berendezések és
gépek kezeléséhez és mUszaki rajzok olvasasahoz.

A kovetkezd lényeges valtoztatasok torténtek a korabbi kiadasokhoz képest:

Kiadasi Oldal Kulcsszo l'Ji Megvalt  torolt
datum oztatott
02/16 160 Paraméter P-12 v/
165 Paraméter P-50 v
11/15 vegyes  Uj DE11 késziilékvaltozatok
.Modbus RTU" fejezet v/
05/15 vegyes ,Szinuszsz(iré” fejezet és megfeleld v
szOvegrészek
01/15 147 Kiils6 elektromagneses zavarvédd sz(ird v
09/14 Elsg kiadas

0.3 Tovabbi dokumentumok

A kovetkezd dokumentumokban taladlhatdak tovabbi informaciok:

¢ MNO040018 kézikonyv: ,Modbus RTU — DA1, DC1, DE1 frekvenciavaltd
kommunikéaciés kézikonyv”

e MNO040019 kézikonyv: ,,CANopen — DA1, DC1, DE11 frekvenciavaltd
kommunikéacios kézikonyv”

e |L0400057U: ,DE1-12..., DE1-34..., DE11-12..., DE11-34..."
szerelési utasitas

e |L0O40020ZU: , DXE-EXT-SET" szerelési utasitas

e AP040092DE Rovid kezdési Utmutatd felhasznélasi informécio: ,,DE1”

¢ AP040033DE Rovid kezelési Utmutatd felhasznélasi informéacié: ,DE11”

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité 02/16 MN040011HU www.eaton.com 5



0 A kézikonyvrél
0.4 Jelolési szabalyok

0.4 Jelolési szabalyok

A kovetkezé szimbolumok szerepelnek e kézikonyvben:

P a kovetendd utasitast jelzi.

0.4.1 Anyagi karokra figyelmeztetés

FIGYELEM!
Bekovetkezhetd anyagi karokra figyelmeztet.

0.4.2 Személyi sériilésekre figyelmeztetés

ELOVIGYAZATOSSAG!

Esetleges konnyU séruléseket okozd veszélyes helyzetekre vald
figyelmeztetés.

FIGYELMEZTETES

Olyan veszélyes helyzetekre figyelmeztet, melyek sulyos
sérulésekhez vagy halélos balesethez vezethetnek.

VESZELY

Olyan veszélyes helyzetekre figyelmeztet, melyek sulyos
sérulésekhez vagy halalos balesethez vezethetnek.

0.4.3 Tippek

vy bbb

"

Hasznos tippeket jelez.

Az egyszerlibb megértés érdekében a véltoztathatd sebességl
motorinditd haza és egyes biztonsaggal kapcsolatos alkatrészei
hianyoznak egyes abrakrol. A valtoztathatd sebességl
motorinditdt azonban mindig szabdlyszerlien felszerelt hazban és
valamennyi felszerelt biztonséggal kapcsolatos alkotéelemekkel
egyltt szabad Uzemeltetni.

E kézikony 0sszes adata az itt dokumentalt hardver- és
szoftververziéra vonatkozik.

Az itt leirt készulékekre vonatkozé tovabbi informaciokért a
kovetkezd webhelyet keresse fel:

WWWw.eaton.eu/powerxl

www.eaton.eu/documentation

6 DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com
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0.5 Roviditesek

0 A kézikonyvrdl
0.5 Roviditések

A kovetkez6 roviditések hasznélatosak e kézikonyvben:

1 Tablazat: Hasznélt roviditések

Rovidités

Jelentés

EMV

Elektromagneses dsszeférhet6ség

FE

Funkcionalis fold

FS

Frame Size (szerkezeti méret)

FWD

Forward Run (jobb forgasirany)

GND

Ground (0 V-os potencial)

hex

Hexadecimélis (16 alapt szdmrendszer)

D

|dentifier (azonositod)

IGBT

Insulated Gate Bipolar Transistor (szigetelt vezérlGelektrodaja bipoldris tranzisztor)

LED

Light Emitting Diode (vilagitd didda)

PC

Személyi szamitogép

PDS

Power Drive System (hajtasrendszer)

PE

Protective Earth (védéféld) @

PES

Protective Earth Shield (véddféldes arnyékolas)

PNU

Paraméterszam

REV

Reverse Run (bal forgésirany)

RMS

Root mean square (négyzetes kozépérték)

ro

Read Only (csak olvashatd)

Read/Write (olvasas és iras)

SCCR

Short Circuit Current Rating (zarlati dramterhelés)

uL®

Underwriters Laboratories

VSS

Variable Speed Starter (véltoztathatd sebességli motorindito)

WE

Gyari beéllitas
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0 A kézikonyvrél
0.6 Halozati feszultségek

0.6 Halozati fesziiltségek

A kovetkezé tablazatban szereplé névleges értékek foldelt kozéppontu
sugaras haldzat névleges értékei.

GydrUs héaldozatokban (pl. Eurépéban) az energiaszolgaltatok (EVU) dtadasi
ponti névleges feszultségei megegyeznek a felhasznaldi halézat értékeivel
(pl. 230V, 400 V).

Sugaras halézatokban (pl. Eszak-Amerikaban) az energiaszolgaltatdk (EVU)
atadasi ponti névleges feszlltségei magasabbak a felhasznaléi haldzat
értékeinél. Példaul: 240 V> 230V, 480 V> 460 V.

Emellett a DE1... valtoztathaté sebességl motorinditd széles
tdréstartomanya figyelembe veszi a 10 %-0s megengedett feszultségesést
(azaz U N - 10 %) és a 400 V-os osztalyban az észak-amerikai 480V + 10 %
(60 Hz) halozati feszultséget.

A DE1... készuléksor megengedett tapfeszlltségei a Fuggelék MUszaki
adatok cimU részében taldlhatbak meg.

A hélézati feszultség névleges értékei mindig a 50/60 Hz halozati frekvencian
alapulnak a 48 és 62 Hz kozotti tartomanyban.

0.7 Meértékegysegek
E kézikonyvben hasznalt fizikai mennyiségek az Sl (Systeme international
d'unités) nemzetkozi mértékegység rendszer mértékegységeivel vannak
kifejezve. Az UL-tanUsitvanyokban e mennyiségek részben angolszasz
mértékegységekben vannak kifejezve.
2 Tablazat: Mértékegység atvaltasi példak
Jeldlés Sl érték angol-amerikai érték  Atszamitasi érték Amerikai
jeloles
Hossz 25,4 mm 1in(") 0,0394 inch (hiivelyk)
Teljesitmény 0,7457 kW 1HP=1,014 PS 1,341 horsepower
Forgatényomaték 0,113 Nm 1 Ibfin 8,851 pound-force inches
Hémérséklet 17,222 °C (Tc) 1 °F(Tg) Tr=Tcx9/5+32 Fahrenheit
Fordulatszam 1 perc! 1 rpm 1 revolutions per minute
Sly 0,4536 kg 11b 2,205 pound
Atfolyas 1,698 m3/min 1 ¢fm 0,5889 cubic feed per minute
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1 DEL... késziléksorozat
1.1 Bevezetés

1 DE1... kesziiléksorozat

1.1 Bevezetés

A PowerXL™ DE1... sorozatl véltoztathatd sebességl motorinditdi egyszer(
kezelésUk és nagy megbizhatdsaguk alapjan kulonosen alkalmasak altalanos
hasznalati célu haromfazisu véaltakozd dramu motorok szamara. A DE1...
valtakozé sebességl motorindité a hagyomanyos kdzvetlen inditdok és egy
frekvenciavalté kozotti Grt tolti ki. Emellett a DE1... véltoztathaté sebességl
motorinditd egy készllékben egyesiti mindkét készulékfajta elényeit:
egyrészt a kozvetlen inditok egyszerl kezelését, masrészt a frekvenciavaltdk
véaltoztathaté motorfordulatszamat. A teljes forgatébnyomatékkal és
bekapcsolasi aramlokések nélkuli lagy és idében vezérelt megadott
fordulatszdmon térténé motorinditas lehetévé teszi a felhasznald szamara
eléirt energiahatékonysaganak elérését (ErP-irdnyelv). A valtoztathatd
fordulatszam &ltal nyujtott elényokon (feszultség/frekvencia vezérlés) kival az
irdnyvalté Uzem (iranyvaltd inditd), az idében vezérelt leallitas, valamint a
vezérl6kapcsokon keresztlli egyszerd funkciévaltas a DE1... véltoztathatd
fordulatszdmu motorindité tovabbi jellemzéi.

Kompakt és robusztus kialakitassal, 0,25 kW (230 V esetén) és 7,5 kW (400 V
esetén) kozotti teljesitménytartomanyban és két méretben éallnak a DE1...
sorozat készulékei rendelkezésre. Egy integralt radidzavar-sz(irével és egy
soros interfésszel — a hagyomanyos kozvetlen inditékhoz hasonld gyors és
kedvezd aru szerelés ill. Uzembe helyezés éltal —a DE1... véltoztathatd
sebességl motorindité teljesiti a gépgyartas (mikro-optikai elektro-
mechanikus) optimalizalasi igényeit.

Az atfogo tartozékvalaszték noveli tovabb a rugalmassagot a kulonbozé
alkalmazasi tertleteken. Emellett az egyszer(i DXE-EXT-SET konfiguracios
modul lehetdvé teszi, hogy egy csavarhlzéval végezze az egyéni
bedllitdsokat. A drivesConnect paraméterezd szoftver garantélja tovabbé az
adatbiztonsagot és lehetdvé teszi az egyéni beéllitasokat, valamint az
Uzembe helyezés és karbantartasi id6igényének csokkentését.

1 Abra: A DE1... tokozat véltozatai (balra: 45 mm, jobbra: 90 mm)
és a valaszthaté DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
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1 DEL... késziiléksorozat
1.2 Rendszerattekintés

1.2 Rendszerattekintes

2 Abra: Rendszerattekintés (példa)

() DE1...-... véltoztathatd sebességi motorinditd

(@ DX-LN... haldzati induktivitds, DX-LM3-... motoroldali induktivités, DX-EMC... kiils6 radiézavarsz(irg
(3) DXE-EXT-SET konfiguraciés modul

(® SmartWire-DT, DX-NET-SWD3 csatlakozés

(® DX-COM-STICK kommunikéciés modul és tartozék (pl. DX-CBL-... sszekdtdkabel)

(6) DX-KEY-... kezelGegység (kiilsG)
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1.3 A szallitmany ellenérzése

1.3 A szallitmany ellenérzése

% A csomagolds megbontésa el6tt ellendrizze a csomagolason
talalhato tipustabla alapjan, hogy a megrendelt tipusu-e a
szallitott valtoztathatd sebességld motorindito.

Gondosan be van csomagolva a DE1... sorozatu valtoztathatd sebességl
motorinditd és széllitasra kész allapotban van. A széllitast kizarélag az eredeti
csomagoldsaban és megfeleld szallitdeszkdzokkel szabad végezni. Ugyeljen
a csomagolason taldlhatd nyomtatott feliratokban és Utmutatdsokban
foglaltak betartdsara, valamint a kicsomagolt készllék kezelésére.

Megfelelé szerszammal nyissa ki a csomagolast és atvétel utan esetleges
sérllések és teljesség szempontjabdl ellendrizze a széllitmanyt

A kovetkezéket kell a csomagnak tartalmaznia:

e egy DE1... készuléksorozatu valtoztathaté sebességl motorindito,
e egy IL040005ZU szerelési utmutato.

3 Abra: Szallitasi terjedelem: 45 mm-es vagy 90 mm-es szerkezeti méret(i DE1...
véltoztathatd sebességli motorindité és IL0400005ZU szerelési Utmutatd
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1.4 Névleges értékek

1.4 Névleges éertékek

A készulék jobb oldalan elhelyezett tipustablan vannak felsorolva a DE1...
véltoztathatd sebességl motorinditd készulékspecifikus névleges adatai.

4 5
> :‘@
22277777

p

4 Abra: A tipustabla helye

A tetén elhelyezett tipustabla (B tipustabla) a készulék egyértelm

azonositasara szolgalé egyszerUsitett kivitel, ha oldalsé kiegészités miatt
fedve van a tipustabla (A tipustabla).

DE1

A
PowerXL™ E. I .N

Variable Frequency Drive

P20 -[E[] DE1- MNo40011...
Article-No:
DE1-343D6FN-N20N Sie-Ne: " BE13s6F NN

Input : 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 phase, 4.9 A (pk)
Output: 0-500 V, 3.6 A, 1.5 kW/ 2.0 HP, 3 ph, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111

Power down for 5 mins

before removing cover S/Ware : 0.00
Read User guide before 27032014
installation or servicing
CAUTION
. C us
www.eaton.eu/documentation ListoTIAD0
Max Amb. 50 °C iste c €
Made in UK [ H [ "B Na2es
5 Abra: A tipustabla (oldals¢ elhelyezés)

DE1-343D6FN-N20N Art.No: 174335
1/P: 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 ph 49 A (pk)
0/P:0-500V, 3.6 A, 1.5 kW, 3 phase, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111 S/Ware: 0.00

6 Abra: B tipustabla (eliilsé elhelyezés)

12
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1 DEL... késziiléksorozat
1.4 Névleges értékek

1.4.1 A tipustablan szereplé névleges értékek

A kovetkez6 jelentése van a tipustédblan szereplé feliratoknak (példa):

Felirat

Jelentés

DE1-343D6FN-N20N

Tipusjelzés:

DE1 = a DE1 késziiléksorozatu valtoztathatd sebességd motorinditd
3 = haromfazist héldzati csatlakozas/hdromfazisi motorcsatlakozds
4 = haldzati fesziiltség osztaly 400 V

3D6 = Névleges aram (3-decimélis-6, kimeneti dram)

F = integrélt radi6zavar-sz(ird

N = nincs belsé fékszaggato

N = nincs kijelzés (kezelGegység)

20 = IP20 védettségi fokozat

N = alapkésziilék

Article-No:
Style-No:

174335 cikkszam/a DE1-343D6FN-N20N véltoztathatd sebességli motorinditd
rendelési szama
DE1343D6FNN20N = cikkszam/rendelési hivatkozas az USA-ban

I/P (Input):

A hélézati csatlakozéas névleges értéke:

380 - 480 V 10 % (haromfazisi valtakozo fesziiltség)
50 - 60 Hz (halozati frekvencia)

3 fazis, 4,9 A (bemeneti fazisaram)

0/P (Output):

A terhelési oldal (mator) névleges értékei:
0- 500 V (hdromfazisi véltakozo feszliltség)
3,6 A (kimeneti fazisaram)

1,5 kW / 2 LE (motorteljesitmény)

3 ph 0-300 Hz

Serial No.:

Sorozatszam

> ]

A DE1 véltoztathatd sebességli motorindité egy elektromos késziilék.
Az elektromos csatlakoztatés és iizembe helyezés el6tt olvassa el a kézikdnyvet
(itt: MN0O40011HU).

Variable Frequency Drive

IP20

A héz védettségi fokozata: IP20

S/Ware:

0.00, szoftververzio

Max Amb. 50 °C

Maximélis megengedett kdryezeti hémérséklet: 50 °C
(névleges érték csokkenése/teljesitménycsokkenés nélkiil)

27032014

Gyartas datuma: 2014.03.27.
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1 DEL... késziiléksorozat
1.4 Névleges értékek

1.4.2 Tipuskod
Harom alcsoportra oszthatd a DE1 valtoztathaté sebességl motorinditd
tipuskddia ill. tipusmegjeldlése.
Sorozat - Er6ésaramu egység - Modell
mely a kdvetkezdképpen épul fel:
DE... - 3 4 3D6 F N - N 20 N N0 Magyarazat

[ NOT=220V, 60 Hz/380 V, 60 Hz

Kivitel
N = alapkésziilék

Védelem tipusa
20 =1P20/NEMA 0

Kijelzoegység (kijelzd)
N = nincs kijelz6egység

Fékszaggato
N = nincs belsd fékszaggato (fékszaggatd)

Elektromagneses dsszeférhetdség (radidzavar-sziird)
N = nincs belsd radi6zavar-sz(ird
F = belsd radiézavar-sz(irg

Névleges iizemi aram (példa)
1D4=14A
9D6=9,6 A
016=16 A

Halozati fesziiltség osztaly
2=230V (200 - 240V 10 %)
4=400V (380 -480V+10 %)

Csatlakozas a fesziiltségellato részre
1 = egyfazist hél6zati csatlakozas/haromfézisa
3 = haromfazist haldzati csatlakozas/haromfazisi

Kesziileksorozat
DE1, DE11 = valtoztathatd sebességli motorinditd (VSS),
(D = motorinditok, E = gazdaségossag, 1, 11 = sorozat)

7 Abra: Tipuskéd
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1.5 Jelolés

1.5 Jeldles

A kovetkez6 rajz mutatja példaként a 90 mm-es szerkezeti méretl DE1. ..
valtoztathatd sebességl motorinditod jeldléseit.

8 Abra: Jelolés (szélesség: 90 mm)

(1) Rogzitgfuratok (csavaros rogzités)

@ Tipustabla

(®) Szerelghorony kalapsinre rogzitéshez

®) Tipustabla (rovid forma)

(5) Fesziiltségellato rész csatlakozékapcsai (motorinditd)

(6 Vezérlgkapcsok

(@) DXE-EXT-SET ill. DX-NET-SWD3 kommunikacids interfész és csatlakozd
LED &llapotkijelz6k

(9 Feszilltségellatd rész csatlakozokapcsai (haldzati oldal)
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1.6 Fesziltségosztalyok

1.6 Fesziiltsegosztalyok

16

Két feszlltségosztalyra van osztva a DE1... véltoztathatd sebességl motorindito:

e DE1...112...
°  egyfazisu héldzati fesziltség 230 V
J UnNn=1~,200-240V =10 %, 50/60 Hz
° g1 1,4-96A
*  Motor: 0,25-2,2 kW (230 V), 1/3 -3 LE (230 V)

Mains, U y=1~200-240V +10 %

le Motor

230V

R v
= #

kAl

PE————
@
EMC Filter (DE1-12...FN-...)

9 Abra; DE1...-12...FN-N20N (radi6zavar-sztirével)

Mains, Uy =1~200- 240V +10 %

le Motor
L1/L
n—=— ' 230V
L2/N
N———2N 0L i
. B+ T J< i
PE—— | - !
® ©] “'}é{".’.-/ L

10 Abra: DE1...-12...NN-N20N (radi6zavar-sz(iré nélkul)

e DE1..-34...
*  haromfazisu hélozati csatlakozas 400 V
e Un=3~380-480V £10 %, 50/60 Hz
° | 1,3-16A
*  Motor: 0,37 -7,5 kW (400 V), 1/2-10 LE, (460 V)

Mains, Uyy =3 ~ 380 - 480V £10 %

h L
LZ—E—LZ/L': N
B——0— ==

: = | B+ T

400V
440 - 480V

PE—————
®
EMC Filter (DE1-34...FN-...)

11 Abra: DE1...-34...FN-N20N (radiézavar-szGrével)

Mains, Uy =3 ~ 380 - 480 V £10 %

400V
440 - 480V

L1 — L1/L
12 El L2/N
B8 #

PE

@B

12 Abra: DE1...-34...NN-N20N (radiozavar-sz(iré nélkul)
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1.7 Kivalasztasi kritériumok

1.7 Kivalasztasi kritériumok

A DE1... valtoztathatd sebességli motorindité kivalasztasa a taphéalozat
tapfesziltsége ULN és a hozzarendelt motor névleges arama alapjan torténik.
Emellett motor kapcsoldsi modjanak (A /YY) is illeszkednie kell a
téapfesziltséghez.

A DE1... valtoztathatd sebességl motorinditdé kimeneti névleges dramanak le
nagyobbnak vagy egyenlének kell lennie a névleges motoraramahoz
viszonyitva.

P-07 P-08

i i
o | | © ) o
| 230400V A || 3219 A P-07: motor névleges fesziiltség
| 075 KW || cos'(p 0'79 | P-08: motor névleges aram
‘ '1410 mint | 50 Hz | P-09: motor névleges frekvencia
o |

|0 P-10: motor névleges fordulatszam

V=4

o
O

13 Abra: Vélasztasi kritériumok

A kovetkez6 kritériumokat kell ismerni egy valtoztathaté sebességu
motorindité kivalasztasanal:

e Halodzati feszlltség = a motor névleges feszlltsége,

¢ A motor tipusa és jellegzetessége (pl. hdromfazisu aszinkron motor),

¢ Motor névleges dram (irdnyado érték — a kapcsolas fajtajatél és
csatlakoztatott feszUltségtdl figg),

e Kornyezeti feltételek (DE1... kornyezeti hémérséklete, szikséges
védelemtipus).

Példa a 13 abrahoz

* Névleges feszultség: 3~ 400V, 50 Hz

e Centrifugélszivattyl motor

e Csillagkapcsolas (400 V)

¢ Névleges aram: 1,9 A (400 V)

e Kapcsolészekrénybe szerelés
(maximum 50 °C-os kdrnyezeti hémérséklet teljesitménycsdkkenés
nélkal, 1P20)

—> A vélasztando valtoztathatd fordulatszamu motorinditéhoz:
DE1-342D1...

e ...-34: 3 fazisu, 400 V
e ...2D1:2,1 A (1,9 A motor névleges aram)
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1.8 Rendeltetésszer( felhasznalas

1.8 Rendeltetésszerii felhasznalas

18

A DE1... sorozatu véltoztathaté sebességl motorinditdk nem haztartasi
készulékek, hanem ipari célu hasznalatra szolgalé rendszer alkotéelemédl
szolgélnak.

A DE1... sorozatu véltoztathaté sebességl motorinditdk elektromos
készuléekek, melyek hdromfazisi motorokkal rendelkezé valtoztathaté
fordulatszdmu hajtasok vezérlésre, tovabba egy gépbe vagy mas
alkotéelemekkel egyUtt gépekben vagy berendezésekben torténd beépitésre
szolgélnak.

Egy gépbe torténd beépités esetén a valtoztathatd sebességld motorinditd
Uzembe helyezése addig nem torténhet meg, amig a hozzarendelt gép
védelmi kovetelményei meg nem felelnek a 2006/42/EU gépek biztonséga
iranyelvnek (pl. az EN 60204 szabvany betartasaval). A felhasznalo
feleléssége a gépek biztonsaga EU-iranyelvben foglaltak betartasa.

A CE-jelolést viseld DE1... sorozatl véltoztathatd sebességl motorinditd azt
jelzi, hogy a szokdsos hajtasi kombinacidk esetén megfelel az Eurépai Unié
kisfeszultségU és elektromagneses dsszeférhetdségi irdnyelveinek
(2006/95/EU kisfeszultségu, 2004/108/EU elektromagneses
Osszeférhet6ségi és 2011/65/EU veszélyes anyagok hasznalatanak
korlatozasa iranyelv).

A leirt rendszekonfiguraciéban a DE1... sorozatl valtoztathatd sebességu
motorinditdk nyilvanos és nem nyilvanos feszlltségellatasra szolgald
halozatrol mikodtethetdek.

Csak bizonyos feltételek teljesitése esetén engedélyezett egy DE1...
véltoztathatd sebességl motorinditonak informatikai halézatra
csatlakoztatasa (kozvetlen foldpotencidlra csatlakoztatas nélkili haldzatok),
mivel a készulékben talalhaté szlir6kondenzatorok a foldpotencidlra
csatlakoztatjdk a haldzatot. Foldeletlen haldzatoknal ez veszélyhelyzetekhez
vagy készulékkarosodasokhoz vezethet. (Szigetelés-felugyelet szikséges!)

9 Tilos a kovetkez8ket végezni a DE1... véltoztathatd sebességu
motorindité kimenetén (U, V, W kapcsok) végezni:

e feszUltséget vagy kapacitiv terhelést (pl. faziskiegyenlité
kondenzatorokat) csatlakoztatni,

e  tObb valtoztathaté sebességl motorinditét parhuzamosan
kotni,

e kozvetlen dsszekottetést (atkotést) Iétesiteni a bemenettel.

Mindig Ugyeljen a mUszaki jellemz&k és csatlakoztatasi feltételek
betartaséara!

A megfelel§ adatok a véltoztathatd sebességld motorinditd
teljesitménytablajan és a hozzatartozé dokumentacidban talalhatéak.
Minden mas hasznélat nem megfelelének minésul.
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1.9 Karbantartas és ellenérzés

1.9 Karbantartas és ellendrzés

1.10 Raktarozas

A mindenkori teljesitményre vonatkozé altaldnos névleges értékek és
mUszaki adatok betartdsa esetén a DE1... sorozatl valtoztathatd sebességl
motorinditdk karbantartast nem igényelnek. A kulsé hatasok azonban
hatranyosan befolydsolhatjdk a valtoztathatd sebességl motorinditd
mukodését és élettartamat.

Javasoljuk a készulék rendszeres ellendrzését és a megadott id6kdzokben a
kovetkezd karbantartasi miveletek elvégzését.

3 Tablazat: A DE1... véltoztathatd sebességli motorinditd javasolt karbantartasi miveletei

Karbantartasi miiveletek Karbantartasi idpkoz

H(itdnyilasok (szell6zényilasok) megtisztitdsa szilkség esetén

A ventilator mdkodésnek ellendrzése 6 - 24 hénaponként (a kérnyezettdl fliggden)
A kapcsoldszekrény ajtajaban 1év6 sz(ir6 6 - 24 hénaponként (a kérnyezettdl fliggden)
ellendrzése (lasd a gyartd adatai)

Az 8sszes foldcsatlakozas épségének rendszeresen, rendszeres idékozokben
ellendrzése

A csatlakozok (vezérldkapcsok, rendszeresen, rendszeres id6kdzékben

teljesitménykapcsok) meghuzasi
nyomatékainak ellen6rzése

Csatlakozdkapcsok és fémfeliletek korrézid 6 - 24 hénap, raktérozas esetén legkésébb 12 honap elteltével
szempontjabdl ellendrzése (a kornyezettdl fiiggden)
Motorkabel és és arnyékolascsatlakozés A kébelgyarté adatai szerint, de legkésébb 5 év elteltével

(elektomdagneses Gsszeférhetdség)

Kondenzétorok feltdltése 12 havonta
(=> 1.11 szakasz, , Kozbensdkari kondenzatorok feltdltése”)

Nem tervezték javitdsra a DE1... sorozatu véltoztathatd sebességl
motorinditok részegységeit. Ha kulsd hatasra tonkrement a valtoztathato
sebességl motorinditd, akkor nem lehetséges a javitasal

Az elektromos ill. elektronikus készulékekre vonatkozé mindenkor hatalyos
kornyezetvédelmi torvényeknek és rendeleteknek megfeleléen helyezze el
hulladékként a készuléket.

Ha hasznalata el6tt raktarozni kell a DE1... valtoztathatd sebességl
motorinditét, akkor megfelleé kornyezeti feltételeknek kell a raktarozasi
helyen biztositani:

e Raktarozasi hdmérséklet: -40 - +70 °C,

e relativ atlagos péaratartalom: < 95 %, paralecsapddas nélkul
(EN 61800-5-1),

e A vdéltoztathaté sebességl motorinditd kozbensékori kondenzatorai
karosodasanak elkerulése érdekében nem célszer( tullépnia 12
honapos raktarozasi idét (=> 1.11 szakasz, ,Kozbensékori
kondenzatorok feltoltése”).
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1 DEL... késziiléksorozat

1.11 Kozbensokori kondenzatorok feltoltése

1.11 Kézbensokori kondenzatorok feltoltése

1.12 Szerviz és garancia

20

Elektrolitkondenzatorokat tartalmaz a DE1...-12... véltoztathaté sebességl
motorinditdé kozbensékore. Feszlltségellatas nélkili hosszu tarolasi vagy
UzemszUunet (> 12 hénap) utan, a kdrosodasok elkertlése céljabdl, fel kell
tolteni a kozbensdkori kondenzatorokat. Ehhez a DE1...-12... valtoztathatd
sebességl motorinditét egyenfesziltségl tdpegységgel a L1/L és L2/N
haldzati csatlakozdkapcson keresztul kell taplalni. Ebben az esetben nem
kaphat engedélyezés jelet a valtoztathatd sebességl motorindité (azaz nem
adhat¢ inditojel).

A maximalis toltéfesziltségnek el kell érnie a kozbensdkori feszultséget
(Upc ~ 1,41 x Ug).

* DET1..-12...: kb. 324 V DC, Ue = 230 V AC esetén
% A fenti kondenzator regeneralas nem szikséges a DE1--34...

valtoztathatd sebességl inditbmotorok esetén
(, karcsu kozbensdékor”).

Ha probléma jelentkezik a DE1... valtoztathatd sebességl motorinditéjaval
kapcsolatosan, akkor kérjuk, hogy forduljon a helyi értékesité partneréhez.

Készitse el a kovetkez6 adatokat ill. informaciokat:

e avaltoztathatd sebességl inditbmotor pontos tipusmegjelolését
(adattabla)

e sorozatszdmot (Serial No.: adattabla),

*  avasarlas datumat,

e avaltoztathaté sebességl motorinditdé mlkodtetésével kapcsolatosan
jelentkezett probléma pontos leirasat.

Ha nem olvashaté a tipustabla néhany adata, akkor kérjluk, hogy csak a tisztan
olvashat6 adatokat adja meg.

Az Eaton Industries GmbH Altalanos szerzédési feltételiben (AGB) talalhatod
meg a garancia szovege.

Uzemzavar elharitas
Kérjuk, hogy hivja a helyi képvisel6jét:
http://www.eaton.eu/aftersales

vagy
Hotline After Sales Service (Ugyfélszolgalat forrovonala)

+49 (0) 180 5 223822 (de, en)

AfterSalesEGBonn@eaton.com
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2 Tervezés

2 Tervezés

E fejezet olyan utasitdsokat tartalmaz, melyek betartdsara Ugyelni kell a
motorteljesitmény megvalasztdsanal, a védelmi és kapcsoldeszkozok, a
kdbelek és kabelbevezetések kivalasztasanal, a DE1... valtoztathatd
sebességl motorindité Uzemeltetésénél.

Ugyelni kell a hatalyos torvények és el6irdsok betartasara a telepités
tervezése és kivitelezése soran. Megadott utasitdsok be nem tartasa esetén
olyan probléméak merulhetnek fel a hasznélat sorédn, melyekre nem terjed ki a
garancia hatélya.
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2 Tervezés
2.1 Bevezetés

2.1 Bevezetes

22

E szakasz a hajtasrendszer (PDS = elektromos hajtasrendszer) tapellatasi
korének legfontosabb jellemzéit ismerteti, melyeket a tervezésnél
figyelembe kell vennie.

L1

L2
® L3

PE——=

A

®
|
NcZ
® I
j{io
L 21 O I I MK [T
: !
L0 N Y I I N R[]
o [
=

14 Abra: Példaul egy haromfazisu valtakozé aramu motorral
rendelkezé hajtds hdromfazisu tépellatassal

(1) Halozati, halozati fesziiltség, halozati frekvencia, kdlcsonhatasok a teljesitménytényezd korrekcios
rendszerrel

() Biztositékok, vezeték keresztmetszetek, vezetékvédelem

(® RCD, hibaaram véddkapcsolok

(® Halozati kontaktor

(5) Halozati induktivitas, sziikség esetén kiilsg radidzavar-sz(irg, haldzati szirg

(o) Valtoztathatd sebesség(i motorinditd: sszeszerelés, telepités, halozatra csatlakoztatas,
elektromagneses zavarvédelem, kapcsolasi példak

(@ Motoroldali induktivitas, du/dt szlirg

Vezetékhosszak, motorvezetékek, arnyékolas (elektomagneses dsszeférhetdség)

(® Motorvédelem, termisztor

Motor és alkalamzas, tébb motor parhuzamos lizemeltetése egy valtoztathaté sebességii
motorinditéval, athidalé kapcsolas, egyenarama fékezés
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2 Tervezés
2.2 Elektromos haldzat

2.2 Elektromos halozat

2.2.1 Halozati csatlakozas és konfiguracio

A DE1... sorozatl véltoztathaté sebességl motorinditd csatlakoztathaté és
Uuzemeltethetd az 0sszes csillagpontban véaltakozé aramu haldzatban
(TN-S, TN-C, TT, ehhez lasd IEC 60364).

Y 2 2 W | YY1 L1
Y Y\ L2 Y Y\ L2 L2
YT L3 Y'Y L3 L3

N PEN N
PE 'y l':l_
N-S NG B NN B

15 Abra: Csillagpontban foldelt véltakozé dramu halézatok

% Ugyeljen a tervezés sordn a harom kiilsé vezeték szimmetrikus
elosztasara ha tobb valtoztathaté sebességl motorinditd van
egyfazisu tapellatasra csatlakoztatva.
Az 0sszes egyfazisu fogyasztd 6sszarama nem vezethet a
nullavezeték (N vezeték) tulterheléséhez.

Kizarélag feltételesen engedélyezett a valtoztathatd sebességld motorinditd
csatlakoztatasa és Gizemeltetése aszimmetrikusan foldel haldzatok (foldelt
delta halézat ,foldelt delta”, USA) vagy foldeletlen ill. nagy ellenallasu foldelt
(30 Q felett) IT-hal6zatok esetén.

% Foldeletlen feszlltségellato haldzattal (IT) vald Gzemeltetéshez
megfeleld szigetelésellendrzék (pl. impulzuskédolasd mérési
modszerrel) alkalmazésa szikséges.

% Azokban a rendszerekben ahol foldelt fazisvezetd van, a
maximalis fazis-fold feszlltség nem haladhatja meg a 300 V AC
értéket.

Ha a DE1... sorozatu véltoztathaté sebességl motorinditd aszimmetrikusan
foldelt vagy IT-haldzathoz (foldeletlen, szigetelt) van csatlakoztatva, akkor a
belsé radidzavar-szlirével rendelkezd valtozatoknal (DE1...-...FN-...) ezt ki kell
iktatni (az elektomdagneses dsszeférhetdségi hid eltadvolitdsaval).

% A elektroméagneses Osszeférhetségi athidald eltavolitasanak
ismertetéséért lasd =» 3.3.4 szakasz, , Elektromagneses
Osszeférhetéségi athidalék”, 46 oldal.
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2 Tervezés
2.2 Elektromos haldzat

2.2.2 Halozati fesziiltség és frekvencia

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité széles tlréssavja lehetévé
teszi az eurdpai (Un = 230 V/400 V, 50 Hz) és az amerikai
(ULn = 240 V/480 V, 60 Hz) szabvanyos feszultségen vald Uzemeltetést:

e 230V, 50Hz 240V, 60 Hz ,DE1...-12... esetén
200V-10%-240V + 10 %

e 220V, 60 Hz; 230V, 60 Hz, DE1...-12...N01 esetén
200V-10 % -240V + 10 %

e 400V, 50 Hz; 480V, 60 Hz, DE1...-34... esetén
380V-10%-480V + 10 %

e 380V, 60Hz; 400V, 60 Hz, DE1...-34...N01 esetén
380V-10 % -480V + 10 %

Ebben az esetben a megengedett frekvenciatartomany valamennyi
feszultségosztalyban 50/60 Hz (48 Hz- 0 % - 62 Hz + 0 %).

Haromfazisu taplalasu valtoztathatd sebességl motorinditéknal (DET...-34...)
a halézati feszlltség aszimmetridja (fazis-fazis) nem érheti el a 3 %-ot.

Ha nem teljesllinek e feltételek vagy nem ismert a csatlakozasi hely
szimmetriaja, akkor célszer(i megfelelé haldzati fojtd hasznélata

(lasd => 9.9 szakasz, ,,DX-LN... haldzati induktivitasok”, 145 oldal), melynél
az ug érték = 4 %.

% A 3 %-ot meghaladé fazis aszimmetria a DE1 valtoztathato
sebességli motorindité hibajelzéssel torténé lekapcsoladsadhoz
vezet.
(A Fault Code LED ciklikusan 2 masodperces szunettel 9-szer
felvillan, => 45 tablazat, 154 oldal.)

2.2.3 Teljes harmonikus torzitas (THD)

24

A THD-érték (THD = Total Harmonic Distortion, teljes harmonikus torzitas) az
IEC/EN 61800-3 szabvany meghatarozasa szerint az alapharmonikus és
valamennyi felharmonikus effektiv értékének az arénya.

% Egyfazissal taplalt DE1...-12... véltoztathatd sebességu
motorinditonal a THD-érték egy sorosan kapcsolt halézati
fojtotekerccsel (=> 9.9 szakasz, ,,DX-LN... haldzati
induktivitdésok”, 145 oldal) kb. 30 %-ra csokkenthetd.

A hadromfazisu taplalasu DE1...-34... valtoztathaté sebességl motorinditdt
»alacsony harmonikus torzitdsu hajtasként” tervezték. Sziukségtelen halézati
fojtotekercs beiktatdsa a THD csokkentése érdekében.
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2 Tervezés
2.2 Elektromos haldzat

2.2.4 Meddo teljesitmény javitas

% Az olyan véltakozé dramu halézatokban, melyekben nincsenek
meddd teljesitmény javitd eszkozok az dramingadozasok
(felnarmonikusok), parhuzamos rezonanciak és bizonytalan
feltételek alakulhatnak ki.

A véltoztathatd sebességl motorinditonak bizonytalan feltételek
kozotti valtakozd dramu haldzatokra csatlakoztatasanak
tervezésekor gondoskodjon héaldzati fojték hasznalatardl,

—> 9.9 szakasz, ,DX-LN... halézati induktivitasok”, 145 oldal.
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2 Tervezés
2.3 Biztonsag és védbkapcsolok

2.3 Biztonsag és védokapcsolok

2.3.1 Levalaszto eszkoz

% Telepitsen a haldzati csatlakozé és DE1... véltoztathato
sebességli motorindité kdozé egy kézi mikodtetési
bontbeszkozt.
Olyan bontéeszkozt kell beszerezni, mely nyitott allasban
reteszelhetd a telepitési és karbantartasi munkak végzésnek
biztositasa érdekében.

Az Eurdpai Unidban a bontéeszkdznek az alabbiak egyikének kell lennie az
EN 60204-1 szabvany szerint készult, ,, Gépek biztonsdga” iranyelvet
kovetelményeinek teljesitése érdekében:

e AC-23B (EN 60947-3) haszndlati kategériaju szakaszoldkapcsold,

* egy segédérintkezdvel rendelkezé szakaszoldkapcsold mely minden
korulmények kozott levélasztja a terhelékort, (EN 60947-3),

*  egy megszakitd, melyet az EN 60947-2 szabvany szerinti dramkor
megszakitasara terveztek.

Minden mas régidban az ott alkalmazando biztonsagi eldirasokat kell
betartani.

2.3.2 Biztositékok és vezeték keresztmetszetek

A DE1... valtoztathatd sebességl motorinditét és a hozzatartozé tapkabelt a
termikus tulterheléstél és zarlattol védeni kell.

% A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité bemeneti
aramatol I N flgg a halézat feldli csatlakozashoz tartozd
biztositékok névleges dramai és vezeték keresztmetszetek
méretel.

A => 9.7 szakasz, , Kabelek és véddeszkozok"” cimi szakaszban
talalhatéak a javasolt névleges aramok és méretek.

A hélozati és motorkabeleket a helyi eléirasoknak és vezetendd
terhel6aramoknak megfeleléen kell méretezni. A névleges dramokért lasd
—> 8.3 szakasz, ,Névleges adatok"”, 119 oldal.

A védéfold vezeték keresztmetszetének meg kell egyeznie a fazisvezeték
keresztmetszetével. A @ jelzésl csatlakozdkapocshoz kell a foldelelékort
csatlakoztatni.

FIGYELEM!

Be kell tartani az el6irt legkisebb védéfold vezeték
(EN 61800-5-1) keresztmetszetet.
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2 Tervezés
2.3 Biztonsag és védbkapcsolok

Ha 3,5 mA-nél nagyobb a szivargasi aram, akkor az EN 61800-5-1 szabvany
kovetelményeinek teljesitése érdekében meg kell erésiteni foldelést (PE).
Legalabb 10 mm? keresztmetszet( vagy két egymastol figgetlen foldkabelt
kell alkalmazni. Az egyes modellek szivargasi aramaiért lasd

—> 8.3 szakasz, ,Névleges adatok”, 119 oldal .

A motorkdbelek elektromagneses dsszeférhetdségi kovetelményeiért lasd
—> 3.3.6 szakasz, ,Motorcsatlakoztatas”, 50 oldal. Szimmetrikus, teljes
egészében arnyékolt (360°), kis ellendlldst motorkabeleket kell alkalmazni.
A radiézavar védettségtdl és a kornyezettdél fligg a motorkabel hossza.

Az Egyesilt Allamokban végzett telepités esetén kizarélag UL-tanUsitassal
rendelkezd biztositékok, biztositéktartok és vezetékek (AWG)
alkalmazhatoak. Az engedélyezett kdbeleknek 75 °C-ig (167 °F) héélldaknak
kell lennitk és gyakran fém véddécsoves szerelésuk szikséges (lasd a helyi
el6irasok).

2.3.3 Hibaaram védékapcsolé (RCD)

Haromfazisu taplalasu DE1-34... véltoztathatd sebességl motorinditd
esetén kizarélag minden dramfajtara érzékeny, B tipusu hibadram
véddkapcsolodk alkalmazhatéak. Egyfazisu taplalasa (L, N) DE1...-12...
valtoztathatd sebességl motorinditd esetén A és B tipusu hibadram
véddbkapcsoldk alkalmazhatoéak.

FIGYELEM!

Az (IEC/EN 61800-5-1, IEC 755 szabvany szerinti RCD =
Residual Current Device) hibadram véddkapcsolot kizardlag a
tapellatd rendszer (taplald valtakozéaramu rendszer) és DE1
véltoztathatd sebességl motorinditd kozé szerelheté — nem
pedig a motorhoz vezetd kimeneti vezetékbe!

Altalaban a kdvetkezéktél fligg az érintési és szivargasi dramok nagysaga:

e amotorkabel hossza,

e amotorkabel arnyékolasa,

e azimpulzusfrekvencia nagysaga (az inverter kapcsolasi frekvencija),
e aradidzavar-szUrd kivitele,

e a motor feldllitasi helyének foldelése.

A kozvetlen és kdzvetett érintkezés ellen védelem céljabdl mas védelmi
intézkedéseket is lehet tenni a DE1... valtoztathatd sebességli motorinditoval
kapcsolatosan — példaul a tapelldtd rendszer transzformatorral torténé
levalasztasa.
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2 Tervezés

2.3 Biztonsag és védbkapcsolok

2.3.4 Halozati védokapcsolok

Egy halozati védbkapcsold szikséges a valtoztathatd sebességl motorinditd
tapfesziltségének Uzemszer( be- és kikapcsolasahoz, valamint hiba esetén a
kikapcsolasahoz. A halézati védékapcsold méretezését a DE1... valtoztathatod
sebességl motorindité | N bemeneti dramanak, az AC-1 hasznalati
kategoridnak (IEC 60947) és a kdrnyezeti hémérsékletnek megfeleléen kell
elvégezni. A DE1... sorozatu valtoztathatd sebességl motorinditéhoz
hasznalhato halézati védékapcsolok ismertetése a fuggelékben taldlhatd, lasd
—> 9.8 szakasz, ,DIL... haldzati kontaktorok”, 144 oldal.

% A tervezésnél vegye figyelembe, hogy a hal6zati védékapcsold
alkalmazasakor nem engedélyezett [éptetd Uzemmadd bedllitésa.
A DE1... valtoztathaté sebességl motorindité hasznalatakor a
haldzati fesziltség maximalisan megengedett bekapcsolasi
gyakorisaga 30 masodpercenként egy bekapcsolas (normal
Uzemeltetés).

2.3.5 Egy athidalas alkalmazasa

28

FIGYELMEZTETES
Tilos a DE1... valtoztathatd sebességl motorindité U, V és W

kimeneti kapcsainak a tapellatd rendszerhez (L1, L2, L3) vald
csatlakoztatasa. A kimeneti kapcsokra jutd haldzati feszultség a
valtoztathatd sebességl motorinditd tonkremeneteléshez
vezethet.

Ha athidalasra van szikség, akkor mechanikai 0sszekottetésben alld
kapcsoldk vagy megszakitok alkalmazédsa szukséges annak biztositédsra, hogy
egyidejldleg nem kapcsolédnak a motorkapcsokra a haldzati fesziltség
kapcsai és a valtoztathaté sebességl motorinditd kimeneti kapcsai.
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M1

2 Tervezés
2.3 Biztonsag és védbkapcsolok

L1213

oottt

1>[1>

PR @

\"\Y_\ @ Q1 termikus talterhelés és zarlatvédelem
w @ F1 biztositék és F2 motorvéda relé (az (1) pont alternativéja)
i~ Q11 halézati véddkapcsold
uvIw T1DE1... valtoztathat6 sebességil motorindité
S1 egymassal dsszekotott atkapcsolas a valtoztathaté sebességi

\7‘ '&““"\'“‘\ motorindit6 és az athidalas kozott
F2 motorvédelem (motorvédé relé)
M1 haromfazisi valtakoz6 aramd motor

16 Abra: Athidalasos motorvezérlés (példa)
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2 Tervezés
2.4 Elektromagneses zavarvédelem

2.4 Elektromagneses zavarvéedelem

Egy valtoztathato fordulatszamu hajtasrendszernél (PDS) mar a tervezéskot
figyelembe kell venni az elektromagneses 0sszeférhetédséggel (EMV)
kapcsolatos intézkedéseket, mivel a szerelésnél és telepitésnél sziukséges
véltoztatasok, tovabba a feldllitasi helyen végzett utélagos moédositasok
jelentds tobbletkoltséggel jarhatnak.

A technolégiatél és rendszertdl fliggben, lzemeltetéskor a frekvenciavezérelt
hajtasrendszerben nagyfrekvencias kliszdéaramok folynak. Ezért kell minden
foldelési megoldéast kis ellenalldssal és nagy felllettel kialakitani.

A kovetkezd intézkedések megtétele javasolt a DE1... valtoztathatd
sebességl motorinditd elektromagneses dsszeférhetdségi igényeket
kielégitd telepitéséhez:

e A foldpotenciallal j6 O0sszekottetésben 1évd fémhéazba szerelés,
e alehetd legrovidebb arnyékolt vezetékek alkalamzasa.

% Frekvenciavezérelt hajtasrendszer foldelésekor valamennyi
vezetbanyaghol készult alkatrészt és hazat a lehetd legrovidebb
nagy keresztmetszet( vezetékkel kell foldelni (Cu sodrott
vezeték).

Kapcsolészekrényben a készulék valamennyi fém alkatrészét egymaéssal és a
kapcsolészekrénnyel nagy fellleten és nagyfrekvencias vezetésére alkalmas
maodon dssze kell kotni. A szerel6lapokat és kapcsoldszekrény ajtdkat nagy
felUleten érintkezd és rovid nagyfrekvencias sodrott vezetékekkel kell
0sszekotni. Kerllje a bevonattal ellatott fellletek (eloxalt, sargara kromozott)
hasznalatat.

% Lehetéleg kozvetlenul (tavtarté nélkul) egy fémlapra
(szerelblapra) szerelje a DE1... valtoztathaté sebességl
motorinditot.

A foldpotencialhoz lehet6 legkozelebb vezesse a haldzati és
motorvezetékeket. Mivel antenneként miikddnek a szabadon
mozgd vezetékek.

J

A nagyfrekvencias vezetékek (pl. arnyékolt motorvezetékek) és
a zavart vezetékek (pl. halozati vezeték, vezérl§ as jelvezetékek)
parhuzamos vezetésekor legaldbb 300 mm-es tavolsagot kell
tartani az elektromagneses energia atsugarzasanak
megakadalyozasara.

Nagy feszultségkulonbségek esetén is kulon kell a kdbeleket
vezetni. A vezérl6- és tapvezetékeknek mindig derékszogben
(90°) kell kereszteznilk egymast.

J
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2 Tervezés
2.4 Elektromagneses zavarvédelem

B

P 2100 mm _
T (23.34%)

17 Abra: Vezetékelrendezés

% Ne szerelje vezérl6 és jelvezetékeket (2) a tdpvezetékekkel (1)

egy csatornaba.
Arnyékolni kell az analog jelvezetékeket (mért érték, eldirt és

korrekcios érték).

Z [ 7]

! v L
@ ® @ ©
18 Abra: Osztott vezeték elhelyezés

(1) Tapvezeték: halozati fesziiltség, motorcsatlakoztatas
(@) Vezérld és jelvezetékek, terepibusz vezetékek
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2 Tervezés
2.5 Motorvalasztas

2.5 Motorvalasztas

—_

Ellendrizze, hogy a => 8.3 szakasz, , Névleges adatok”, 119
oldal névleges érték tablazata alapjan kompatibilis-e a DE1...
valtoztathatd sebességl motorinditd és a hozzarendelt
haromfazisu valtakozé aramu motor.

2.5.1 Motorok parhuzamos kapcsolasa

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité tobb motor parhuzamos
Uzemeltetését teszi lehetévé.

32

—_

Tobb motor parhuzamos csatlakoztatdsa esetén a motoraramok
0sszege nem haladhatja meg DE1... véltoztathatd sebességl
motorindité névleges dramat.

A motorok parhuzamos kapcsoldsa csokkenti a valtoztathaté sebességl
motorindité kimenetén a motorok csatlakoztatasi ellenallasat. Az allérészek
osszinduktivitasa csokken, mig a vezetékek szoért kapacitdsa né. Ezaltal
nagyobb az aram harmonikus torzitdsa egy motor csatlakoztatasahoz képest.
A harmonikus torzitds csokkentésére motor fojtétekercset vagy
szinuszsz(rét kell a valtoztathatd sebességld motorinditd kimenetére
csatlakoztatni.

—_

—_

Tobb motor parhuzamos Gzemeltetése estén nem szikséges
hasznalni a valtoztathaté sebességli motorinditd elektronikus
motorvédelmét. Mindegyik motort egyenként kell
termisztorokkal és/vagy egy bimetal relével védeni.

A 20 és 120 Hz kozotti frekvenciatartomanyban a valtoztathatd
sebességl motorindité kimenetén elhelyezett motorvéddn kivul
a PKE elektronikus motorvédd kapcsold is elhelyezhetd.
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2 Tervezés
2.5 Motorvalasztas

2.5.2 Haromfazisu valtakozo arami motor kapcsolasi modok

A teljesitménytabla névleges adatainak megfeleléen a haromfazisu valtakozé
aramu motor allérész tekercsei csillag vagy delta kapcsolasban kapcsolhatéak

ossze.
O | | o
\ 230/400V A Y|[ 32/19A |
\ 0,75KW ][ cosp 0.79 |
\ 1410 mint || 50 Hz |
o | | o

19 Abra: Egy motor tipustabla
(teljesitménytabla) példa

Ut | vy wi ut vy wi
[¢] [¢] [¢]
w2 luz2l v2 w2 ruz2l v2

20 Abra: Kapcsolasi médok:
csillag kapcsolés (balra), delta kapcsolés (jobbra)

Példak a 19 és 20 abrahoz
DE1-124D3... vagy DE11-124D3... (ULn = 230 V): delta kapcsolasu motor
DE1-342D1... vagy DE11-342D1... (ULN = 400 V): csillag kapcsolasu motor

2.5.3 Robbanasvédett motorok csatlakoztatasa

A kovetkezé pontokban foglaltak betartdsara kell Ugyelni a robbanasvédett
motorok csatlakoztatasanal:

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité 02/16 MN040011HU www.eaton.com

Egy DE1 véltoztathatd sebességld motorinditot a robbanasveszélyes
kornyezet egy tanusitott Ex-h4zaba vagy a robbanasveszélyes
kornyezeten kivll egy kapcsoldszekrénybe lehet telepiteni.

Be kell tartani a robbanasveszélyes térségekre (ATEX 100a) vonatkozd
4gazati és orszagspecifikus eléirdsokat.

A motorgyarténak a valtoztathatd sebességld motorinditoval vald
mUkodtetésre vonatkozé mdszaki jellemzéit és Utmutatasait — példaul
akar motor fojtotekercsek (du/dt korlat), akar szinusz sz(iré hasznélata
van el6irva — tekintetbe kell venni.

A motortekercsek hdmeérséklet ellenérzését (termisztor, Thermo-Click)
tilos kozvetlenul a DE1... véltoztathaté sebességl motorinditéra
csatlakoztatni, hanem egy robbanasveszélyes térségben vald hasznalatra
tanusitott inditdeszkozre (pl. EMT6) kell csatlakoztatni.
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2 Tervezés
2.5 Motorvalasztas

34
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3 Beszereleés

3.1 Bevezetés

3.2 Beszerelés

3 Beszerelés
3.1 Bevezetés

E fejezet a DE1... valtoztathatod sebességl motorinditd szerelését és
elektromos csatlakoztatasat irja le.

% A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd Uzembe
helyezése és szerelése soran fedje le vagy ragassza le a
szell6zényilasokat, hogy ne juthassanak be idegen testek.

Kizarélag a megadott, célszerszamokat hasznalja tulzott erd
kifejtése nélkul a telepitési munkak végzéséhez.

A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd szerelésére
vonatkozd tovabbi tandcsok az [L040005ZU Szerelési
utasitasban talalhatoak.

=

Az itt leirt szerelési utasitasok annak a feltételezésével készultek, hogy a
készulék beépitése egy EN 60529 szabvany szerinti, IP20 védettséqi
fokozatl hazba torténik.

e Hdvezetd anyagbdl kell a haznak készllnie.

e Szell6zényilasokkal ellatott kapcsoldszekrény hasznalata esetén,
ezeknek a DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd alatt és felett kell
elhelyezkednilk a j6 levegdkeringtetés biztositdsa érdekében.
Emellett a levegét alulrol felfelé kell vezetni.

e Ha szennyezd részecskék (pl. por) talalhatéak a kapcsoldszekrény
kornyezetében, akkor megfeleld részecskeszUrét kell a
szell6zényilasokban elhelyezni és keringtetett levegét kell hasznalni.
Szikség esetén el kell végezni a sz(ré karbantartasat és tisztitasat.

e Magas nedvesség- s6- vagy vegyszertartalmu kornyezetekben
megfeleléen zart (szell6zényilasok nélkuli) kapcsoldszekrényt kell
alkalmazni.

% Kizarélag éghetetlen rogzitétalpra (pl. fémlapra) szerelje fel a
DE1... valtoztathatd sebességl motorinditot.

21 Abra: Fémlemezre szerelés
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3 Beszerelés
3.2 Beszerelés

3.2.1 Beépitési helyzet

3.2.2 Terkozok

36

Flggdblegesen kell felszerelnia DE1...-121D4... és DE1...-122D3...
véltoztathatd sebességl motorinditokat (belsd ventilator nélklli készulékek).
5° a maximalisan megengedett délés.

A DE1... sorozat valamennyi mas eltérd teljesitményd késziléke maximum
90° déléssel szerelhetd.

FlUggesztett szerelés nem engedélyezett!

5 s EY DN\ &
= \ = \
O R /*%0 \

22 Abra: Beépitési helyzetek (balra: DE1...-121D4... és DE1...-122D3... kész(ilék)

Elegendd levegbkeringtetés biztositasara a DE1... valtoztathatd sebességu
motorinditd szerkezeti méretétdl fliggden elegendd szellbzést biztositd
helyet kell hagyni.

7 I Tipus a [mm] (in) Sz’erkezeti ®®g®® "
© meret
~ “' A A w—_ DE1...-121D4...  50(1,97) FS1
Frye s 56668 DE1-...122D3...  50(1,97) FS1
DE1...-122D7...  50(1,97) FS1
. . DE1...-124D3...  50(1,97) FS1 .
0l *éi DE1...-127D0...  50(1,97) FS1
DE1...-129D6...  75(2.,96) FS2
Pl DET...-341D3...  50(1,97) FS1
: DE1...-342D1...  50(1,97) FS1
0068 004s DE1...-343D6...  50(1,97) FS1
— DE1...-345D0...  75(2,96) FS2
o —wal DE1...-346D6...  75(2.96) FS2
Y DE1...-348D5...  75(2,96) FS2

% DET...-34011...  100(3,94) FS2
DET...-34016...  100(3,94) FS2

23 Abra: Leveg6h(téshez szilkséges hely

% A DET1... valtoztathatd sebességl motorinditdkat oldaltavolsag
tartdsa nélkul lehet egymas mellé szerelni.
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3 Beszerelés
3.2 Beszerelés

% Az erés magneses teret kelté készulékeket (pl. fojtdtekercsek
vagy transzformatorok) tilos a valtoztathat6é sebességU
motorinditod kozvetlen kdzelében beszerelni.

Nem lehet 15 mm-nél kisebb az elllsé térkoz.

% Ugyeljen az alabbi vélaszthato részegységek

e DX-NET-SWD3 (SmartWire-DT),
e DXE-EXT-SET (konfiguraciés modul)
e DX-KEY-LED (kuls6 kezel6szerv)

beszerelésénél a DE1... valtoztathatd sebességld motorinditd
ellulsé oldalanal a szukséges térkdz biztositasara.

®

- -t

24 Abra: Minimalis térkoz

% A flggelékben kerulnek felsoroldsra az egyes szerkezeti
méretekhez (FS1, FS2) tartozd méretek, sulyok és szikséges
rogzitési méretek.
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3 Beszerelés
3.2 Beszerelés

3.2.3 Rogzites
Mindegyik szerkezeti méretben felszerelheté DE1... valtoztathaté sebességu
motorindito:

e csavarokkal,
e  kalapsinre.

3.2.3.1 Csavaros rogzités

% A fuggelékben kerllinek felsoroldsra az egyes szerkezeti
méretekhez (FS1, FS2) tartozd méretek, sulyok és szikséges
rogzitési méretek.

% 1 Nm-es megengedett meghuzasi nyomatékkal meghuzott
alatétes és rugos alatétes csavarokat hasznaljon a haz védelme
ill. a biztonsagos rogzités érdekében.

<l g 4 x M4 /_%\\K §\7
O ® i m

LLLNLB I @

DHDDD

b1

lcovoocod
99098

Y A

25 Abra: Csavaros rogzités
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3 Beszerelés
3.2 Beszerelés

3.2.3.2 Kalapsinre rogzités

A csavaros rogzités alternativajaként IEC/EN 60715 szabvany szerinti
kalapsinre is rogzitheté a DE1... valtoztathatd sebességl motorindité.

\ “ R
\

35

Y Y
ol o1l g0.04"
- 19| ol 14029
el 15 , (0.59"

[mm] [in]
26 Abra: IEC/EN 60715 szabvany szerinti kalapsin

» Tegye a DE1... véltoztathaté sebességl motorinditét a szerelésin folé,
majd nyomja lefelé [1]. lllessze a kalapsinre [2] és engedje a rugderével
reteszelédni [3].

E]l/

al

27 Abra: Kalapsinre rogzités

~_ (2]

Leszerelés egy kalapsinrol

» Aleszereléshez nyomja lefelé a valtoztathatd sebességl motorinditét
[1]. Ezutdn huzza DE1... valtoztathatd sebességl motorinditét alséd szélét
elérefelé [2]. Ezt kovetben emelje felfelé a kalapsinrél [3].

D | o

28 Abra: Leszerelés a kalapsinrél
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

3.3 Elektromos telepités

40

ELOVIGYAZATOSSAG!

A véltoztathatd sebességl motorinditd megfeleld felszerelése
és rogzitése utan szabad csak megkezdeni a vezetékezési
munkékat.

VESZELY

AramUtés miatti balesetveszély!

Kizarolag feszlltségmentes, tovabba az |. és Il. oldalon talalhaté
biztonsagi el6irasok betartasaval (kizarélag szakképzett
személyzet) végezze a vezetékezést.

FIGYELEM!

Egésveszély!

Kizarélag olyan k&beleket, védé- és magneskapcsoldkat
hasznaljon, melyeken a megadott megengedett aram névleges
érték van feltintetve.

VESZELY

A tapfeszUltség lekapcsolasa utdn még maximum 5 percig
feszUltség alatt maradnak a véltoztathaté sebességl motorinditéd
haldzati egységének alkatrészei (kdzbensékori kondenzatorok
kisulési ideje).

Ugyeljen a figyelmeztetések betartasaral

JAYAN

DANGER

5 MIN

A megadott és szigetelt szerszamokkal végezze, tulzott erd
kifejtése nélkul a munkalépéseket.
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

3.3.1 Szigetelésellendrzés
Ellendrzés utan szallitjak a DE1... sorozatu valtoztathatd sebességu
motorinditokat, ezért szUkségtelen tovabbi ellenérzéseket végezni.

Ha szigetelésellenérzéseket kell végezni PDS nagyfesziltségl dramkorében,
akkor a kovetkezé intézkedéseket kell megtenni.

% A kébelek a DE1... valtoztathatd sebességl motorinditéhoz vald
csatlakoztatdsa el6tt végezze el a szUkséges
szigetelésellenérzéseket.

ELOVIGYAZATOSSAG!

Tilos szigetelési ellendllas ellenérzést végezni egy
szigetelésellenérzd készulékkel a DE1... valtoztathatd
sebességli motorinditd vezérlé- és csatlakozdkapcsai kozott.

A halézati kabel szigetelésének ellendrzése

» A héldézati kdbelt le kell valasztani az dramell4td haldzatrol és a DE1...
valtoztathatd sebességl motorinditd L1/L, L2/N L3 kapcsairdl.
Az egyes fazisvezetékek kozott, valamint az egyes fazisvezetékek és a
véddvezetd kdzott végezze el a haldzati kabel szigetelés ellenéllas
meréset.

1 MQ értéknél nagyobbnak kell lennie szigetelési ellenallasnak.

A motorkabel szigetelésének ellenorzése

» A motorkabelt le kell valasztani a DE1... valtoztathatd sebességu
motorindité U, V és W kimeneti kapcsairél és motor (U, V, W) kapcsairdl.
Az egyes fazisvezetékek kozott, valamint az egyes fazisvezetékek és a
véddbvezetd kozott végezze el a motorkabel szigetelés ellenallas
méréseét.

1 MQ értéknél nagyobbnak kell lennie szigetelési ellenallasnak.

A motorszigetelés ellenérzés

» A motorkabelt le kell valasztani a motorrol (U, V, W).
Bontsa az atkotéseket (csillag vagy haromszdog) a motor
kapocsdobozaban.
Végezze el az egyes motortekercsek szigetelési ellenallas méréseit.

1 MQ értéknél nagyobbnak kell lennie szigetelési ellenéllasnak.

% A motorgyartd Utmutatdjdban nézze meg a pontos szigetelési
ellenallasokat és vizsgalofesziltségeket.
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

3.3.2 Csatlakoztatas a halézathoz
A csatlakozdkapcsokon keresztul térténik a haldzathoz a csatlakoztatas:

e L1/L, L2/N, PE az egyfazisu tapfesziltség szamara DE1-12... esetén
e L1/L, L2/N, L3, PE a hdromfazisu tapfesziltség szdmara DE1-34...
esetén. A fazissorrendnek nincs jelentésége.

1 AC 200/240 V 3 AC 380/480 V
50/60 Hz PE | 50/60 Hz | jE
LiL| nN | L3 I ©)
/\/
>
e

>Z

T hhhy

—

IFAI

29 Abra: Csatlakozas a halézathoz (elvi kapcsolas)
Mindig az U, V és W kapcsokon keresztu torténik a motor feldl a
csatlakoztatés.

FIGYELEM!

A DE1... valtoztathatd sebességl motorinditét egy
foldvezetéken (PE) keresztll mindig csatlakoztatni kell a
foldpotencialhoz.

FIGYELEM!
Tilos hasznalni a halézati egység lezart kapcsait.
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

30 Abra: Lezart kapcsok (példa: DE1-12...NN-...)

Nem hasznalatosak (30 dbra) a lezart csatlakozdkapcsok (L3 és

—_—

abAl

).

Ha egy DE1...-...FN-... valtoztathat6é sebességl motorinditén
normal mikodtetése érdekében (pl. egy IT-haldzatban)

eltavolitja az elektromagneses dsszeférhetéségi athidalét, akkor
célszer( lefedni a hasznalaton kivuli, fedetlen haldzati kapcsokat
(pl. szigeteldszalaggal) a késdbbi problémak elkerulése

érdekében.

3.3.2.1 A halozati kapcsok jeldlése

4 Tablazat: A haldzati kapcsok jelolése

Jeldlés Funkcio Tudnivalé
L1/L Halozati csatlakozo: Halozati névleges fesziiltség:
e |1 féazis DE1...-34... esetén DE1...-34...: 380 /480 V (fazis-fazis)
e | fazis DE1...-12... esetén DE1...-12...: 200 V//240 V (fazis-nullavezeték)
L2/N Hél6zati csatlakozo: Haldzati névleges fesziiltség:
e |2féazis DE1...-34... esetén DE1...-34...: 400 /480 V (fazis-fazis)
e N nullavezeték DE1...-12... DE1...-12...: 230 /240 V (nullavezeték-fazis)
esetén
L3 Hél6zati csatlakozo: Haldzati névleges fesziiltség:
e |3 féazis DE1...-34... esetén DE1...-34...: 400 /480 V (fazis-fazis)
< Foldcsatlakoz6 (PE) a belsd halézati  Csak belsG radiézavar-sztrdvel (DE1.. .-...FN-...).
< sz(irG széméra A PE csatlakozdhoz athidald csak elektromégneses
dsszeférhetdségi thidaldval kombinalva alkalmazhaté a
motor feldli oldalon.
©) PE, foldcsatlakozo a haldzat feldli BelsG dsszekdttetés a motor feldli oldal
oldalon PE-csatlakoz6jahoz
U Motorcsatlakozo, 1. fazis Motor névleges fesziiltségek:
v Motorcsatlakozo, 2. fazis BE ?[21 ggg y460 v
W Motorcsatlakozo, 3. fazis
< A kézbensdkori (Y kondenzétor) Csak belsd radiézavar-szdrével (DE1...-...FN-...).
T belsd sz(irg foldcsatlakozdja (PE) A PE csatlakozéhoz athidald csak elektromagneses
dsszeférhetségi thidaléval kombinalva alkalmazhaté a
hélézat feltli oldalon.
©) PE, féldcsatlakozd a motor feldli Belsd 6sszekottetés a hélézat feldli oldal

oldalon

PE-csatlakozéjahoz
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3.3.2.2 Csatlakoztatasi példak

5 Tablazat: Halozati csatlakoztatéasi példak

Csatlakozokapcsok Leiras
L N PE DE1...-12...FN-... egyfézist tapfesziiltségnél
| | — (200 V/240 V) belsd radiozavar-sz(irdvel
I I T
L N B @
7N
DDODD

L N PE DET...-12...NN-... egyfazisi tapfesziltségnél
| (200 V/240 V) belsd radiozavar-szdr@ nélkiil

|
| — T
2 e N B I @
N N 7N
- PPOOD
= U L2 L3 PE DE1...-34...FN-... haromfézisu tapfeszilltségnél
S | | | —] (380 V7480 V) belsd radiozavar-sz(irével
: | | I
= £L1/L 2N 13 % @j
U L2 L3 PE DET...-34...NN-... hdromfézisd tapfesziiltségnél
| | | | (380 V7480 V) belsd radiozavar-sz(ird nélkiil
I [ I = 1
L1/L  L2/N L3 N @
7N\
DO D
Haromfézist motorcsatlakozé haromfézisti motorok szamara:
e DE1...-12...FN-... (230 V)
e DE1...-34...FN-... (400 V//460 V)
belsd radidzavar-sziirével
]
=
£
‘g Haromfazisi motorcsatlakozd haromfazisti motorok szamara:
= e DET...-12...NN-... (230V)

e DE1...-34...NN-... (400 V//460 V)
belsd radidzavar-sz(iré nélkiil
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3.3.2.3 Csatlakoztatasi keresztmetszetek és csupaszolasi hosszak

3.3.3 Foldeles

PE A PE

Al Al

ITTITITTT)
IITTITTITTT)
IITTTTITTT)
=

HITTITITT
HITTTTITT
HTTTTTTITTT]

TTITTTITTT]

I . .

DET...-12... DE1...-34... Motorvezeték

31 Abra: Csupaszolasi hosszak a halézati oldalon

6 Tablazat: Csupaszoldsi hosszak, vezeték-keresztmetszetek, meghuzasi nyomaték

Csupaszolasi hossz csatlakoztathato a csavarok maximalis
A1 vezeték-keresztmetszet meghizasi nyomatéka
mm in mm? AWG Nm Lb-in

8 0,3 1-6 18-6 17 15,2

Mindegyik DE1... véltoztathaté sebességl motorinditdt kulon-kulon
kdzvetlenll a beépitési helyen 0ssze kell kotni taphalozat védéfoldjével
(rendszerfold). E foldcsatlakozas nem haladhat 4t mas készulékeken.

Valamennyi védévezetéket csillag alakban kell a kozponti foldelési pontbdl a
hajtasrendszer (DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd, haldzati
fojtotekercs, motor fojtétekercs, szinusz sz(ré) 0sszes vezetdképes
alkotoelemével 6sszekotni.

A foldhurok impedancianak meg kell felelnie a regionalisan érvényes ipari
biztonsagi el6irdsoknak. Az UL-el6irasok teljesitése érdekében UL altal
jovahagyott szemessarut kell hasznalni valamennyi foldvezeték
csatlakozasnal.

% Tobb valtoztathaté sebességl motorinditénak egy
kapcsoldszekrénybe épitése esetén figyeljen a foldhurkokra.
Gondoskodjon ezen kivul arra, hogy valamennyi fémeszkdz és
foldelendd készulék kifogastalanul €s nagy fellleten érintkezzen
a szerel6lappal.

% Belsé radiozavar-szirével rendelkezé valtoztathatd sebességu
motorinditok esetén (DE1...-...FN-...) az elektroméagneses
Osszeférhetéségi 4thidald mogé kell a PE-vezetéket bedugni.
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32 Abra: A PE-vezeték az elektromagneses sszeférhetdségi athidaldo mogé valo
csatlakoztatasa

3.3.4 Elektromagneses dsszeférhetosegi athidalok

46

Két véltozatban készul a DE1... valtoztathaté sebességl motorindito:

e DE1...-...FN-...: bels6 radidzavar-szlirével, elektromagneses
Osszeférhetéségi athidaléval,
e DE1...-...NN-...: belsé radidzavar-sz(ré nélkiil, elektromagneses

Osszeférhetéségi athidald nélkiil.

Az elektromégneses osszeférhetéségi athidaldk a haldzat feldli oldalon
taldlhatd sz(rét és a kdzbensékori szlrét (Y kondenzatorok) kotik Ossze a
csatlakozdkapcsokon keresztll a haldzat és a motor feldli oldalon talalhato
PE-csatlakozdval.

Ha a DE1...-FN-... véltoztathatd sebességld motorinditot egy IT (foldeletlen)
vagy aszimmetrikus foldelt TN-halézatra csatlakoztatjak, akkor a belsé
elektromagneses 0sszeférhetéségi sz(irét az elektromagneses
Osszeférhetéségi athidaldk eltavolitdsaval kell lekapcsolni. A belsd sz(rét
nem tartalmazoé készulékek (DE1...-...NN-...) esetén nincsenek athidalok, és
nem hasznalatosak a sz(ré csatlakozdkapcsok (le vannak zarva).

33 Abra: DE1...-...FN-... (szlr6vel) DE1...-...NN-... (szlir6 nélkal)
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FIGYELEM!

Ne huzza ki vagy dugja be az elektroméagneses 0sszeférhetéségi
athidaldt, amikor a DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd
az elektromos halézatra van csatlakoztatva.

34 Abra: Az elektromagneses dsszeférhetdségi athidalo eltavolitasa a haldzat és a motor feldli
oldalon

% Mindkeét elektromagneses Osszeférhetéségi athidalot el kell
tavolitani!
Nem engedélyezett csupan egy elektromagneses athidaléval
torténé Uzemeltetés!

% Az elektroméagneses 0sszeférhetdségi athidalok eltavolitasa
esetén az elektromagneses osszeférhetéség (EMV)
biztositdsadhoz szukséges szlirés mar nem mukodik.
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3.3.5 Haromfazisa aram sinblokk
A DE1...-34... valtoztathatd sebességl motorinditdkat érintés és zarlat ellen
védett DIL12M-XDSBO/... haromfazist aram sinblokkokkal a halézati oldalra
lehet csatlakoztatni.

> Kizarolag DE1...-34... véltoztathatd sebességld motorinditok
esetén alkalmazhatd DIL12M-XDSBO/... haromfazist aram
sinblokk.

=

006 [SBEEE

/////'//// 0, 2277y,
7Y,

ososssis h

35 Abra: Haromfazist aram sinblokk csatlakoztatasi példa

% Ugyeljen a haromfazisu sinblokkok maximalis
aramterhelhetéségének a betartasara (I, = 35 A).
DE1...-34... valtoztathatd sebességl motorinditd esetében,
nem lehetséges a haromfazisu aram sinblokkok forditott
szerelésével a haromfézisi aram csatlakozé meghosszabbitasa.
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Haromfazisa aram A megadott szerkezeti méretii DE1... valtoztathato sebességii motorinditok
sinblokk maximalis szama

DILM12-XDSB0/3 3 xFS1 2xFS1+1xFS2 2 xFS2

DILM12-XDSB0/4 4xFS1 3xFS1+1xFS2 1xFS1+2xFS21
DILM12-XDSB0/5 5x FS1 4xFS1+1xFS2 2xFS1+2xFS21)  3x FS21)

1) Ekombinacidban az egyes bemeneti dramok (DET...-34...) 6sszege meghaladhatja a valtakozé dramd sinblokk
és tdpegység blokk megengedett dramterhelhetdségét (35 A).

FIGYELMEZTETES

Mindegyik DE1...-34... véltoztathatd sebességl motorinditot
egyenként kell védévezetdvel a haldzati védéfoldre
csatlakoztatni.

7 ill"/“ll =g V 7
S N e
! L.
22077777 o SO

M a7
B 2. Z

i
“VESZA
¥

1L Z/Né I @
2777 o
20777 ////////////////////

36 Abra: Egy valtoztathato sebességl motorinditd PE-csatlakoztatasa (példa)
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3.3.6 Motorcsatlakoztatas

A lehetd legrovidebbnek kell lennie a DE1... valtoztathatd sebességl
motorinditdé és a motor kozotti dsszekottetésnek. Elektroméagneses
Osszeférhet6ség érdekében arnyékoltnak kell a motor
csatlakozdvezetékének lennie.

» Ezért kétoldalasan és nagy felluleten (360 -os atfedéssel) kosse 0ssze az
arnyékolast a véddéfolddel (PE). Az tapellatas arnyékolasanak
foldcsatlakozasat (PES) a DE1... valtoztathatd sebességl motorinditd
kozvetlen kozelében és kozvetlenll a motor kapocsdobozon kell
elhelyezni.

37 Abra: Motor feldli csatlakozas

P Akadalyozza meg az arnyékolas felfeslését — példaul a levagott

oot

mudanyagkopeny darabnak az arnyékolas végére huzasaval vagy az
arnyékolas végén elhelyezett gumikarikaval.

Masik megoldasként a kdbelfonat vége a nagy fellletl kdbelbilincsre
csavarhat6, majd a védéfoldre csatlakoztathatd. A elektromagneses
zavarok elkerulése céljabol ezen csavart arnyékolds csatlakozasnak a

leheté legrovidebbnek kell lennie (a csavart kdbelarnyékolas ajanlott
értéke: b =z 1/5 a).

(0.59")

[RRIILER o

R

02020, 9.9.020:¢ x
&%

X%
9070700
ST,

—L_ |PES

38 Abra: Arnyékolt csatlakozovezeték a motorkdrben
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Motorvezetékként négyeres arnyékolt vezeték hasznalata ajanlott. Emellett e
kébel zold-sarga vezetéke 6sszekoti a motor és a véaltoztathatd sebességu
motorinditd véddvezeték csatlakozéjat, ezaltal minimalizalja az arnyékolas
magas kiegyenlitd dram terhelését.

A kovetkezé abra mutatja példaként egy négyeres, arnyékolt motorkabel
felépitését, (ajanlott konfiguracio).

39 Abra: Négyeres, arnyékolt motorvezeték

(@) Cu arnyékoldfonat

() PVC kiilsg kopeny

(® Vezeték (Cu vezetékek)

(® PVC-szigetelés, 3 x fekete, 1 x zdld-sarga
(® Textil és PVC belsd anyag

Ha kiegészit6 alkotéelemek (példaul magneskapcsold, motorvédd relé, motor
fojtotekercsek) taldlhatdak egy motorinditdban, akkor a motorvezeték
arnyékolasat ezen alkotéelemek kozelében meg lehet szakitani és nagy
fellleten a szerel6laphoz (PES) lehet csatlakoztatni. A szabad, azaz
arnyékolatlan csatlakozéokabel nem lehet kb. 300 mm-nél hosszabb.
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3.3.7 Az UL® szahvany szerinti telepités

A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditod teljes egészében megfelel az
UL kovetelményeknek, a kovetkez§ feltételek teljesulésekor:

A DE1...-12... esetén az egyfazisu tapfesziltség az L1/L és L2/N
kapcsokra van csatlakoztatva. Nem Iéphetd tul a maximalisan
megengedett 240 V-0s négyzetes kozépérték.

A DE1...-34... esetén haromfazisu tadpfesziltség az L1/L, L2/N és L3

kapcsokra van csatlakoztatva. A fazissorrendnek nincs jelentésége. Nem

léphetd tul a maximalisan megengedett 500 V-0s négyzetes kozépérték.

A CSA kovetelmények betartasa érdekében egy tranziens tulfeszUltség

védelem alkalmazésa szukséges a DE1... véltoztathatd sebességl

motorinditd haldzati oldalan. A 600 V (fazis a foldhdz) és 600 V (fazis
fazishoz) feszultségeket kell ellendriznie, hogy megfeleljen a lll-es
tulfeszlltség kategodridnak és védelmet kell biztositania a 4 kV névleges
l6k&- vagy egyenértékl feszlltségek ellen és el kell viselnie azokat.

A maximalisan megengedett rovidzarlati aramerésség (AC) a bemeneti

dramellatasnal 100 kA lehet biztositok (600 V, UL CC vagy J osztaly),

14 kA RMS védékapcsolok (480 V, MCB B tipus) és DE1...-34...., 18 KA

RMS MCB E tipus esetén.

A DE1... valtoztathatd sebességl motorinditd és tapfesziltség kdzotti

megfeleld bontdeszkdzzel ellatott fix telepitésnek a helyi biztonsagi

besoroldsoknak és eléirdsoknak megfeleléen kell torténnie.

Legaldbb 75 °C-o0s (167 °F) legkisebb névleges szigetelési hémérsékletd,

megfeleld rézeres haldzati és motorkabelt kell hasznaini.

Az egyedi teljesitményeknek megfelelé mdszaki jellemzék szerinti

meghuzasi nyomatékokat alkalmazzon a tapcsatlakozoknal.

Csak egy vezetéktipus engedélyezett ez egyes tadpcsatlakozdk esetén.

A PE-vezetéket szemessaruval kell fémhazakhoz csatlakoztatni.

Motor tulterhelés-védelmi véltozatok:

e ADE1... valtoztathatd sebességld motorinditd és a motor kdzé kerul
elhelyezésre a bimetal relé, mely tllterhelés esetén lekapcsolja az
DE1... készuléket, vagy

°  Termisztorral ellatott motor, melyet a DE1... véltoztathaté
sebességli motorindité tulterhelése esetén egy termisztoros
gépveédoé relé (EMTB) lekapcesol, vagy

*  Termisztorral ellatott motor, mely hibajelzéssel kozvetlenul kapcsolja
le a DE1... valtoztathatd sebességl motorinditét (termisztor
csatlakoztatas a 3 vezérlékapocsra és und +10V), EXTFLT 1 méd
(P-15=1), 3mod (P-15 = 3), 5 mod (P-15 = 5), 7 mod (P-15 = 7)
és 9 mod (P-15 = 9) alkalmazasaval. El6feltétel: P-19 = 0, vagy

*  Motor hdmemoria (P-33 = 0).

El6feltétel: P-08 = motor névleges arama bekapcsolva.

% Az 1L040005ZU szerelési utasitasban egy , Kiegészitd

informéciok az UL® szabvany szerinti telepitésekhez” cimd
osszefoglalé taldlhaté.
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3.3.8 A vezerld egyseégre csatlakozas

A kovetkez6 csatlakozdokapcsokon keresztul torténik a kilsé vezérléjelek
csatlakoztatasa:

e 0V, +10V: a vezérl6feszultség kimenete,
e 1,2, 3, 4: digitalis és analég bemenetek,
e 13, 14 kapcsok: a potencidlmentes relé kimenet.

OV+0V1 2 3 413 14
QOO DDDD

DE1, DE11 csak DE11... esetén

40 Abra: A vezérls egység csatlakozokapcsainak elrendezése

Elektrosztatikus kisulés elleni intézkedések.
A készUléknek az elektrosztatikus kisulés elleni védelme
‘I érdekében a vezérl6kapcsok és az aramkori lap érintése eldtt

egy foldelt fellleten sisse ki magat.

3.3.8.1 Vezérloegység kapocsjeldlése

7 Tablazat: Vezérl6egység kapocsjelolése

Jelolés Funkcio Tudnivalé

ov Vonatkoztatasi potencial e ahbelsd vezérldfesziiltség szamara (10 V)
(GND) o akiilsd vezérlfesziltségek szamara (10 VV/24 V)
e az1-4vezérlési bemenetek szaméara

+10V Fesziiltség kimenet+10 VDC,  AbelsG+10 V-os vezérlfesziiltség kimeneta DE1. .. késziilék
maximum 20 mA (1...4 kapcsok) digitalis és analdg vezérlési bemenetei
szdméra

1 DI1, digitalis bemenet 1 Magas jelszint: +9 - 30 V
Bemeneti aram: 1,15/3 mA (10/24 V)
Gyari beéllitas: FWD (jobb forgasirany engedélyezd jel)

paraméterezhetd

2 DI2, digitalis bemenet 2 Magas jelszint: +9 - 30 V
Bemeneti aram: 1,15/3 mA (10/24 V)
Gyari beéllitas: REV (bal forgasirany engedélyezd jel)

paraméterezhetd

3 DI3, digitalis bemenet 3 Magas jelszint: +9 - 30 V
Bemeneti aram: 1,15/3 mA (10/24 V)
Gyari beéllitas: FF1 (20 Hz-es fix frekvencia)

paraméterezhetd
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Jelolés Funkcio Tudnivalo
4 Al1, analég bemenet 1 e Analdg jel: 0-+10V
e Bemeneti dram: 0,12 mA
e Felbontdas: 12 bit
o Gyari bedllitas!) f-REF: 0 - f maximum (50/60 Hz)

DI4, digitalis bemenet 4 e Magas jelszint: +9 - 30 V
e Bemeneti dram: 1,15/3 mA (10/24 V)
e paraméterezhetd

13 Reléérintkezd?) e potencidlmentes reléérintkezd (z&rg), RUN
14 Reléérintkez6?) © GUYRURIDE
o Maximalis terhel@aram: 6 A (AC-1) /5 A (DC-1)

1) Digitélis bemenetre kapcsolhatd &t a P-15 paraméterrel
(=> 22 téblézat, 95 oldal és => 30 tablazat, 107 oldal)
2) DE11-... eszkoztipus esetén paraméterezhetd.

3.3.8.2 A vezérlovezetéekek csatlakoztatasa

54

Arnyékolas nélkil torténik a vezérlévezetékek csatlakoztatasa. Nagy
elektromagneses zavarterhelésU kornyezetekben vagy a kapcsoldszekrényen
kivll csatlakoztatott vezérlévezetékeknél (pl. hosszu 6szekotékabellel
rendelkezd vezérlépanel) arnyékolt vezeték hasznalata célszerl. Ennél a
DE1... véltoztathaté sebességli motorinditd kozelében (PES), az egyik
oldalon kell az arnyékolast csatlakoztatni.

=)

S25m(=82ft) /

-

Cu2b mm2

)

{

<[

ZB4-102-KS1

1 ||

OROTEEF

FWD REV R1

41 Abra: Vezérl6kapocs csatlakoztatasi példa

A fenti csatlakoztatasi példa (41 dbra) mutatja be a vezérlévezeték arnyékolés
kabelbilinccsel torténé egyoldalas PE-csatlakoztatasat (PES). Csavart érparral
kell a vezérlévezetékeket kivitelezni.

% Az arnyékolas felfeslése példaul a levagott mUlanyagkdpeny

darabnak arnyékolas végére hluzasaval vagy az arnyékolas végén
elhelyezett gumikarikaval akadalyozhaté meg.
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3.3.8.3 Csatlakoztatasi keresztmetszetek és csupaszolasi hosszak

A kovetkezé tablazat tartalmazza a csatlakoztatasi keresztmetszeteket és
csupaszolasi hosszakat.

8 Tablazat: Csatlakozévezetékek a vezérlékapcsokon
T T T %
= = R —— M3 H

mm? mm? mm in Nm Lb-in mm

05-15 05-1 30-16 5 02 05 6 0,7x3
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3.3.8.4 Vezerlo egység csatlakoztatasi példak

9 Téblazat: Csatlakoztatasi példédk 0 médu gyari bedllitdssal (P-15)

Csatlakozokapcsok Leiras

Lagyinditasi funkcio
Eldre kivalasztott forgasiranyl idében vezérelt motorinditas
DI1 = jobb forgasirany engedélyezd jel

I

X1 A1/DI4 = frekvencia alapjele (f-REF ), +10 V = maximalis frekvencia 50/60 Hz (P-09)
Gyorsulési rdmpaidd: 5 masodperc (P-03),
A DI lekapcsolasa esetén egy 5 masodperces (P-04) lassitasi idejl vezérelt leallités torténik.

+10..424V DC
+10V f
<20 mA _ ~ - [Hz] &
=} =) =}
o [1] [2 3 (28) ”””””” : i
2 & | |
= o | FREF
\ ]
B 5 | - 5 t[s]
l l
|
FWD_ |
Valtoztathaté sebességii motorindito (normal, gyari beallitas)
Motorinditas mindkét forgasiranyba, beallithatd fordulatszammal
DI1 = jobb forgasirany engedélyezd jel
DI2 = bal forgasirany engedélyezd jel (REV)
DI3 = fix frekvencia (FF1 = 20 Hz), feliilirja az analdg, valtoztathatd frekvencia alapjelet
+10V f-REF(0- 10 V)
<20 mA A1/DI4 = frekvencia alapjele (f-REF ), 0 - 10 V = 0 maximalis frekvencia 50/60 Hz (P-09)
’_L‘ = Gyorsulasi rémpaidd: 5 méasodperc (P-03)
Lassulasi rampaidd: 5 masodperc (P-04)
ov 10V 1 . . .
|_—| i |_—| R1: alapjel potenciométer (pl. fix érték 4,7 kQ)
2 = e i,
; o L [ f
o o [Hz] 4
50 | )
R1 (60) I
|
! f-REF
| . 20 F-———/A———_ e e
}
5 f tls]
f-REF

REV
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3.3.8.5 Analog bemenet

3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

9 A kovetkezbk segitségével valtoztathatdak meg a
csatlakozdkapcsok funkcioi:

e a DXE-EXT-SET konfiguraciés modul vélasztékapcsoldja,
e A  drivesConnect” paraméterezd szoftver,
e A DX-KEY-LED kulsé kezel6egység.

A 4. vezérldkapocs (Al1/Dl14) analdg as digitalis bemeneti jeleknél is
hasznalhato.

A 4. vezérl6kapocs gyari beadllitdsa analdg bemenet (Al1) 0 - 10 V szdmaéra.
0V a vezérl6kapocs vonatkoztatasi potencialja.

A P-15 paraméter értékét kell megvaltoztatni egy funkcié
megvaltoztatdsahoz.

A P-16 paraméter segitségével tovabbi analég bemeneti értékek allithatdak
be:

e 0-10V (gyari beallitas),
e 0-20mA,
e 4-20 mA szakadasellendrzéssel (hibajelzés < 3 mA),
e 4-20 mA szakadasellenérzéssel
(< 3 mA: rampaalapu véltas fix frekvenciara FF1).

X1

+10...+24V DC
+10V
< 20 mA
==
<|a
|EV +10V
L
w
e
f-REF n
0.+10V
(0/4...20 mA)

42 Abra: Kilsé analog alapjel forras csatlakoztatasi példa

A P-17 paraméterrel az analég bemeneti érétkek skalazhatéak, mig a P-18
segitségével invertalhatodak.

% A paraméter beallitasok a —> 32 tablazat, 110 oldal tablazatban
talalhatéak.
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

3.3.8.6 Digitalis bemenetek

Az 1, 2 és 3 vezérlékapcsok azonos funkcioju és miikodeésU digitalis
bemenetek (DI1, DI2, DI3). A 4-es kapocs gyari beéllitas szerint Al1 analog
bemenetként van bedllitva és a P-15 paraméter segitségével helyette DI4
digitalis bemenetként is beallithato.

43: adbraNégy digitélis bemenetet tartalmazé csatlakozasi példa

() A P-15vagy a DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
segitségével beallitott digitalis bemenet konfiguraciok (—> 10 tablazat)

10 Téblazat: A P-15 segitségével beallitott digitalis bemeneti konfiguraciok

Mod P-15 DI2 DI3 DI4
2 2 REV FF20 FF21
4 4 upP FF1 DOWN
5 5 upP EXTFLT DOWN
6 6 REV upP DOWN
7 7 FF20 EXTFLT FF21

A digitdlis bemenetek vezérlése a belsé +10 V-os vezérléfeszUltséggel
(pozitiv logika), a +10 V-0s vezérl6kapoccsal vagy a maximum +24 V-0s kulsé
feszlltségforrassal torténhet:

e 9-30V =magas (logikai ,,1")
e 0-4V =alacsony (logikai ,,0")

A vezérlékapocs = 0 V a kulsé feszultségforras esetén a vonatkoztatasi
potencialja.

% Egy kllsé feszultségforrds hasznélata esetén Ugyeljen arra, hogy
a kuls6 feszultségforras 0 V-os potencialja és a DE1
valtoztathatd sebességld motorinditd (0 V) 0ssze legyen kotve.
A kUlsé feszlltség IUktetésének 5 % AUa/Ua értéknél
kisebbnek kell lennie.
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

11 Téblazat: Digitalis bemeneti csatlakoztatasi példak (0 mod)

Csatlakozokapcsok Leiras
Gyari beallitas
e -
- A digitélis bemenetek (DI1 - DI3) és a frekvencia
' alapjelének (Al1) vezérlése a +10 V-os belsd
+10..424V DC vezérldfesziiltséggel torténik, azR1(0- 10 V)
+10V potenciométer segitségével.
<20 mA
o ©
(=] o
o0l ol 0] (1] 3

f-REF

el

+10V
<20 mA

ey

+10..+424V DC

DI2

FWD

N
FF1[_, D13
|

REV

f-REF

R1

O
+24 'V

24 V-os kiilso vezeérldfesziiltség

A digitalis bemenetek (DI1 - DI3) vezérlése egy kiilsd
vezérldfesziiltséggel (+24 V) torténik.

A frekvencia alapjelének vezérlése a +10 V-o0s belsé
vezérldfesziiltséggel torténik, azR1 (0 - 10V)
potenciométer segitsegével.

x1

PLC altal biztositott kiilsé vezérlofesziiltség

A digitalis bemenetek (DI1 - DI3) vezérlése egy kiils@
vezérldfesziiltséggel (+24 V) torténik.

+10..+424V DC ’ . S
+#10V Kiilsd jellel (0 - 10 V) torténik a referenciaérték
<20 mA megadasa.
o o
=} =)
Megjegyzés:
ov +10V 2 3 e e .
|_—| |_—| 0V a PLC analdg és digitélis bemeneteinek

=] = — L gy e

= o e u vonatkoztatasi potencialja.

L “

* ® L
._@ l l |
+24V
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3 Beszerelés
3.3 Elektromos telepités

3.3.8.7 Reléérintkezo (RUN)

A 13 és 14 vezérlbkapcsok dssze vannak kotve a DE1... valtoztathatd
sebességl motorindité belsé potencidlmentes reléérintkezdjével (zaro).

60

Zarva van az érintkezd, ha van engedélyezé jel (FWD, REV, ENA) és nincs
hibajelzés.

Hibajelzés megjelenése esetén azonnal bont az érintkezd.

Bont az érintkezd, ha megszlnik az engedélyezd jel (FWD, REV, ENA) és
a motor vezérlés nélkul indul be (gyari beallitas P-05 = 0).

Késleltetés utan bont az érintkezd a P-04 bedllitott lassitasi idejének

(f = 0 Hz) letelte utan, ha lekapcsolasra kerul az engedélyezé jel

(FWD, REV, ENA).

Késleltetés utan bont az érintkezd, ha lekapcsolasra kerul az
engedélyezé jel (FWD, REV, ENA) és a lassitasi rampanak megfeleléen
(P-04 rd&mpaidd) a motor fordulatszama 0-ra csokken.

A 13 és 14 vezérlékapocs csatlakoztatasi adatai:

250 V AC, maximum 6 A AC1
30V DC, maximum 5 A DC1

Uzemzavar mentes muikddés biztositasa érdekében célszerd induktiv
fogyasztok esetében (pl. csatoldérelék, magneskapcsoldk) csillapitd
aramkoroket beiktatni:

Drive relay output

250V ~=6A,AC-1
30V—==5A,DC-1

AC
DC

o . =)
J%E}\ CH vLCH

- L (4
Varistor RC filter Diode

AC AC DC

44 Abra: Védsaramkorrel ellatott csatlakoztatasi példak
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3.4 RJ45 interfész

3 Beszerelés
3.4 RI45 interfész

Az elélapon elhelyezett RJ45 interfész lehetévé teszi a kommunikacios és
terepibusz modulok kdzvetlen dsszekapcsolasat (—> 46 abra, 62 oldal).

X1

[ S

45 Abra: RJ45 interfész

A bels6é RS485 csatlakozén keresztul Modbus RTU protokoll szerinti
adatforgalom bonyolithaté.

Nem rendelkezik belsé buszlezard ellenéllassal a DE1...
véaltoztathatd sebességld motorindité.

Szikség esetén EASY-NT-R buszlezaré ellenéllast hasznaljon.
CANopen: PIN 1 és PIN 2, 124 Q
Modbus RTU: PIN 7 és PIN 8, 120 Q

A tartozékokra vonatkozo tovabbi informaciokért lasd
—> 9 fejezet ,Tartozékok”, 131 oldal.

A DXE-EXT-SET részletes leirdsaért lasd
—> b5 fejezet, ,,DXE-EXT-SET konfiguraciés modul”.

VIR R AR
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3 Beszerelés
3.4 RJ45 interfész

DET...

DX-KEY-LED

FS1 FS2
45 mm (1.77") 90 mm (3.54)

(I~9.84ft)

9 @ 1L04012020Z

-

DX-COM-STICK "

9 m 1L0400052U

DX-NET-SWD3

é @ 1L040008ZU
é @ MNO04012009Z...

9 @ drivesConnect
MN040003...
9 1L040002ZU

DXE-EXT-SET

DX-COM-PCKIT

S
W Serial

) —
9 @ 1040120227

46 Abra: A DE1 véltoztathaté sebességii motorinditd RJ45 interfészének rendszerattekintése
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3.5 LED kijelzések

3 Beszerelés
3.5 LED kijelzések

Harom vilagitd didda (LED) jelzi DE1... véltoztathaté sebességl motorinditd
Uzemallapotat.

M

M

O Run
O Status
O Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

47 Abra: LED-kijelzék hibakédokkal (tokozatra nyomtatva)

A kovetkezdk szerint viselkedik a hdrom LED Run (mUkodés), Status
(dllapot) és Fault Code (hibakdd):

LED Run:

a mukodés jelzése.

Villog (zold) két masodpercenként (4 Hz-es frekvenciaval) a haldzati
feszUltségellatas biztositdsa esetén, ha nincs engedélyezé jel a DI ill.
DI2 kapcsokon és nincs hibajelzés.

Vilagit (zold) a mdkodés engedélyezése esetén.

Nem vilagit, ha nem mUkodik a kapcsolélzemd tapegység (SMPS)

(pl. alacsony halozati feszultség miatt), tovabba belsé kommunikacio hiba
esetén (hibas a DE1... valtoztathatd sebességl motorinditd).

LED Status:

az allapot jelzése.

Piros szinnel, 2 Hz-es frekvenciaval villog LED Fault Code kijelzdvel
egyutt alacsony halézati feszlltség esetén.

Piros szinnel vilagit a LED Fault Code kijelzével egyUtt hiba esetén
(hibas a DE1... valtoztathatd sebességl motorindito).

LED Fault Code:

a hibakdéd jelzése.

Piros szinnel villog (ciklikus villogas szlnetekkel) a kovetkezd villogéasi
szammal

(1%, 2x,3x, ..., 13 x), ezt kovetbéen 2 masodperces szunet kovetkezik
(2 Hz + 2 s) (=> 12 tablazat).

Piros szinnel, 2 Hz-es frekvenciaval villog LED Status kijelzével egyUtt
alacsony halézati feszUltség esetén.

Piros szinnel vilagit a LED Status kijelzével egyltt belsé kommunikacios
hiba esetén (DE1... hiba).

Sarga szinnel vilagit, ha mUikodik a DE1 valtoztathaté sebesséqgl
motorinditd egyendramu fékezése.
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3 Beszerelés
3.5 LED kijelzések

64

12 Téablazat: LED hibajelzés , hibakodja”

Hibakod

Villogasi
frekvencia: 2 Hz

(2 masodperces
sziinetet kdvetden)

A hibajelzés jelentése

1 impulzus - talterhelés 1 x Termikus motor tdlterhelés
2 impulzus - kiilsé hiba 2 X Kiils6 hibajelzés
3 impulzus - tulfesziiltség 3x Tulfesziltség
4 impulzus - talaram 4 x Talaram
5 impulzus - tdl magas 5Xx Talmelegedés
homérseklet 6 X Halézati egység hiba
7 X Kommunikécids hiba
8 x Gyari beallitas
9x Hulldmos DC fesziiltség
10 x Tul alacsony dramérték hiba
11 x Tul alacsony hémérseklet
12 x Termisztor hiba
13 x Adathiba

—_

A hibajelzés részletes leirdséhoz lasd
—> 10 fejezet , Hibajelzések”, 151 oldal.
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3 Beszerelés

3.6 Blokkdiagramok

3.6 Blokkdiagramok
A kovetkezd blokkdiagramok a DE1 véltoztathatd sebességld motorinditd
valamennyi csatlakozdkapcsat és azok gyari beallitas szerinti funkcioit
mutatjak be.
3.6.1 DE1...-12...FN-...
1AC 200/240V
50/60 Hz PE
— « DE1...
| 6 A, 250 V AC
5A,30VDC
+10..424V DC
+10V
<20 mA o -
a a a
ﬂ 40V |_1—| |_2—| 3 13 14
(=] o e b RUN Mode 0
= I I B
R1
P-51
\ \ \ 4T P-52 s @
- P-53
DE11 P-54

48 Abra: DE1-12...FN-... blokkdiagram

véltoztathatd sebességl motorindité egyfazisu haldzati feszlltségellatassal és belsd

radidzar-szlirével

Mode 0

3.6.2DE1...-12...NN-...
1 AC 200/240 V
|50/6[]Hz| PE
T ] T <1
bf fLan Gy iy [© X1 DE...
— | 6A, 250V AC
54,30V DC
+10..4+24V DC
+10V
<20 mA
(] [ar]
5| o
v] [oov [2] [3 13] [
zl g @ RUN
4K7 .
+
-~
DE11

P-51
P-52
P53$@
P-54

49 Abra: DE1-12...NN-... blokkdiagram

véltoztathatd sebességl motorindité egyfazisu haldzati feszlltségellatassal és belsd

radidzar-sz(iré nélkul
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3 Beszerelés
3.6 Blokkdiagramok

3.6.3DE1...-34...FN-...

3 AC 380/480 V
50/60 Hz

L1L DE1...
6A,250VAC
5A,30VDC
13 14
RUN Mode 0
0 IR PR I
b BT
‘ P-53
DE11 P-54

50 Abra: DE1-34...FN-... blokkdiagram
véltoztathatd sebességli motorinditd haromfazisu halozati fesziltségellatédssal
és belsé radidzar-szUlrével

3.6.4 DE1...-34...NN-...

3AC 380/480 V
| 50/60Hz | P|E
T =1
LIL LZ/N I 9 x1 DE1...
Ny [ 6 A, 250V AC
5A,30VDC
+10...+24V DC
>Z
o o™
a a
r=
U v] [w] 1T [@ 2] [3] 13] [1s
> b RUN Mode 0
é o

P-53
DE11 P-54

IR E:EQQ@

51 Abra: DE1-34...NN-... blokkdiagram
valtoztathatd sebességli motorinditd haromfazisu haldzati feszuiltségellatassal
és belsé radidzar-szlrd nélkul

66 DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



4 Uzemeltetés

4.1 Uzembe helyezési ellendrzélista

A véltoztathatd sebességld motorinditd Uzembe helyezése elétt el kell
végezni a kovetkezd ellendrzélista szerinti ellenérzést:

4 Uzemeltetés
4.1 Uzembe helyezési ellendrzélista

13 Tablazat: Uzembe helyezési ellendrzélista

Sz.

Tevékenység

Az olvasé megjegyzéseinek fenntartott hely

A Szerelési utasitas (= 1L040005ZU) szerint tortént szerelés és
vezetékezés.

Megtortént a valtoztathatd sebességl motorinditd, a motor és a
mozgo alkatrészek kornyezetébdl a vezetékezés hulladékainak, a
vezetékdaraboknak, valamint az 0sszes hasznalt szerszamnak az
eltavolitasa.

A feszultségellato és vezérléegység osszes csatlakozokapcsanak a
megadott forgatdbnyomatékkal torténd meghuzasa.

A véltoztathatd sebességl motorindité kimeneti kapcsaira (U, V, W)
csatlakoztatott vezetékek nem zérlatosak és nem foldzarlatosak
(PE).

Szabdlyszer( a véltoztathaté sebességl motorindité foldelése és a
védoéfold csatlakoztatdsa. A csatlakozdkapcsok a @ foldjelzéssel
vannak jeldlve.

A feszUltségellato egység elektromos csatlakozasai a
kdvetelményeknek megfeleléen vannak méretezve és
szabdlyszerlien vannak csatlakoztatva.

DE1...-12... esetén az L1/L, L2/N és PE kapcsokra
DE1...-34... esetén az L1/L, L2/N, L3 és PE kapcsokra
Motor esetén az U, V, W és PE kapcsokra

A tépfeszlltség mindegyik fazisa (L ill. L1, L2, L3) biztositékkal ill.
védd&kapcsoloval van ellatva.

A DE1... valtoztathatd sebességli motorindité és a motor a haldzati
feszlltségnek megfeleléen van bedllitva.

DE1...-12...:200- 240V £10 %
DE1...-34...:380-480V £10 %
Motor: kapcsolasi méd (csillag, delta)

A hiitélevegd minésége és mennyisége megfelel a DET...
véltoztathatd sebességl motorinditd és a motor altal igényelt
kornyezeti feltételeinek.

10

Valamennyi csatlakoztatott vezérlévezeték és kapcsoldkészulék
garantalja leéllitas feltételeit.

11

A csatlakoztatott gép forgésiranya lehetévé teszi a motorinditast
(=>Ellenérizze az U, V, W fazissorrendet ill. a FWD vagy REV
forgéasiranyt).

12

Az 6sszes VESZKIKAPCSOLASI és védelmi funkcio elGirasszerd
allapotban van.
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4 Uzemeltetés

4.2 Az Uizemeltetésre vonatkozo figyelmeztetések

4.2 Az iizemeltetésre vonatkozo figyelmeztetések
Ugyeljen a kdvetkez6 figyelmeztetések betartasara.

VESZELY

Kizérolag szakképzett személyzet végezheti az Uzembe
helyezést.

> >

VESZELY

Veszélyes elektromos feszlltség!

Ugyelni kell az I. és II. oldalon talalhato biztonsagi eléirasok
betartasara.

P>

VESZELY

FeszUltség alatt alinak a DE1 valtoztathaté sebesséqgl
motorinditd feszultségellatd egységének az alkatrészei, amig
csatlakoztatva van a tapfeszlltség (haldzati fesziltség).

Példaul az L1/L, L2/N, L3, U, V, W halozati kapcsok.

A héldzati feszlltségtdl szigetelve vannak a vezérlékapcsok.
Veszélyes feszultség alatt allhatnak a relékapcsok (13, 14) —
akkor is, amikor ki van iktatva a valtoztathaté sebességu
motorinditd haldzati feszultség ellatédsa (példaul, a reklérintkezdk
feszUltség alatt all6 vezérléegységgel kapcsolddnak > 48 V AC/
60 V DC).

VESZELY

A tapfeszUltség lekapcsolasa utdn még maximum 5 percig
feszUltség alatt maradnak a DE1 valtoztathaté sebesséqgli
motorindité haldzati egységének alkatrészei (kozbensdkori
kondenzatorok kisulési ideje).

Ugyeljen a figyelmeztetések betartasaral

JAYAN

DANGER

5 MIN

A

VESZELY

Kikapcsolas (hiba, halézati feszlltség kimaradas) esetén, a
tadpfesziltség visszakapcsoldsakor, automatikusan elindulhat a
motor, ha engedélyezve van az automatikus Ujrainditas funkcié
mukodése (=> P-31 paraméter).

68
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4 Uzemeltetés
4.2 Az Uizemeltetésre vonatkozo figyelmeztetések

FIGYELEM!

Haldzati véddkapcsold alkalmazasakor nem engedélyezett
léptetd Uzemmaod beéllitasa.

A motor mikodése sordn nem lehet bontott allapotban
véddkapcsold és kapcsoldszerkezet (javitasi és karbantartasi
kapcsold).

Ha véddkapcsold vagy kapcsoldszerkezet van a DE1...
véltoztathatd sebességl motorinditd kimenetéhez
csatlakoztatva, akkor engedélyezett a motor [éptetd
uzemmaodjanak a beallitdsa.

FIGYELEM!

Ellendérizze, hogy nem okoz-e veszélyt a motorinditas. Bontsa a
hajtott gép kapcsolddésat, ha annak hibas Uzemallapota miatt
veszély keletkezik.

% Ha a szabvanyos 50 ill. 60 Hz-es frekvencianal nagyobb
frekvenciaval akarja Uzemeltetni a motort, akkor a
motorgyartonak j6va kell hagyni az ilyen mikodi tartomanyokat.
Ellenkezd esetben karosodhat a motor.
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4 Uzemeltetés

4.3 Gyari beallitassal torténd tizembe helyezés

4.3 Gyari beallitassal torténd iizembe helyezées

Az aldbbiakban a gyari bedllitdssal torténd Uzembe helyezésre egy
egyszerdsitett csatlakoztatasi példa talalhato:

Csatlakoztatasi példa Kapocs Jelolés
L1/L egyfazisu halozati fesziiltség h&romfazisu hélozati csatlakozas
L1 L2 L3 PE ———— (DF1...-12..) (DE1...-34...)
L3 -
L N PE
| | | ©) Foldcsatlakoz6 (PE)
LILILZN 13 | © < Atkﬁté§ az elektromégneses 0sszeférhetdségi sz(rd és a foldcsatlakozd
< kozottAtkotés az elektromégneses dsszeférhetdségi szdrd és a
féldcsatlakozo kozott —csak DE1...-...FN-... esetén
oV Vonatkoztatasi potenciél (0 V)
Viwl® +10V +10 V-os belsé vezérldfesziiltség (maximum 20 mA-es kimenet)
1 FWD, jobb forgésirany inditasi parancs
4 Frekvencia alapjele (f-REF 0 - +10 V bemenet) az R1 potenciométerrd|
U Haromfazist valtakozd arami motor csatlakozd
v (héromfézisa véltakozd dramt motor)
W
©) Foldcsatlakoz6 (PE), motorkébel arnyékolds (PES)
I Atk(’jté§ az elektromagneses dsszeférhetdségi sz(ird és a foldcsatlakozd

kozottAtkotés az elektroméagneses dsszeférhetdségi szdrd és a
foldcsatlakozo kozott — csak DE1...-...FN-... esetén

70

» A fenti csatlakoztatasi példanak megfeleléen, az egyszer( Uzembe
helyezés érdekében a gyari bedllitdsokkal csatlakoztassa DE1
véltoztathatd sebességld motorinditot.

Az alapjel potenciométernek minimum 1 kQ és maximum 10 kQ kdzotti fix
ellenéallassal kell rendelkeznie (+10V és OV vezérlékapcsokhoz
csatlakoztatva). Itt 4,7 kQ az ajanlott érték.

—_

—_

Ha az alapjel potenciométer csatlakozéi nem rendelhetéek
egyértelmlena 0V, +10V és 4 kapcsokhoz, akkor az inditasi
engedély (FWD) elsé kiadas el6tt kb. 50 %-ra kell a
potenciométert beallitani.

Ugyeljen arra, hogy a halézati fesziiltség rakapcsolasa el6tt
bontva legyen az engedélyezé érintkezd (FWD).

Az el6irt tapfesziltségnek a haldzati csatlakozdkapcsokra (L1/L és L2/N a
DET...-12... 1l L1/, L2/N és L3 a DE1...-34... esetén) adasaval, a
kapcsolouzemU tapegység (SMPS) segitségével a kozbensé korben torténik
a vezérléfeszUltség generéalasa és zold fénnyel villog a Run LED. Inditasra
kész (el6irds szerinti Uzemi éllapotban van) és allé médban van a DE1...
véltoztathatd sebességl motorinditd. Az inditdsi engedély kiadasa a vezérlés
+10 V-os vezérl6kapcsan keresztul torténik: A Run LED vil4git
(folyamatosan). Az R1 potenciométer segitségével lehet a kivant motor
fordulatszam értéket beallitani.
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5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
5.1 A DXE-EXT-SET jelolései

5 DXE-EXT-SET konfiguracios modul

Hamp Fixed Freq.
@ ' STATUS
156
0] s mn [ otz
:

52 Abra: DXE-EXT-SET konfiguraciés modul

A DXE-EXT-SET konfiguraciés modul a DE1... véltoztathatd sebességl
motorindité alapbedllitasainak kezel6egység vagy szamitégép hasznalata
nélkuli egyszerU véaltoztatasat teszi lehetévé. Mechanikus
paramétertaroloként mikodik a DXE-EXT-SET. Azonos teljesitményl
készulékek esetén példaul a konfiguraciés modullal beallitott értékeket (zold
szinnel vilagit a STATUS LED) egy masik DE1... valtoztathaté sebességl
motorinditéra lehet atvinni (masolni) gombnyomassal (SET nyomdgomb).

% A DXE-EXT-SET konfiguraciés modul egy vélaszthaté
részegység és nem tartalmazza a DE1... valtoztathato
sebességl motorinditd szallitasi terjedelme.

5.1 A DXE-EXT-SET jeldlései

53 Abra: A DXE-EXT-SET jeldlései

( Allapotjelzs LED

(@ ADE1... valtoztathatd sebességli motorinditd rogzitékapcsai

(3 Valasztokapcsold 50/60 Hz — az alapbeallitasnak a halozati frekvenciahoz igazitdsahoz

(® SET nyomégomb — a megvaltoztatott beéllitasi értéket atviszi a DE1... véltoztathato sebességi
motorinditdba

() | Motor potenciométer — a motorvédelem beallitdsara hasznalhato (I x t érték)

(6) Valasztokapcsolo, a vezérlgkapcsok funkcidinak konfiguralasahoz hasznalhaté

(@) Rampa valasztokapcsold — a rampaiddk beallitdésara hasznalhato (gyorsitas és lassitas)

Fix frekvencia potenciométer — az FF1 frekvencia maximalis és minimalis frekvenciaérték kzotti
beéllitését teszi Iehetc’SVé
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5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
5.2 A DEL... valtoztathaté sebességli motorinditdra fel- és leszerelés

5.2 A DE1... valtoztathato sebességii motorinditora fel- és leszerelés

72

A DXE-EXT-SET konfiguraciés modult az RJ45 csatlakozohivelybe és a
DE1... valtoztathatd sebességl motorinditdban 1évé megfeleld rogzitbkapocs
nyilasokba kell bedugni.

% Kézzel, szerszam nélkul torténik a DXE-EXT-SET konfiguracios
modul fel- és leszerelése.
Tulzott er6 kifejtése nélkul végezze a szlkséges szerelési és
beallitasi mdveleteket.

% Mdkodés kozben (vilagit a LED Run) lehet a DXE-EXT-SET
konfiguraciéos modult bedugni, majd kihtzni.

54 Abra: Fel- és leszerelés

Normal esetben tartés Uzemeléskor tilos bedugva hagyni a DXE-EXT-SET
konfiguraciés modult. A kapcsoldallasok és beéllitdsok akaratlan
megvaltoztatdsa bedugott allapotban nem lehetséges, mivel ehhez egy
szerszam és az atvitel parancs (SET) kiadasa szUkséges, mely kizarélag STOP
allapotban torténhet meg.

Mindazonaltal ne feledje, hogy a konfiguraciés modul bedugott 4llapotéban
barmikor lehetséges valamennyi mechanikusan beallithatd érték szandékos
véltoztatasa.

Mindkét rogzitékapcsokat meg kell nyomni a leszereléshez [1].
A rogzitékapcsok nyomva tartdsa mellett elérefelé hlzza ki a konfiguraciés
modult [2].
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b.3 Leirasa es kezelése

5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
5.3 Leirasa és kezelése

Egy lapos csavarhizé (0,4 x 2,5 mm) szikséges a DXE-EXT-SET
konfiguraciéos modul potenciométerének és forgdkapcsoléjanak a
beéllitdsahoz.

55 Abra: Csavarhtzo (0,4 x 2,5 mm)

A DXE-EXT-SET konfiguraciés modul segitségével mind bedugott, mind a
DE1 véltoztathatd sebességld motorinditobdl kihtzott (mUiikodésen kivdli)
allapotaban elvégezhetd a , beallitdsok (paraméterek) mechanikus
valtoztatasa”.

FIGYELEM!
A hajtasspecifikus beallitasok valtoztatasa!

Ha egy mar beallitott DE1... valtoztathatd sebességl
motorinditot egy ,, hatdrozatlan beallitast” DXE-EXT-SET
konfiguracidos modul bedugdsa utan sarga fénnyel vilagit a
STATUS LED (a DXE-EXT-SET modulé), akkor a SET
nyomdgomb mukodtetésével lehet a hajtasspecifikus
bedllitdsokat megvéltoztatni (STOP mddban).

Példaul:

e A vezérl6kapcsok konfiguracidja (lzemmaod = P-15)

»  Aramkorlatozas (I Motor = P-08)

e Qyorsitasi és lassitasi id6 (rampa = P-03 és P-04)

*  Fix frekvenciaérték (FF1 = P-20)

*  Valamennyi alapfrekvencian alapulé paraméterérték
(50/60 Hz =>» P-01)

% A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité paramétereit

véltoztatasok (fellilirds) ellen védeni lehet a drivesConnect
paraméterezd szoftver vagy a DX-KEY-LED kezel6egység
segitségével a P-39 = 1 paraméter beallitdsaval (paraméterzar).
Kivétel:
A motorindité paramétereinek zarélasa ellenére lehetséges a
P-20 (FF1) értékének a valtoztatasa a DXE-EXT-SET
konfiguraciés modul Fixed Freq. potenciométere segitségével.
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5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
5.3 Leirasa és kezelése

A kovetkez6 listdban taldlhatd a DXE-EXT-SET konfiguracios modul
kezelb6szervei és kijelzbi kezelésének és funkcidinak leirdsa, a modulnak a
DE1... véltoztathatd sebességl motorinditdba bedugott és Uzemkész
allapotat (vilagit a Run LED) feltételezve.

14: tablazatA DXE-EXT-SET kezel&szervei és kijelzdi funkcidi
Elem Viselkedés Leiras
z6ld LED STATUS

Akonfiguracids modul beéllitott értékei megegyeznek a DE1. .. valtoztathatd sebesség( motorinditd
paraméterértékeivel.

STATUS sérga A DXE-EXT-SET konfiguraciés modul bedllitott értékei nem egyeznek meg a DE1... valtoztathatd
sebességd motorindité paraméterértékeivel!.
Példa:
e Megtdrtént a bedugott konfiguraciés modul bedllitési értékeinek a valtoztatasa.
e Egy eltérd beédllitési értékekkel rendelkezd konfiguraciés modul van bedugva.

z6ld — lassan villog A SET nyomégomb kb. 2 mdsodperces megnyomésa esetén a STOP madban. Megtdrténik a

(3 x 2 masodpercig), DXE-EXT-SET valamennyi beéllitott értékének a DE1... véltoztathaté sebességii motorinditéba vald

azutan folyamatosan zéld ~ atvitele.

szinnel vilagit A folyamatos zold fény jelzi az adatétvitel sikeres befejezését.

gyorsan villog (4 Hz) A SET nyomégomb révid idejd (< 1 mésodperc) megnyomasa esetén. Aktiv a Fixed Freq.
potenciométer és kozvetlenil feliilirta a DE1... véltoztathaté sebesség( motorinditd P-20 (FF1)
paraméterét.
Megjegyzeés:

A RUN tizemmodban és a megfeleld vezéridkapcson 1évd az FF1 engedélyezd jel (1asd 0,2, 3,4,7, 8
mad = P-15) estén kézvetleniil bedllithatd a hajtas fordulatszama.

A SET nyomdgomb ismételt miikédtetésével a P-20 paraméternél megtorténik a Fixed Freq
potenciométer aktualis értékének az elmentése.

60 Hz 50/60-Hz valasztokapocsolo
A héalézati frekvencia valasztokapcsold teszi lehetvé a motortipus és a karakterisztika gdrbe
paramétereinek (pl. maximalis frekvencia, fesziiltség/frekvencia jelleggdrbe, fordulatszam vezérlés
50 Hz stb.) automatikus médositast a motorok e névleges frekvenciakon (50/60 Hz) torténé mikadtetéshez.

SET SET nyomégomb

e A SET nyomdgomb mikddtetés inditja a DXE-EXT-SET konfiguraciés modulban , mechanikusan”
bedllitott valamennyi értéknek a DE1... valtoztathatd sebességli motorindité megfeleld
paraméterébe vald atvitelét, a gombnak STOP mddban kb. 2 mésodpercig valo megnyomasa
esetén. Atvételkor hdromszor 2 masodpercre felvillan a STATUS LED, majd az atvitel befejezése
utén folyamatos z6ld szinre valtozik.

e RUN médban a SET nyomégomb révid megnyomdsa (< 1 masodperc) inditja a Fixed Freq.
potenciométer bedllitasi értékeinek a DE1. .. véltoztathaté sebességd motorinditd P-20 (FF1)
paraméterébe torténd kozvetlen atvitelét. E bedllitas befejezéséhez ismét meg kell nyomni a SET
nyomégombot.

e Ha egy tizemmadban érvényes az FF1 vezérld parancs (0, 2, 3, 4, 7, 8 lizemmad), akkor a Fixed
Freqg. potenciométerrel kézvetleniil be lehet allitani a hajtas fordulatszdmat.
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5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
5.3 Leirasa és kezelése

Elem Viselkedés Leiras
Ramp Valasztokapcsolé rampa
3 s 01s/1s/3s/5s/10s/15s5/30s/60s/120s/180s

A 10 fokozatu valasztékapcsold rampa fixen bedllitott gyorsitési (P-03) és lassitési (P-04) id6
beéllitasét teszi lehetévé. A kivalasztott rdmpaidét a SET nyomdgombbal (2 mésodperces
megnyomds) a STOP médban aktivalni kell. (A STATUS LED haromszor 2 masodpercre felvillan, majd
folyamatosan zold fénnyel vilagit.)

fz A
[Hz]
P-09 = Motor névleges [p-08]{--------------5 ; ‘
frekvencia i i
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
* i i
! >
. | sl
Fixed. Freq. potenciométer
Fixed Freq. A Fixed Freq. paraméterrel az f-min (P-02) és f-max (P-01) hatarértékek kozott fokozatmentesen lehet

0,

min max

beéllitania frekvenciat. A SET nyomégomb rovid megnyomasa (< 1 masodperc) altal vélik érvényessé
a potenciométerrel bedllitott érték. Ekkor 4 Hz-es frekvenciéval villog a STATUS LED.

A Fixed Freq. potenciométer kdzvetlentil feliilirja a DE1... véltoztathaté sebességl motorindité P-20
paraméterét (FF1 fix frekvencia).

Megjegyzeés:

ARUN tzemmddban és a megfeleld vezérldkapcson |évd az FF1 engedélyezé jel (14sd 0,2, 3, 4,7, 8
madd = P15) estén kdzvetlentil beallithatd a hajtas fordulatszdma. A SET nyomdgomb Gjbéli rovid
megnyomésakor elmentésre keriil a P-20 paraméternél a legutobb atvitt frekvenciaérték.

@
10% 100%
| Motor

Példa:

Hélézati fesziiltség:
Uy =400V - P-07

Vaéltoztathat6 sebességi
motorinditd: DE1-342D1
->2,1A=P-08

Motor névleges aram:

[ Motor=1,9A—->~90 %
(P-08-bol)

Csatlakozas:
Csillagkapcsolas

Ut | v wi
o [e] [e]
w2 tuz2l v2

A

| Motor potenciométer

Az | Motor potenciométerrel a motorvédelmi funkci6 (I x t) motordraménak értéke (P-08) 4llithaté be
aDE1... valtoztathatd sebességd motorindité névleges draméanak 10 % és 100 % kdzott. A bedllitott
szézalékos értéket a SET nyomégombbal (2 masodperces megnyomas) a STOP mddban aktivalni kell.
(A STATUS LED haromszor 2 méasodpercre felvillan, majd folyamatosan zold fénnyel vilag).

P-07 P-08
A A
O | | o
\ 230/400VAY || 3219A |
\ 0,75 KW || cosp0.79 |
\ 1410 min1 || 50 Hz |
O | | o
—————
4 \ Y
- P-10
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5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul

5.3 Leirasa és kezelése

Elem Viselkedés

Leiras

Digital Inputs Function Select (Mode)

0= FWD/REV/FF1/REF 5 = FWD/UP/EXTFLT/DOWN
1= FWD/REV/EXTFLT/REF = FWD/REV/UP/DOWN
2= FWD/REV/FFR2YFF2! 7 = FWD/FF20/EXTFLT/FF2!
3= FWD/FF1/EXTFLT/REF g - ENA/DIR/FF1/REF

4 = FWD/UP/FF1/DOWN 9 = ENA/DIR/EXTFLT/REF

Valasztokapcsolo

A 10 fokozatl vélasztékapcsolo, a DE1... véltoztathaté sebességi motorinditd vezérlkapcsai
funkcidinak konfigurélasat teszi lehetévé.

A vélasztékapcsold tizemmad csak a P-12 = 0 bedllitas esetén hasznalhatd.

A funkciojelolések roviditései:

FWD = jobb forgasirany (inditasi parancs)

REV = bal forgdsirany (inditasi parancs)

FF1 = fix frekvencia 1 (20 Hz = P-20)

REF = frekvencia alapjele (analég bemenet 0 - +10 V)

EXT FLT = kiilsg hibajelzés (szabad csatlakozokapocs esetén)
FFO, FF = fix frekvenciak (binéris kod)

UP = frekvencia alapjelének ndvelése

DOWN = frekvencia alapjelének csokkentése

ENA = DIR-rel kombinalt engedélyezd jel

DIR = forgésirany véltas (L = FWD <> H =REV)

0-as iizemmod

Gyari bedllitas

Két forgasirannyal (FWD, REV) és a frekvencia
alapjele potenciométerrel (0 - +10 V) vagy a fix
frekvenciaval (FF1 = 20 Hz) allithat6 be.

[ L1 1

[T

IR

RE
f-REF

1-es iizemméd

kiils6 hibajelzés

Két forgasirannyal (FWD, REV) és a frekvencia
alapjele potenciométerrel (0 - +10 V) &llithatd be.
Egy kiils6 hibajel (EXT FLT) csatlakoztathat6 a DI3
bemenethez. A mlkddtetéshez egy magas szintl
jelet (= vezérldfesziltség) kell a DI3 bemenetre
adni (szakaddsbiztos).

Bontott érintkezd (alacsony) esetén a DE1...
véltoztathatd sebességli motorinditd LED-je a
kdvetkezd hibajelzéseket adja:
e Allapot: piros szinnel vilagit a LED.
e Fault Code: piros szinnel villog a LED,

2 impulzus (2 impulzus — kiilsg hiba)

-]

7]
o Megjegyzés:
5| g g &
%5 h Kdzvetlentil csatlakoztatott termisztorok
esetén vegye figyelembe a szigetelési
H H H osztalyt!

Kiils6 hibajelzési példa:

termisztorok (PTC) csatlakoztatasa.

3600 Q értéktdl torténik a hibajelzés adasa, mig 1600 Q
alatt automatikus vissazallitas térténik (alaphelyzetbe
allitas).

2-es iizemmod

Fix frekvencidk (1)

Két forgasirannyal (FWD, REV) és fix frekvenciaval
a bindrisan kddolt bemeneteken keresztiil.

Fix FF20 | FF2T |y PNU
frekvencia

FF1 L L 20 Hz |P-20
FF2 H L 30 Hz |P-21
FF3 L H 40Hz |P-22
FF4 H H 50 Hz | P-23

76 DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul

5.3 Leirasa és kezelése

Elem Viselkedés

Leiras

3-as iizemmaod

egy forgasirany (FWD)

A frekvencia alapjele potenciométerrel (0 - +10 V)
vagy a fix frekvenciaval (FF1 = 20 Hz) allithatd be.
Egy kiils6 hibajel (EXT FLT) csatlakoztathaté a DI3
bemenethez (1asd 1-ed tizemmad).

[ov]

-]
~]
-]

FWD

FF1

EXTFLT

-

f-REF :I
~

4

4-es iizemmod

digitalis alapjel (1), egy forgasirany (FWD).

Fix frekvenciaként (FF1 = 20 Hz) vagy digitalis
alapjelként lehet a frekvencia alapjelét megadni.
Az UP vezérlg paranccsal ngvelni, mig a DOWN
vezérlg paranccsal cstkkenteni lehet a digitélis
frekvencia alapjelet. Egyidejd UP és DOWN vezérld
parancs kiadés esetén a DOWN kertl
érvényesitésre.

-]
~]
]
-]

FWD

up

>—/

_FFI

_ DOWN

5-ds iizemmod

digitalis alapjel (2)

Egy forgasirany (FWD) és digitélis frekvencia
alapjel megadasa az UP (ndvelés) és DOWN
(csokkentés) vezérlé paranccsal. Egyidejd UP és
DOWN vezérl@ parancs esetén nulla frekvencia
alapjel keriil beéllitasra. Kiilsd hibajelzés (EXTFLT)
csatlakoztathat6 a DI3 bemenetre (lasd 1-es
tizemmad).

-]
~]
]
-]

FWD

up

.

— EXTFLT

_ DOWN

6-o0s iizemmod

digitélis alapjel (3)

Két forgasirany (FWD, REV) és digitélis frekvencia
alapjel megadasa az UP (ndvelés) és DOWN
(csokkentés) vezérld parancesal.

Egyidejd UP és DOWN vezérlg parancs kiadds
esetén a DOWN vezérl6 parancs kertll
érvényesitésre.

-]
~]
]
-]

FWD

REV

UP

-

— DOWN

7-es iizemmod

Fix frekvencia (2)

Egy forgasirany (FWD) és fix frekvencia alapjel
megadasa bindrisan kédolt bemeneteken keresztiil:

Fix FF20 |FF21 | f; PNU
frekvencia

FF1 L L 20Hz |P-20
FF2 H L 30 Hz | P-21
FF3 L H 40 Hz | P-22
FF4 H H 50 Hz |P-23

Egy kiilsg hibajel (EXT FLT) csatlakoztathatd a DI3
bemenethez (lasd 1-ed Gizemmaod).

o]

-]
~]
]
-]

FWD

.

FF20

.

EXTFLT

-

FF2!

_/
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5 DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
5.3 Leirasa és kezelése

Elem Viselkedés Leiras

8-as iizemmod

Gépvezériés (1) IO_V| +HOV |T| |T| |T| |T|
ENA engedélyez6 jel. < = e E

A DIR vezérl6 parancstdl fliggen (alacsony = "“ o
FWD/ magas = REV) kertil a forgasirany

meghatdrozasra. A frekvencia alapjel megadasa
potenciométerrel (0 - +10 V) vagy a fix
frekvencidval (FF1 = 20 Hz) torténik.

4

Megjegyzes:
A DI2 (DIR = REV) vezeték szakaddsa esetén
automatikusan forgdsirany véltas (FWD) torténik!

9-es iizemmod

Gépvezérlés (2), ENA engedélyezd jel IWI +HOV ITI ITI ITI ITI
A DIR vezérl6 parancstdl fiiggden (alacsony = = e
FWD/ magas = REV) keriil a forgasirany - o
meghatérozasra. A frekvencia alapjel megadasa
potenciométerrel (0 - +10 V) torténik.

Egy kiilsd hibajel (EXT FLT) csatlakoztathatd a DI3

bemenethez (Iasd 1-ed tizemmad).

Megjegyzes:
A DI2 (DIR = REV) vezeték szakadasa esetén
automatikusan forgasirany valtas (FWD) térténik!
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6 Paraméter

6 Parameéter

A kovetkezékben a DE1... véltoztathatd sebességl
motorindité paramétereinek és funkcidinak az ismertetése talalhaté.

Az el8lapon taldlhatd RJ45 csatlakozdaljzat hasznalataval lehet a
paraméterekhez férni, ezenkivll kulon beszerezhet konverter szikséges a
kijelzéslkhoz és véltoztatasukhoz:

e DX-KEY-LED kezel6egység (az 1.2 verziétél) a hozzatartozd RJ4b
csatlakozoéval ellatott 3 m hosszu patchkabellel

e DX-CBL-PC-1Mb5 interfész konverter (RJ45 - USB, galvanikusan
levalasztott, 1,5 m hosszu kabellel) drivesConnect paraméterezd
szoftverrel rendelkezé szamitdgéphez.

e DX-COM-STICK kommuniké&cids stick paramétereknek a DE1... sorba
tartozé mas készulékekre masolasahoz és tarolasukhoz, valamint
drivesConnect paraméterezd szoftverrel rendelkezé szamitégéphez
vezeték nélkuli kapcsolat (Bluetooth) Iétesitéséhez.

% Az itt felsorolt konverterek nem szerepelnek a DE1...
valtoztathatd sebességl motorindité szallitasi terjedelmében.

—_
N
~
[e<)

N
N

RJ45

56 Abra: RJ45 csatlakozohively

15 Téablazat: Az RJ45 csatlakozohively érintkezé kiosztésa

Erintkezd Leiras

N

nincs hasznélatban (nincs funkciéja)

nincs hasznélatban (nincs funkciéja)
oV

OP-busz (Operation Bus)/kiilsG kezelGegység/-szamitdgép csatlakoztatas

OP-busz (Operation Bus)/kiilsd kezelGegység/+szamitdgép csatlakoztatas

+24 V-o0s DC fesziiltségellatas
RS485- / Modbus RTU (A)
RS485+ / Modbus RTU (B)

| N oo g O N
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6.1 DX-KEY-LED kezel6egység

6.1 DX-KEY-LED kezeldegység

80

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité valaszthaté DX-KEY-LED
kezelbegysége (az 1.2 verzidtol) az egyszerl paraméterezést teszi lehetdveé.
Egy 3 m hosszu 6sszekotékabellel (RJ45 csatlakozodugokkal ellatott
patchkabel) torténik a szallitasa.

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité elélapjan taldlhaté RJ45
csatlakozéhivelyen keresztul torténik a csatlakoztatasa.

9 A DX-KEY-LED kezel6egység DE1... valtoztathatd sebességu
motorinditd szallitasi terjedelmébe nem tartozik bele.

Kijelzé
(display)

@ ©K @ Kezel6szervek
@ (billentydik)

. J
57 Abra: A DX-KEY-LED kezelegység nézete
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6.1 DX-KEY-LED kezelGegység

16 Téablazat: A DX-KEY-LED kezel6egység leirdsa

A kezeldegység részei Magyarazat
P ——— 7 szegmenses LED-kijelzé
gg) gﬁl] Uﬂj U[J::UU f]: i UU:U Tizedesponttal elltott, hatjegyd

e

START billentyi
Motorinditas a valasztott forgasirannyal (FWD, REV):
e | 4sd P-12 paraméter (pl. P-12 = 1)

Megjegyzés:
Ha P-24 = 2 vagy 3, akkor zarolva van a START billentyd.

e Engedélyezd jel (+10 - 24 V) a DI1 (FWD) vagy DI2 (REV) kapcsan

©

STOP hillentyii

e Lasd P-12 paraméter (pl. P-12=1)

* Engedélyezd jel (+10 - 24 V) a DI1 (FWD) vagy DI2 (REV) kapcsén

e A P-05 paraméternél beallitott Stop miikddési médba éallitja le a forgd motort:

* pl. P-05 =1, a P-04 paraméternél bedllitott lassitasi iddvel &llitja e a hajtast

o Visszadllitas — visszaallitas (nyugtazas) egy hibajelzés utén

Megjegyzés:
Ha P-24 = 2 vagy 3, akkor zérolva van a STOP billentyd.

0

K

OK billentyi
tartani)

tartani)

Kijelzési érték valtasa Hz ill. ford./perc és A dram kozott
e A paraméter beirdsi funkci aktivélasa (szerkesztési mad, 2 s-ig kell megnyomva

e Paraméterérték, véltoztatas aktivalasa (villog a kijelzési érték)
e Elmentés, bedllitott paraméterérték megerdsitése és aktivalasa (2 s-ig kell megnyomva

UP billentyd

e Numerikus ill. paraméterérték ndvelése (exponencialisan)
e Kimeneti frekvencia (motorfordulatszém) névelése (lasd P-12 és P-24 paraméter)

Qe [g

DOWN bhillentyi

e Numerikus ill. paraméterérték csokkentése (exponencialisan)
e Kimeneti frekvencia (motorfordulatszam) csokkentése (lasd P-12 és P-24 paraméter)
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6.1 DX-KEY-LED kezel6egység

7 szegmenses LED-kijelz6

Ot tizedespontos hatjegyd, hétszegmenses LED-kijelz6bd! &l a
kijelz6egység. Piros szinnel vildgitanak a LED-szegmensek.

D) ) D ap )

OO0 ) 0, ), )

o TV Do TV THD7o T

58 Abra: 7 szegmenses LED-kijelz6

%
—_

tizedespont.

Paraméterzar (lasd P-39 paraméter) L
meg a bal oldali szegmensben.

Motortulterhelés (lasd P-08 paraméter) esetén villog az 6t

(Lock, zarolas) jelenik

A megadott tapfesziltségnek a készllékre csatlakoztatasakor (L1/L, L2/N, L3
csatlakozékapocs) automatikus ontesztet futtat a DE1... véltoztathaté
sebességl motorinditd. A csatlakoztatott kezeléegység kijelzéjén egymast
kovetéen 5c An-L oAd kijelzés jelenik meg, majd Uzemmaodtol figgden leéll
vagy a 5k o P vagy Uzemi érték (Hz, rpm, A) jelenik meg.

6.1.1 Billentyiikombinaciok

17 Tablazat: A kezel6egység billentydkombinacioi

Funkcio Billentyiikombinacio

A kezelGegység cime ——— +
(billenty(izet port) egy OP-buszon

+

OK

@)

A DE1... véltoztathatd sebesség(
motorinditd cime

@®

Ventilator- és kijelzGteszt (FS2) +

OK

1) El&szor nyomja meg a billentyit.

©
i

+ +

®)

@)

82
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6.1 DX-KEY-LED kezelGegység

6.1.2 Paraméter felépités

A DX-KEY-LED kezel6egység hasznalatakor egy zart korben, egymast
kovetben érhetéek el a DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd
paraméterei. Az OK billenty(i megnyomasaval torténik a valasztas

(2 masodpercig kell megnyomva tartani), a P-01 paraméterrel kezdve. A két
nyil billentyGvel (UP, DOWN) lehet |épkedve a P-14 paraméterig valamennyit
kivalasztani.

A P-14 paraméternél 101 (= P-38, gyari beéllitas) beirdsaval lehet a bdvitett
paraméterkészletet megnyitni és a kdrbe belépni.

A P-00 paraméternél az OK billentyl megnyomasaval lehet egy tovébbi
(PO0-01 és PO0-20 kozott), kijelzési paramétereket tartalmazoé kort megnyitni.

P00-01

P00-03

P00-20

A EHE

DE11

59 Abra: Paraméter felépités

% A P-38 paraméternél irhato be a kiegészité parameterkészlet
zarolasanak megszintetéséhez szikséges érték
(gyari beallitas: 101).
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6.1 DX-KEY-LED kezel6egység

6.1.3 Parameter bheallitas

84

A kovetkezé 18. tablazat mutatja példaként a DX-KEY-LED kezel6egység
kezelését a P-02 paraméter (f-min) kivalasztasa és beallitasa kapcsan, amikor
minimalis fordulatszamot (frekvencia) kell a hajtds szamara bedllitani.

18 Tablazat: Paraméter beallitasi példa

Sorrend Parancs Kjelzés Leiras
0 CEaF Ledllitott allapot:
- Mkodésre kész a DE1. .. valtoztathatd sebességli motorindito.
1 -0 Kb. két méasodpercig tartsa megnyomva az OK gombot.
W P-01 paraméterre vélt a kijelzés (villog a jobb oldali /-es. szémjegy).
2 P-0 Nyomja meg a nyil billentydit (UP).
@ B P02 paraméterre vélt a kijelzés (villog a jobb oldali 2 szdmjegy).
3 H 00 Nyomja meg az OK billentyit.
) A P-02 bemeneti szint paraméterre vélt a kijelzés (villog a jobb oldali  szémjegy)
@ K és a 0,0 Hz gyari beallitast jelzi ki.
4 H 200 A nyil billentydvel (UP) lehet a kivant értéket beallitani (pl. 20 Hz):
) o |éptetés —> Iépésenkénti novelés
e Megnyomva tartds = exponencialis ndvelés
5 F-02 e Nyomja meg az OK billentyit.
Elmentésre keriil a P-02 (f-min = 20,0 Hz) itt beéllitott értéke.
@ K Megvaltozik a paraméter szinten a kijelzés és P-02 jelenik meg (a jobb oldali
CEaF szémjegy villog). A nyil billentyikkel (UP, DOWN) lehet egy mésik paramétert
- kivalasztani.
e Kb. két masodpercig tartsa megnyomva az OK gombot.
Elmentésre keriil a P-02 (f-min = 20,0 Hz) itt beallitott értéke és elhagyja a
paraméterszintet. A 5 £ o P kijelzés jelenik meg.
6 H 200 P-02 kijelzése (villog a jobb oldali szdmjegy).

e Nyomja meg az OK billenty(t. Véltson vissza a P-02 beirasi szintjére.
Megvéltozathat6 az érték (f-min = 20,0 Hz) (1asd 4. oldal).
CEaF e Kb. két masodpercig tartsa megnyomva az OK gombot. Elhagyja a
paraméterszintet.
ASE oF kijelzés jelenik meg.

(@)
A\

Ha nem torténik meg az OK billentylivel a megerésités és kb. 20
masodpercen belll nem végez tovabbi beirasi miveletet, akkor
nem menti el a beirt értéket, hanem automatikusan elhagyja a
paraméterszintet.

A 5k aF kijelzés jelenik meg.

J

A 18. tablazatban leirt bedllitds hasznalata és egy engedélyezé jel (FWD, REV)
adasa esetén a bedllitott gyorsitasi rampaval (P-03) elinditja, majd 20 Hz-en
(= f-min) mUkodteti a DE1... véltoztathaté sebességl motorindité a motort,
ha nulla a frekvencia referenciaérték (f-REF).

Példaul 0 és 10 V kozotti referenciaérték hasznalhaté a hajtas
fordulatszdmanak 20 Hz-rél (= f-min) az f-max (P-09) értékre torténd
beéllitdsara.

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



6.2 drivesConnect

6 Paraméter
6.2 drivesConnect

drivesConnect

Parameter Editor
Drive Control / Monitor
Function Block Editor

Scope / Data Logger

EF.T°N

Prwwermg Busress Whrkdavke
Faady

60 Abra: A drivesConnect szoftver kezdSképernysje

Egy szémitégépre telepitett drivesConnect paraméterezd szoftver lehetévé
teszi a gyors paraméterezést, kezelést és diagnosztikat, valamint a
dokumentalast (a paraméterlistdk kinyomtatasat ill. tarolasat) és DE1...
valtoztathatd sebességld motorinditdval bonyolitott adatatvitelt. Ez
webhelyrdl (www.eaton.eu) télthetd le és telepithetd. A Windows 7,
Windows 8 és Windows XP operacids rendszerek alatt fut a drivesConnect
szoftver. Nem tdmogatottak a régebbi operaciés rendszerek.

A szamitdgépnek a DE1... véltoztathatd sebességli motorinditbhoz valéd
csatlakoztatasa az el6lapon taldlhatd RJ45 csatlakozohuvelyen keresztul
torténik, tovabbéa szikség van egy DX-CBL-PC-1M5 interfész konverterre
vagy a DX-COM-STICK kommunikaciés stickre a Bluethooth kapcsolat
megteremtéséhez.

9 A drivesConnect szoftverre és a szikséges tartozékokra
(DX-CBL-PC-1M5 vagy DX-COM-STICK) vonatkozé tovabbi
informaciok a fuggelékben talalhatdak.

9 A kovetkezd helyrél tolthetd le a drivesConnect szoftver:
http://www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/
deploy/drivesConnect.htm
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6.3 Modbus RTU és CANopen

6.3 Modbus RTU és CANopen

86

A Modbus RTU egy kézponti buszrendszeren keresztll teszi lehetévé a
DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd ciklikus paraméterezését és
vezérléseét.

A buszrendszer csatlakoztatdsa a DE1... el6lapjan talalhaté RJ45
csatlakozéhlvelybe csatlakoztatott DX-CBL-RJ45-... (patchkdbel) és
DX-SPL-RJ45-... (T csatlakozdédugod) segitségével torténik.

% A Modbus RTU ill. CANopen buszrendszerre vonatkozé tovabbi
informaciok két kézikonyvben talalhatoak.
e MNO040018: ,,Modbus RTU — DA1, DC1, DE1
frekvenciavéalté kommunikéciés kézikonyv”
e MNO040019 kézikonyv: ,,CANopen — DA1, DC1, DE11
frekvenciavalté kommunikaciés kézikonyv”
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6 Paraméter
6.4 SmartWire-DT

A kozponti vezérlésli SmartWire-DT vezetékezési rendszeren keresztll lehet
a DE1... valtoztathatd sebességl motorinditdt ciklikusan paraméterezni és
vezérelni. A SmartWire-DT rendszer szamara egy specidlis 8 eres
csatlakozévezeték és hozzatartozé csatlakozd szukséges.

A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditénak a SmartWire-DT
vezetékezési rendszerhez csatlakoztatdsahoz a kulon beszerezhetd DX-NET-
SWD3 csatlakozémodult kell hasznélni. Ezt a DE1 valtoztathatd sebességl
motorinditd elélapjan taldlhatd RJ45 csatlakozoéhilvelybe kell bedugni

(=> 9.3 szakasz, ,,SmartWire-DT DX-NET-SWD3", 136 oldal).

61 Abra: DX-NET-SWD3 SWD-csatlakozémodul

% A SWD csatlakozasra vonatkozo tovabbi informaciokeért és
részletes leirasért az MN04012009Z-DE, a ,,PowerXL™
frekvenciavalté SmartWire-DT DX-NET-SWD interfészkartya”
cimU kézikonyvet nézze meg.
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6.5 Paraméter leiras

A kovetkezé téblazatban a paraméterek lefrasa soran hasznalt roviditések
jelentései talalhatodak:

Rovidités Jelentés
PNU Paraméterszam (Parameter number), a paraméter jeldlése a divesConnect paraméterezd
szoftverben és a kijelzése a kiilsd DX-KEY-LED kezelGegységben
Modbus ID A paraméter Modbus buszon beliili azonositészama (ldentification number)
RUN Mikaodés kozben hozzaférési jog a paraméterhez (Run jel)
STOP Kizarélag STOP mikodési mddban hozzaférési jog a paraméterhez
ro/rw A paraméter olvasésa és irdsa:
ro = frasvédett, csak olvashaté (read only)
rw = olvasas és irés (read and write)
Név A paraméter roviditése
Erték A paraméter beallitasi értéke
Ertéktartomany
Kijelzett érték
WE Gyéri bedllftas (a paraméter kiszallitaskori érétke)
A zargjelben |évd értékek 60 Hz-es gyari bedllitdsokra vonatkoznak.
Oldal E kézikényv azon oldalszdma, ahol a paraméter részletes leirdsa talalhato.

6.5.1 Gyorsitasi és lassitasi ido

19 Tablazat: R&mpaidék paraméter

PNU

Modbus ID

Hozzaféreési jog
RUN, ro/rw
STOP

Név

Erték WE Leiras

P-01

129

STOP w

f-max

P-02 - 250.0 50 Hz Maximalis kimeneti frekvencia

(300.0) Hz (60 Hz) A minimélis kimeneti frekvencia (P-02) és a
motor névleges frekvenciajanak (P-09)
otszorose kozott bedllithaté barmely érték:
¢ Kijelzés Hz-ben, ha P-10=0,
e Kijelzés ford./perchen, ha P-10 = 200

P-02

130

STOP w

f-min

0 Hz - P-01 0 Hz Minimalis kimeneti frekvencia
0 Hz és a maximaélis kimeneti frekvencia (P-01)
kozott allithato be:
Kijelzés Hz-ben, ha P-10 =0,
Kijelzés ford./percben, ha P-10 2 200

P-03

131

RUN w

t-acc

0,1-300s 50s Gyorsitasi idd (acceleration time)
Gyorsitasi rampaidd 0 Hz-tdl (all6 helyzet) a
P-09 paraméternél bedllitott motor névleges
frekvencidig.

P-04

132

RUN w

t-dec

0,1-300s 50s Lassitasi id6 (deceleration time)
Lassitasi rdmpaidd a P-09 paraméternél
beéllitott mator névleges frekvenciatdl 0 Hz-ig
(allg helyzet).

88
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PNU

Modbus ID

Hozzaféresi jog

RUN,
STOP

ro/rw

Erték

WE

Leiras

P-05

133

RUN

'w

Ledllitasi mod

0/1

Leallitasi mod

A DE1... véltoztathaté sebességl motorindito
viselkedését hatarozza meg, ha ki van
kapcsolva az Engedélyezés jel (FWD/REV):

1: AP-04 altal bedllitott id6 alatt 0 Hz-re lassul
a hajtés (all6 helyzet).

0: [d6hatar nélkiil lassul &ll6 helyzetig a hajtas
(kiporog, szabad kifutas).

P-09

137

STOP

'w

A mator
névleges
frekvencidja

20,0 - 300 Hz

50 Hz
(60 Hz)

A motor névleges frekvenciaja
Névleges fesziiltségnél a motor névleges
frekvenciaja (P--07)

P-31

159

RUN

'w

Tulfesziiltség-
ellendrzés

0/1

Tulfesziiltség ellendrzés

Atlfesziltség ellendrzés (0V) megakadalyozza
a DE1... valtoztathatd sebességli motorinditd
lekapcsoléasat, ha a motor regenerativ
mikodése soran tal sok energia kertil
betéplalasra a kdzbensdkorben, és ezéltal tal
magasra nd a kdzbensckari fesziiltség:

0: OV aktiv. Lassitas sorén automatikusan
megnd a beallitott rdmpaidd (P-04), és tartés
mikodéskor ideiglenesen megemelkedik a
kimeneti frekvencia (fordulatszam).

1: zérolt az OV (lekapcsolas hibajelzéssel)

fout 4
[Hz]

62 Abra: Gyorsitasi és lassitasi id6

—_

Y

A P-03 és P-04 altal beallitott gyorsitasi és lassitasi id8
referenciapontja mindig 0 Hz, mig a motor névleges frekvencija
(P-09).
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90

A kovetkezdé képletek hasznalhatéak a tq gyorsitasi és to lassitasi id6
kiszamitasara, a motor névleges frekvenciajahoz (P-09) viszonyitva, egy P-01
maximalis kimeneti frekvencia esetén:

P-01 x P-03 P-01 x P-04
= , b=
P-09 P-09

Egy adott t1 gyorsitasi ill. to lassitasi idé esetén, a kovetkez6képpen
szamithato ki a P-03 (t-acc) ill. P-04 (t-dec) beallitasi érték egy magasabb
kimeneti frekvencia (P-01) szamara:

ty x P-09 tp x P-09
—, PO —
P-01 P-01

% A bedllitott gyorsitasi (P-03) és lassitasi (P-04) id6k a frekvencia
referenciaértéke (f-REF) valamennyi valtoztatasara érvényes.

0 Hz-t6l eltérd f-min (P-02) beéllitasa esetén, az engedélyezd jel (FWD, REV)
megkapésa utan a P-03 paraméternél beallitott gyorsitasi idével fog a
meghajté a trmin id6 alatt, f-min értékre gyorsuini.

Példa
P-02 = 20 Hz (= f-min), P-03 =5 s, P-09 = 50 Hz

P-02 x P-03 20Hzxbs
P-09 - 50 Hz

temin =

Ha a tulfeszultség-ellendrzés (gyari beallitas: P-31 = 0) ellenérzi a kozbensé
DC-kori feszultség nagysagat, és megakadalyozza a DE1... véltoztathaté
sebességl motorindité lekapcsoldsat, ha a motor energia visszataplalasa
kovetkeztében meghaladja a korlatot a kozbensd DC-kori feszlltség.

A kimeneti feszUltséget automatikusan az U/f aranyhoz igazitja.

P-31 = 1 esetén a megemelkedett kdzbensd DC-kori feszlltség miatti
hibatizenet: Fault Code LED: 3 impulzus — tulfeszultség.

% Folyamatos muikodés esetén egy megemelkedett kozbensd
DC-kori feszultség a motor atmeneti fordulatszam
novekedéséhez vezethet.
P-04 lassitasi rampaval torténé Uzemelés esetén Ugy hat az ilyen
frekvencianovekedés, mint egy rdmpahosszabbitas.
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P-07 P-08
i A
O | | o
230/400 V I 3219A |
0.75kW [ cosp 0.79 |

1410 min-1 || 50 Hz |

63 Abra: Az adattablan szereplé motorparaméterek

teljesitmény nagysagatol fuggéen —a DE1... véaltoztathatd
sebességli motorinditd névleges adatainak megfeleléen vannak
beéllitva.

0 a P-10 paraméter gyari bedllitdsa, azaz frekvenciavezérelt moéd
U/f méd van beallitva. Ha itt beéllitasra kerul a
motorfordulatszam, akkor automatikusan megtorténik a szlip-
kompenzacié engedélyezése, és az dsszes frekvenciafliggd
paraméter megadasa percenkénti fordulatban torténik,

—> 23 tabléazat, 96 oldal.

% A gyari beallitasnal a motoradatok (P-07, P-08, P-09) —a

A teljesitményadatok szerinti valasztasnal vegye figyelembe a kapcsolasi
modtoél flggd haldzati feszultség igényt:

e 230V aP-07 tartalmaban => Delta kapcsolas => P-08 = 3,2 A
e 400V a P-07 tartalmaban —> Csillag kapcsolds => P-08 = 1,9 A

Ut | v wi ut vy wi
o |o]| O i i i
w2 luz2l v2 w2 ruz2l v2

64 Abra: Kapcsolasi modok (csillag, delta)
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20 Tablazat: P-07, P-08, P-09, P-10 paraméter

PNU Modbus ID  Hozzaféreési jog Neéev

RUN, ro/rw
STOP

Erték WE

Leiras

P-07 135 STOP rw Motor névleges
feszliltsége

50 - 500 V 220V,
230V,
380V,
400V,
460 V

A motor névleges fesziiltsége

230V, DE1...-12... (50 Hz) esetén
230V, DE1...-12... (60 Hz) esetén
400V, DE1...-34... (50 Hz) esetén
460V, DE1...-34... (60 Hz) esetén

Névleges frekvencian (P-09) torténd
miikddés soran a motor feszliltsége.

Megjegyzeés:

Ha a kimeneti frekvencia magasabb, mint
P-09 paraméternél beallitott névleges
motorfrekvencia, az itt beallitott értéken
marad a kimeneti fesziiltség.

P-081) 136 STOP  rw Motor névleges
&rama

(10-100 %) lg le

A motor névleges arama

A gyari bedllitas szerint a P08 értéke
megegyezik a DE1... valtoztathatd
sebességli motorindité névleges dramaval
(le).

A motorvédelmi funkcidhoz (I x t)
illeszkedés céljabal itt allithatd be a
névleges aram.

Megjegyzes:

Hosszabb ideig tart6 talterheléskor LED
hibajelzéssel (Fault Code) ,, T impulzus -
tllterhelés” automatikusan kikapcsolédik a
DE1... véltoztathat6 sebességi
motorinditd.

P-09 137 STOP rw A motor
névleges
frekvenciaja

20,0 - 300 Hz 50 Hz
(60 Hz)

A motor névleges frekvenciaja
Névleges feszilltségnél a motor névleges
frekvencidja (P-07)

P-10 138 STOP rw A motor
névleges
fordulatszédma

0/200 - 18000 0
rpm

A motor névleges fordulatszama
Kijelzett érték:

0: Kimeneti frekvencia Hz-ben

2 200: ford./perc (rpm). Megtorténik
valamennyi frekvencidval kapcsolatos
paraméter ford./perc mértékegységre
konvertalasa. Egyidejiileg aktivalasra kerll
a szlip-kompenzacio.

Megjegyzés:

Nem keril aktivalasra a szlip-kompenzaci6
szinkron fordulatszdm megaddsa esetén
(pl. 3000 ford./perc 50 Hz esetén, ez egy
kétpolusi motor szinkron fordulatszamanak
felel meg).

1) Més kimeneti teljesitmény valtoztathatd sebességl motorinditd DE1... esetében, masoldskor nem kertilnek feliilirsra a paraméterértékek.
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6.5.3 Motorvédelem

6.5.3.1 Tulterhelés-védelem (I x t)

A motor termikus tulterheléstél valé védelme érdekében, a P-08 paraméter
alapjan egy | x t karakterisztikaju termikus motormodell kerul kiszdmitasra a
DE1... véltoztathatd sebességld motorinditdban. Ha a motor névleges arama
kisebb a DE1... névleges aramanal, akkor e kisebb értéket kell a P-08
paraméternél megadni vagy a DXE-EXT-SET konfiguraciés modul
segitségével az |-Motor potenciométerrel kell azt beéllitani.

9 A termikus tulterhelés elleni motorvédelem bimetal relével,
termisztorokkal stb is megoldhato.

FIGYELEM!

A termikus modell nem védi meg a motort csokkent hités

esetén, melyet példaul szennyezédés, por vagy mas lerakédasa
okoz.

A motor kiszamitott hdmérsékleti képének mentése automatikusan
megtorténik a tdpfesziltség lekapcsoldskor, majd a tovabbi szamitdsokhoz

alapul szolgal visszakapcsolaskor. P-33 = 1 esetén automatikus O kerul
beéllitasra.

Ha a motordram a P-08 paraméternél beéllitott érték (I x t) felett van, akkor a
DE1... véltoztathatd sebességld motorinditd a kovetkezd hibajelzés
kuldésével automatikusan kikapcsolodik:

¢ Fault Code LED: 1 impulzus — tulterhelés.

e  DX-KEY-LED: {.E-ErF. Atulterheléskor a lekapcsolasig villognak a
tizedespontok.

% A hibalzenet nyugtazasat az engedélyezé jel (FWD, REV)
megszUntetésével, a kezel6egység STOP billentydjének

megnyomasaval vagy a héaldzati feszultség kikapcsoldsaval lehet
elvégezni.

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité 02/16 MN040011HU www.eaton.com 93



6 Paraméter
6.5 Paraméter leiras

21 Tablazat: P-08 és P-33 paraméter

PNU Modbus ID

Hozzaféresi jog Nev Ertek WE Leiras

ro/rw

P-08") 136

rw Motornévleges  (10-100 %) x lg lg A motor névleges arama

drama A gyari bedllitas szerint a P08 értéke
megegyezik a DE1... valtoztathatd
sebesség( motorindité névleges draméaval
(le)-
A motorvédelmi funkcidhoz (I X t)
illeszkedés céljabdl itt allithaté be a
névleges aram.
Megjegyzés:
Hosszabb ideig tart6 talterheléskor LED
hibajelzéssel (Fault Code) ,1 impulzus -
tllterhelés” automatikusan kikapcsolédik a
DE1... véltoztathat6 sebességi
motorindito.

P-33 161

rw Motor 0/ 0 Motorvédelem, hdmérsékleti kép

hémemoria A motor kiszamitott (I x t) hémérsékleti
képének mentése automatikusan
megtorténik lekapcsolaskor, majd alapul
szolgal visszakapcsolaskor.
0: aktiv
1: zarolt. Visszakapcsolaskor torlGdik a
hémérsékleti kép.

1) Més kimeneti teljesitmény( valtoztathatd sebességl motorinditd DE1... esetében, masoldskor nem keriilnek feliilirasra a paraméterértékek.

6.5.3.2 Termisztoros védelem

94

A motor allérésztekercseiben végzett hémérsékletmérés a termikus
tulterhelés elleni leghatékonyabb védelem. A DE1... valtoztathaté sebességu
motorinditd lehetdvé teszi a pozitiv hémérsékleti tényezjl (PTC)
hémeérsekletérzékeldk kozvetlen csatlakoztatasat:

e Termisztor
e Hoékapcsold (Thermo-Click)

FIGYELEM!

Az IEC/EN 61800-5-1 szabvany szerint készult a DE1...
valtoztathatd sebességl motorinditd. Ennek biztositasara
megerdsitett szigetelés elhelyezése szlkséges a haldzati
aramkorok és az alacsony feszUltségl aramkorok kozé. Azért
kell a termisztor és a motortekercselés k6zott megerdsitett
szigetelésnek lennie, hogy ne gyenguljon meg az egész
motoros hajtérendszer szigetelési rendszere.

A +10V és DI3 (+10V és 3 vezérldkapocs) kozé kell a termisztort kotni.
KUlsé hibajelzés (EXTFLT) forrasként haszndlatosa P-15=1/3/5/7/9
konfiguracidban.

3600 Q esetén a kdvetkezd hibajelzéssel automatikusan lekapcsolodik a
DE1... véltoztathatd sebességl motorindito:

¢  Fault Code LED: 2 impulzus — ktilsé hiba
e DXKEY-LED: E-Er /P
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A motortekercs lehtlése utan (= leh(lt termisztorok) 1600 Q-os érték esetén
lehet hibajelzést nyugtazni (visszaallitas).

R

0]
12000 ~~----------r ,
4000 -========"=" 7~ 36000 > EXTFLT
1650 ---—--——---=i_ 1600 0 > Reset

7504 ---------

¥ Tolerance limit
60

—_— ) — o
TNF - TNF TNF Tne Tnf 80°C]
-20grd -5grd +5grd +15grd

65 Abra: Termisztor huzalozasi példa és kioldasi diagram

22 Tablazat: P-15, P-19 paraméter

PNU Modbus ID  Hozzaférési jog Név Erték WE Leiras
RUN, ro/rw
STOP
P-15 143 STOP rw Dl konfiguracio  0- 9 0 A vezérldkapcsok funkcioja
kijelolése Ha P-12 =0, akkor a kdvetkezd funkcidk

allithatéak be a DI1 és DI4 kozétti
vezérl6kapcsokkal:

Mad D DI2 DI3 Al1/Dl4
0 FWD REV FF1 REF

1 FWD REV EXTFLT | REF

2 FWD REV FF20 FF21

3 FWD FF1 EXTFLT |REV

4 FWD UP FF1 DOWN
5 FWD UP EXTFLT | DOWN
6 FWD REV uP DOWN
7 FWD FF20 EXTFLT | FF2

8 START |DIR FF1 REF

9 START |DIR EXTFLT | REF
Megjegyzes:

A P-12 paraméter beallitott értékétdl
fliggenek a vezérlékapcsokhoz rendelt
funkciok ().

P-19 147 STOP rw DI3 logikai szint ~ 0; 1 0 DI3 digitalis bemenet, logikai szint
ADI3 logikai szintje,aP-15(=1, 3,5, 7 vagy
9) madjainal az EXTFLT funkcid (kiilsd hiba)
hozzérendelésében:
0: magas = 0K, alacsony = EXTFLT
1: alacsony = OK, magas = EXTFLT
LED hibajelzés (Fault Code):
.2 impulzus - kiilsg hiba"
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6.5.4 U/f jelleggidrbe
Szinuszos impulzusszélesség modulacio (PWM) alkalmazéasaval mikodik a
DE1 véltoztathatd sebességl motorinditdban |évé inverter. A kovetkezd
jellemzékkel rendelkezé két U/f-vezérlés alapu vezérlési moddal torténik az
IGBT-k vezérlése:
U/f (P-10 = 0)
e Frekvenciavezérlés (Hz).
e Tobb motor parhuzamos kapcsolésa.
* Nagy teljesitménykulonbség a DE1... valtoztathatd sebesseéqgl
motorinditd és a motor (Ppe1... >> Pmotor) kOzOtt.
e Kapcsolas a kimeneten.
Szlip-kompenzacioval ellatott U/f (P-10 2 200)
e Szlip-kompenzacioval ellatott fordulatszam szabalyozas
e Valamennyi frekvenciaalapl paraméter megadasa percenkénti fordulat
(min-1, rom) mértékegységgel torténik.
e Egymotoros Uzemeltetés (csak egy motor van csatlakoztatva).
A DE1... véltoztathatd sebességld motorinditdéhoz viszonyitva legfeljebb
egy nagysaggal lehet kisebb a motor teljesitménye.
23 Tablazat: P-06, P-07, P-08, P-09, P-10, P-11 paraméter
PNU Modbus ID  Hozzaféreési jog Neéev Erték WE Leiras
RUN, rofrw
STOP
P-06 134 STOP rw Energiaoptimali  0; 1 0 Energiaoptimalizalas
z4las 0: inaktivalt
1: aktivalt. A terheléstdl fiiggéen
automatikusan térténik a kimeneti
feszliltség valtoztatasa. Részleges terhelés
esetén ez feszliltségcsokkentéshez és
ezdltal energiacsokkentéshez vezet.
Megjegyzes:
Nem alkalmas gyors terhelésvaltozésokkal
jérd dinamikus alkalmazasok szaméra.
p-071) 135 STOP rw Motornévleges 50 - 500V 220V, A motor névleges fesziiltsége
feszliltsége 230V, e 230V, DET...-12... (50 Hz) esetén
380V, e 230V, DE1...-12... (60 Hz) esetén
400V, e 400V, DE1...-34... (50 Hz) esetén
460 V e 460V, DE1...-34... (60 Hz) esetén
Névleges frekvencian (P-09) torténd
m(ikddés soran a motor feszliltsége.
Megjegyzes:
Ha a kimeneti frekvencia magasabb, mint
P-09 paraméternél beéllitott
motorfrekvencia, az itt bedllitott értéken
marad a kimeneti fesziiltség.
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PNU

Modbus ID

Hozzaféreési jog
RUN, ro/rw
STOP

Neév

Erték

WE

Leiras

P-08")

136

STOP w

Motor névleges
arama

(10-100 %) x lg

le

A motor névleges arama

A gyari bedllitas szerint a P08 értéke
megegyezik a DE1... véltoztathatd
sebességd motorindité névleges dramaval
(le)-

A motorvédelmi funkciéhoz (I x t)
illeszkedés céljahdl itt allithatd be a
névleges aram.

Megjegyzeés:

Hosszabb ideig tartd talterheléskor LED
hibajelzéssel (Fault Code) , 1 impulzus -
tllterhelés” automatikusan kikapcsolédik a
DE1... valtoztathatd sebességl
motorindito.

P-09

137

STOP rw

A mator
névleges
frekvencidja

20,0 - 300 Hz

50 Hz
(60 Hz)

A motor névleges frekvenciaja
Névleges fesziiltségnél a motor névleges
frekvencidja (P-07)

P-10

138

STOP rw

A motor
névleges
fordulatszama

0/200 -
15000 rpm
(18000 rpm)

A motor névleges fordulatszama
Kijelzett érték:

0: Kimeneti frekvencia Hz-ben

Z 200: ford./perc (rpm). Megtorténik
valamennyi frekvencidval kapcsolatos
paraméter ford./perc mértékegységre
konvertalasa. Egyidejdleg aktivalasra keril
a szlip-kompenzacid.

Megjegyzeés:

Nem kerll aktivalasra a szlip-kompenzécio
szinkron fordulatszdm megaddsa esetén
(pl. 3000 ford./perc 50 Hz esetén, ez egy
kétpdlusd motor szinkron fordulatszamanak
felel meg).

P-11

139

RUN rw

U-Boost

0,0-40,0%

0.0 %

Kimeneti fesziiltségnovelés
Fesziiltségndvelés alacsony kimeneti
frekvencidn. Az itt beallitott érték lesz az
inditasi fesziiltség, mely a motor névleges
fesziiltségbdl (P-07) keril kiszdmitasra a
megadott szazalék alapjan. A
fesziiltségndvelés a motor névleges
frekvencidjanak (P-09) kb. az 50%-ig
hatésos.

Megjegyzeés:

A fesziiltségnovelés megnoveli az
inditényomatékot és javitja a
forgatényomaték viselkedését kis
fordulatszédmokon. Ekkor megné a
motoréram és ez erdsebb
motormelegedéshez vezet.

1) Mas kimeneti teljesitmény( valtoztathatd sebességd motorinditd DE1. .. esetében, masolaskor nem kertilnek feliilirasra a paraméterértékek.
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98

U/f vezérlési mod

A feszultség/frekvencia vezérlés (U/f-jelleggorbe) kifejezés DE1...
véltoztathatd sebességl motorinditd vezérlési mddjara utal, melynél a
frekvencidhoz viszonyitva adott arany alapjan torténik a motorfeszultség
vezérlése. Ha &llandd a feszlltség/frekvencia arany, akkor lineéris az
U/f-jelleggorbe.

Normal alkalmazasok esetén az U/f-jelleggorbe sarokértékei (1)
(pl.: 400 V/50 Hz) a csatlakoztatott motor névleges értékeinek felelnek meg
(lasd a motor teljesitménytablaja):

e Kimeneti feszlltség = motor névleges feszlltsége (P-07)
e Sarokfrekvencia = motor névleges frekvencigja (P-09)

Ui Ui
[%] @ [%] @

P-07 - - P-07 [t - -
l l l l
| | | |
| | | |
l l l l
| | 0..40 % P-074 -~ — | |

|

| | | | |
: : [P-1111 | | :
| | | | |
| | | |
| = f[Hz] ‘ | = f[Hz]

P-02=0Hz P-01 P-02=0Hz 50 % P-09

66 Abra: U/f jelleggdrbe

Fesziiltségnovelés (boost)

A motor névleges értékeinek 50 %-a alatti tartomanyban meredeken esik a
hatasfok (n) és a teljesitménytényezd (cos @). A forgdrész tipusatol és
jellemzéitdl fliggden romlanak a futési jellemzék és né az dramfelvétel.

FeszUltségnoveléssel (boost, P-11) lehet kis frekvenciakon ezeknek a motor
inditasi nyomatékara és futasi tulajdonsagaira kifejtett hatdsat csokkenteni.

% A magasabb inditasi feszlltség (boost) nagyobb motordrammal
jar és ennek kovetkeztében jobban melegszik a motor.
El6fordulhat, hogy hatékonyabb motorh(itésre (kllsé
ventilatorok) van szukség.

A motor névleges feszlltségének (P-07) maximum 40 %-a éllithatd be
feszultségnovelés (P-11) céljabdl. A P-11 paraméterrel beallitott
feszlltségnovelés maximum a motor névleges frekvenciajanak (P-09) kb.
50 %-ig hatésos.
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Energiaoptimalizalas

A P-06 = 1 bedllitdssal engedélyezhetd a DE1... valtoztathatd sebességu
motorinditdé energiaoptimalizalasdnak mikodése és ezaltal automatikusan és
a terheléstdl fliggden torténik a kimeneti feszlltség valtoztatasa. Részleges
terhelés esetén e funkcid csokkenti a kimeneti feszlltséget és a
motorveszteséget. Csokken az energiafelhasznalas.

9 E beéllitds nem felel meg gyors terhelésvéltozassal jaréd
dinamikus alkalmazasoknal!

Szlip-kompenzacioval ellatott U/f-vezérlés

Az U/f vezérlés modban futaskor a szlip-kompenzéacié (P-10 = 200)
segitségével a DE1... véltoztathatd sebességld motorinditét ki tudja
egyenliteni a terheléstdél figgd fordulatszam ingadozasokat. A
terhel6nyomaték (1) névekedése esetén — egyszerUsitett dbrazoléssal —

a kimeneti frekvencia (2) és a kimeneti feszlltség automatikusan
megemelkedik és ellensulyozza a terhelésfliggé fordulatszam valtozasokat.
Majdnem é&llandd marad a beéllitott fordulatszdm (n1). A pontos szamitas

feltétele a motor teljesitménytablaja adainak pontos megadéasa (P-07, P-08,
P-09, P-10).

% A szlip-kompenzacié (P-10 = 200) aktivalasaval, megtorténik az
Osszes frekvencidval kapcsolatos paraméter konvertalasa és
percenkénti fordulatban (min-1, rom) kertinek kijelzésre.

E beéllitasban nem kerul aktivalasra a szlip-kompenzacié szinkron

fordulatszam megadéasa esetén (pl. 3000 ford./perc 50 Hz esetén, ez egy
kétpblusu motor szinkron fordulatszamanak felel meg)

A\ \

67 Abra: Fordulatszam viselkedés szlip-kompenzaciéval és anélkdl

A szlip-kompenzacio nélkll a terhelésvéltozasok (1) nagyobb szlippel (An)
hatnak a motortengelyre és ezéltal megvéltozik a rotorfordulatszédm ().
Ebben az esetben egy hdromfazisl aszinkron motor fordulatszam
viselkedése, egy éallandd valtakozofeszultségl halézaton valdé mikodésre

hasonlit. Nem kerUlnek kiegyenlitésre a terhelésfliggé fordulatszam
véaltozasok (n1 = no).
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6.5.5 Egyenarami fekezés

Az egyendramu fékezésnél (DC fékezés) egyendrammal taplalja a
csatlakoztatott haromfazisi motor alldtekercseit a DE1... véltoztathatd
sebességl motorinditd. Ezéaltal lehetséges a mar forgd motorokat (példaul
szivattyuk és ventilatorok esetén) inditas elétt lefékezni vagy a befékezett
motorokat (példaul szallitbberendezések vagy csévéldk esetén) megadott
ideig ledllitott helyzetben tartani.

A P-25 paraméterrel torténik az egyendramu fékezés aktivaldsa, mig a P-26
paraméterrel a fékezési idé hatarozhaté meg (maximum 10 masodperc).

A P-27 paraméterrel lehet a motor névleges feszlltségének P-07 szazalékos
értékeként a fékezési feszlltséget és az abbdl eredd fékezési nyomatékot
bedllitani. A nagy értékek nagyobb fékezési nyomaték elérést teszik
lehetdve, azonban a motor erésebb melegedése a kovetkezménye.

Egy aktiv fékezési rampa (P-05 = 1) esetén egy olyan bekapcsolasi frekvencia
megadasra hasznalhatd a P-28 paraméter, melynél a STOP parancs kiadaséat
kovetéen automatikusan mukodésbe [ép az egyendramu fékezés.

P-05 = 0 (,,szabad kifutads”) esetén kozvetlenll a STOP parancs aktivélja az
egyenaramu fékezést. Ekkor nem kerul figyelembevételre a P-28 bedllitadsa.

24 Tablazat: Egyendramu fékezés paraméter

PNU

Modbus ID

Hozzaférési jog Nev Erték WE Leiras

RUN,
STOP

ro/rw

P-05

133

RUN

w Leallitasi mod 0/1 1 Leallitasi mod
A DE1 véltoztathaté sebesség motorinditd
viselkedését hatarozza meg, ha ki van
kapcsolva az Engedélyezés jel (FWD/REV):
1: A P-04 altal bedllitott id6 alatt 0 Hz-re
lassul a hajtés (alld helyzet).
0: Id6hatér nélkiil lassul &ll6 helyzetig a
hajtés (kipdrdg, szabad kifutds).

P-25

153

STOP

rw DC fék 0-3 0 Egyenarami fékezeés, funkcio
Azon m(ikddési allapotok beallitaséra
szolgal, melyekben az egyendramu fékezés
mkadik.
0 = inaktivalt
1= STOP (P-26) altal aktivalt
2 = START (P-26) &ltal aktivalt
3 = START eldtt és STOP &ltal aktivalt

P-26

154

RUN

rw t-DC-Bremse@ 0-10s 00s Egyenarami fekezes, idd
ledllités Az egyendramd fékezés idGtartama

pP-27

155

RUN

rw Egyendramd (0-100 %) P-07 00s Egyenaramii fékezes, fesziiltseg
fékezés, Az egyendramd fékezés
fesziiltség motorfesziiltségének szézalékos értéke

P-28

156

RUN

rw f-DC-Bremse@  0- P-01 0,0Hz Egyenarami fékezeés, frekvencia
ledllitas A kimeneti frekvencia (Hz) szazalékos
értéke a lassitasi fazisban az egyendramu
fékezés aktivalaséhoz (P-05 = 1).
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6.5.6 A vezérlokapcsok konfiguralasa

A P-15 paraméterrel konfiguralhatd az 1 és 4 kdzotti vezérlékapcsok
funkcioja. Ezenkivul a P-12 paraméter hasznalhato vezérléjelekhez és
referenciaértékekhez valé hozzaférés konfiguralasara (folyamatadatokhoz
férés) egy kulsé kezelbegységgel, a Modbus RTU vagy a SmartWire-DT
torténd kombinacidéban is.

% A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditénal mindig a
kimeneti frekvencia (FWD) jobb forgésirany szolgél alapul és
eldéjel nélkuli szam jelzi valamennyi tartomanyban. Minusz elgjel
jelzi a forditott forgdmezdbiranyt (bal forgasirany REV).

A referenciaérték kifejezés éaltalaban az analdg (f-REF) és digitalis
referenciaértékre (UP, DOWN), a fix frekvenciakra (FF1 és FF4 kozott),
valamint forgéasirany (FWD, REV) vélasztasra utal a DE1... véltoztathaté
sebességli motorinditéval kapcsolatosan. Mig a vezérlés sz az engedélyezd
jelre (ENA), az irdnyvaltasra (DIR) és a kulsé hibajelzésre (EXTFLT) utal.

A gyari beéllitasban a vezérl6kapcsok (P-12 = 0, P-15 = 0) szolgalnak a DE1...
vezérlésére és referenciaérték bedllitdsara.

L (1 1

Pil

68 Abra: A vezérlékapcsok gyari beallitasa

FWD = jobb forgasirany

REV = bal forgésirany

FF1 = fix frekvencia 1 (20 Hz

f-REF = analdg frekvencia referenciaérték jel (0 - +10 V =0 - 50/60 Hz)

Digital Inputs Function Select (Mode)

0 = FWD/REV/FF1/REF 5 = FWD/UP/EXTFLT/DOWN
1=FWD/REV/EXTFLT/REF ¢ = FWD/REV/UP/DOWN

2 = FWD/REV/FF20/FF2! 7= FWD/FF2Y/EXTFLT/FF2!
3 = FWD/FF1/EXTFLT/REF g — ENA/DIR/FF1/REF

4= FWD/UP/FF1/DOWN 9 - ENA/DIR/EXTFLT/REF

@. @ SThrus
i, -
| B | A

Eson,

69 Abra: DXE-EXT-SET konfiguracios modul
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% Kizarélag a vélaszthaté DXE-EXT-SET paraméterezé modul
hasznalhaté P-12 = 0 paraméter beallitds esetén. Ebben az
esetben a ,,Mod” valasztdkapcsold hasznalhaté a vezérlékapocs
funkciok (P-15) konfiguralasara.

A vezérl6kapocs funkcidk roviditésére itt hasznalt roviditések jelentése a
kovetkez6:

25 Tablazat: A vezérl6kapcsok funkcidja

Konfiguracio Leiras

FWD, REV o Forgéasirany valasztas (= engedélyezd és inditasi parancs):
* FWD = jobb forgasirany a DI1-en
* REV =bal forgasirany a DI2-n
e XOR engedélyezés (kizard vagy).
Mindkét forgésirany kivalasztdsakor (H szint), lekapcsolasra keril a hajtas.

FF1 e FF1 =fix frekvencia 1 (20 Hz = P-20)
e Aktivalasa (H szint) esetén figyelmen kiviil hagydasra keriil az analdg referenciaérték
jel (f-REF).
f-Ref e (-+10V analdg frekvencia referenciaérték van a Al1/DI14 bemeneten (0 V referencia
potencil)

e Jeltartoméany (P-16)
e Az f-min (P-02) és f-max (P-01) kdzétti beéllitasi tartomany

EXTFLT e Kiilsg hibajelzés van a DI3 bemeneten.
e Kikapcsolja a DE1... valtoztathatd sebességd motorinditét, ha hidnyzik a jel (L szint).
e Digitdlis jel vagy termisztor bemenet

FF20, FF21 A fix frekvencidk binarisan kddolt kivélasztasa (H szint):
fo=a DE1... valtoztathatd sebességli motorindité kimeneti frekvenciaja
Fix FF20 | FF21 |f, PNU
frekvencia
FF1 L L 20 Hz |P-20
FF2 H L 30 Hz |P-21
FF3 L H 40 Hz | P-22
FF4 H H 50 Hz | P-23
UP, DOWN Az f-min (P-02) és f-max (P-01) kozotti tartomanyban van a digitalis frekvencia
referenciaérték. Az UP = névelés és DOWN = csokkentés altal vezérelt (H szint).
ENA, DIR ENA = engedélyezés (H szint) a DI1 bemeneten és START parancs, a DI2

(= DIR) bemeneten kivélasztott forgésirannyal: H = bal forgasirany, L = jobb forgasirany

102 DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



26 Tablazat: Vezérl6kapocs paraméter konfiguralas

6 Paraméter
6.5 Paraméter leiras

PNU Modbus ID  Hozzaférési jog Neév Erték Leiras
RUN, ro/rw
STOP
P-12 140 RUN rw ProcessData- 0-13 Folyamatadatokhoz hozzaférés
Access Vezérl6- és referenciaérték csatorna:

0: vezérl6kapcsok (lasd P-15).

1: KezelGegység (vezérlés, referenciaérték)
egy forgasiranyhoz.

2: KezelGegység (vezérlés, referenciaérték)
két forgasiranyhoz.

3: Modbus RTU (vezérlés, referenciaérték)
4 - 6: nincs funkcio (tartalék)

7: CANopen: belsé rdmpa-id6 — esak DE11
esetén

8: CANopen: CANopen réampa-idé — esak
DE11 esetén

9: SWD (vezérlés, referenciaérték)

10: SWD (vezérlés), vezérldkapcsokon
kereszttili referenciaérték.

11: SWD (vezérlés, referenciaérték),
engedélyezés DI1 éltal, kiilsé hibajelzés a
DI3-on.

12: SWD (vezérlés, referenciaérték),
automatikus atvéltas a vezérl6kapcsokra a
kommunikacié megszakadasa esetén.

13: SWD (vezérlés, referenciaérték),
referenciaérték engedélyezés a
vezérl6kapcsokon keresztlil.

Megjegyzés: A kivalasztott
vezérlGcsatornatdl fliggetlendl a D11 ill. DI2
bemenetre adott engedélyezd jelnek
mindig prioritdsa van.

Kiterjesztett paraméterkészlet (hozzaférési kod: P-14 = 101 a gyari beallitasban)

P-15

143

STOP

w

DI konfiguracid
kijelélése

0-9

A vezérlékapcsok funkcioja
Ha P-12 = 0, akkor a kovetkezd funkcidk
allithatéak be a DI1 és DI4 kozotti

vezérldkapcsokkal:

Mad D DI2 DI3 Al1/Dl4
0 FWD REV FF1 REF

1 FWD | REV EXTFLT | REF

2 FWD | REV FF20 FF21

3 FWD FF1 EXTFLT | REV

4 FWD UP FF1 DOWN
5 FWD UP EXTFLT | DOWN
6 FWD REV uP DOWN
7 FWD | FF20 EXTFLT | FF21

8 START |DIR FF1 REF

9 START |DIR EXTFLT | REF
Megjegyzeés:

A P-12 paraméter bedllitott értékétd!
fliggenek a vezérl6kapcsokhoz rendelt
funkciok ().
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6.5.6.1 Vezérlokapcsok és kezeloegység
Egy vélaszthato kulsé kezel6egységgel egyutt (DXE-KEY-LED) torténé
hasznalatkor a START és STOP billenty(ik hasznalhatdak a hajtas inditdsara és
leéllitasara, mig a fordulatszam ill. frekvencia referenciaértéke nyil
billentylkkel allithaté be.

% A gyari bedllitds szerint nem torténik meg az itt bedllitott digitélis
frekvencia referenciaértékek mentése. Mindegyik Stop parancs

automatikusan nullara allitja vissza,
—> 6.5.6.4 szakasz, , Digitalis referenciaérték visszaallitds mod”,

108 oldal.

o] [ [7] [7] [3] [3]

—
[
[

L)

e

FWD
REV

I

e

©)
O5

%
70 Abra: Valaszthato DX-KEY-LED kezel6egység és P-15 vezérlékapocs = 0
(gyéri beallitas, 0 mod)

P-12 = 1 (egy forgasirany)

A START billentyl megnyomasakor DI1 (FWD) ill. DI2 (REV) vezérl6kapocs
altal megadott forgasirannyal beindul a hajtas.

P-12 = 2 (két forgasirany)

A START billentylG megnyomasakor DI1 (FWD) ill. DI2 (REV) vezérlékapocs
altal megadott forgdsirannyal beindul a hajtas. A START billentyU ujbdli
megnyomasa automatikusan megforditja a forgasiranyt.
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Mindkét beallitas esetén (P-12 = 1, P-12 = 2) a kdvetkezdéképpen
konfiguralhatéak a vezérlékapcsok a P-15 paraméterrel:

27 Tablazat: Kulsd kezel6egységgel torténd konfigurélas

P-15 (Mod) ]| DI2 DI3 Al1/DI4

0 FWD REV FF1 n.F.
REF — DE11
esetén

1 FWD REV EXTFLT n.F.
REF — DE11
esetén

2 FWD REV FF20 FF21

3 FWD FF1 EXTFLT n.F.
REF — DE11
esetén

4 FWD uP FF1 DOWN

5 FWD uP EXTFLT DOWN

6 FWD REV UP DOWN

7 FWD FF20 EXTFLT FF2!

8 ENA DIR FF1 n.F.
REF — DE11
esetén

9 ENA DIR EXTFLT n.F.
REF — DE11
esetén

n. F. = no Function.
E konfigurdcidban nincs funkcidja a vezérlkapcsoknak!

6.5.6.2 Vezérlokapcsok és Modbus RTU
P-12 =3 (Modbus RTU)

% A vezérlékapcsok konfiguracios véltozatait (P-15) a Modbus RTU

buszrendszerrel egyutt az MN040018, ,,Modbus RTU — DAT,
DC1, DE1 frekvenciavalté kommunikaciés kézikonyv"” ismerteti.
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6.5.6.3 SmartWire-DT

A SmartWire-DT vezetékezési rendszer hasznalatakor a kovetkezéképpen
konfiguralhatdak a P-15 paraméter hasznalataval a vezérlékapcsok.

% Egy DX-NET-SWD3 csatlakozomodul szlikséges a SmartWire-
DT (P-12 =9, 10, 11, 12, 13) rendszeren keresztuli
folyamatadatok hozzaféréshez.

> A SmartWire-DT rendszerre és DX-NET-SWD3
csatlakozémodulra vonatkozé tovabbi informaciok a
MNO040120097 kézikonyvben talalhatdak.
P-12 =9 (SWD-vezérlés + SWD referenciaérték)

P-12 =11 (helyi vezérlés + SWD referenciaérték), engedélyezés a DI1 &ltal,
kulsé hibajelzés a DI3-on.

28 Téblazat: Konfiguralds SWD és P-12 (= 9, 11) segitségével

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mod)

0 ENA n. F. n.F. n. F.
1 ENA n.F. EXTFLT n. F.
2 ENA n. F. n.F. n. F.
3 ENA n.F. EXTFLT n. F.
4 ENA n. F. n. F. n. F.
5 ENA n.F. EXTFLT n. F.
6 ENA n. F. n. F. n. F.
7 ENA n.F. EXTFLT n. F.
8 ENA n.F. n.F. n.F.
9 ENA n.F. EXTFLT n.F.

n. F.=no Function.
E konfigurdciéban nincs funkcidja a vezérlékapcsoknak!
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P-12 = 10 (vezérlés), referenciaérték a vezérlékapcsokon keresztll

29 Tablazat: Konfiguralds SWD és P-12 (= 10) segitségével

P-15 DI DI2 DI3 Al1/Dl4
(Mod)

0 ENA n. F. FF1 f-REF

1 ENA n. F. EXTFLT f-REF
2 ENA P-01 FF20 FF21

3 ENA FF1 EXTFLT f-REF
4 ENA upP FF1 DOWN
5 ENA upP EXTFLT DOWN
6 ENA n.F. upP DOWN
7 ENA FF20 EXTFLT FF21

8 ENA n.F. FF1 f-REF
9 ENA n.F. EXTFLT f-REF

n. F. = no Function.

E konfiguraciéban nincs funkcidja a vezérlkapcsoknak!

P-01 =maximalis kimeneti frekvencia

P-12 =12 (SWD-vezérlés + SWD referenciaérték), automatikus atvaltas a
vezérl6kapcsokra a kommunikacié megszakadasa esetén.

P-12 =13 (SWD-vezérlés + SWD referenciaérték), referenciaérték
engedélyezés a vezérl6kapcsokon keresztul.

30 Téblazat: Konfiguralds SWD és P-12 (= 12, 13) segitségével

P-15 DI DI2 DI3 Al1/D14
(Mod)

0 FWD REV FF1 f-REF

1 FWD REV EXTFLT f-REF
2 FWD REV FF20 FF21

3 FWD FF1 EXTFLT f-REF
4 FWD upP FF1 DOWN
5 FWD upP EXTFLT DOWN
6 FWD REV upP DOWN
7 FWD FF20 EXTFLT FF21

8 ENA DIR FF1 f-REF
9 ENA DIR EXTFLT f-REF
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6.5.6.4 Digitalis referenciaérték visszaallitas mod

31 Téblazat: Paraméter P-24

PNU Hozzaférési jog Név Erték WE Leiras
RUN, ro/rw
STOP
P-24 RUN rw Digitalis 0-3 0 Digitalis referenciaérték, visszaallitas mod
referenciaérté ADET... véltoztathato sebességl motorindito inditési
k visszadllitas viselkedése, ha a kdvetkezékkel térténik a referenciaérték
mad beéllitasa (UP/DOWN):
P-12=0ésP-15=4/5/ 6 vezérl6kapcsokkal
a kezelGegységgel (DX-KEY-LED vélaszthatd késziilék), ha
P-12=1vagy P-12=2
Megjegyzés:
Akezelbegység és a vezérldkapcsok egyidejli hasznalata esetén
a vezérl6kapocs rendelkezik mindig prioritassal.
Inditasi viselkedés:
0: P-02 (f-min) értékével inditas
1: a kikapcsolas el6tti utolsd referenciaértékkel indités
2: a P-02 (f-min) értékével inditas (Auto-r)
3: a kikapcsolds eldtti utolsé referencia .értékkel inditas (Auto-r)
(Automatikus r): Csak a vezérlékapcsokon kereszttil indithatd el
a DE1... véltoztathatd sebességli matorinditon. Le van tiltva a
kezelGegység START és STOP nyomdgombja.
A P-12 = 0 (kapcsokon keresztuli vezérld parancs) és P-15 = 4, 5 vagy 6
paraméteren keresztul digitalisan allithatd be (UP/DOWN) a frekvencia
referenciaérték. Haldzati feszultség kimaradas vagy Stop parancs esetén
automatikusan torténik e digitélis bemeneti referenciaérték 0 Hz-re
visszadllitdsa (P-24 = 0). Ezutan a P-02 (f-min) paraméterben lévé értékkel
torténik az Ujrainditas.
A P-24 =1 bedllitassal kikapcsolhato e visszadllitasi funkcid. A kikapcsolds
el6tt mentésre kerul az utoljara beallitott referenciaérték, majd Ujrainditaskor
automatikusan elvégzi a lekérdezését. A P-03 (t-acc) paraméternél beallitott
érték a gyorsitasi rampanal kerul felhasznalasra.
Ha P-12 = 1 (vagy = 2), akkor a valaszthatd DX-KEY-LED kezel6egység
hasznalhatd az eszkoz vezérlésére és a referenciaértékek beéllitdsara, ha
engedélyezé jel van a (DI1 vagy DI2) bemeneten. E konfiguréacioban is,
halézati feszultség kimaradas vagy Stop parancs esetén automatikusan
torténik e digitalis bemeneti referenciaérték 0 Hz-re visszaallitasa (P-24 = 0).
Ezutdn a P-02 (f-min) paraméterben |évé értékkel torténik az Ujrainditas. A
P-24 = 1 bedllitdssal is kikapcsolhatd e visszaallitasi funkcié.
Egy tovabbi beadllitasi lehetéséget kinal a P-24 paraméter a 2 és 3 érték altal.
Ekkor letiltdsra kerUl a kezel6egység START és STOP billenty(je.
A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité csak a vezérlékapcsokon
keresztUl reagal a Start és Stop parancsra, mikdzben a frekvencia
referenciaértéke digitalisan beallithatd a kezeléegység nyil billentydivel.
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6.5.6.5 Analog bemenet (Al1/D14)

A 4. vezérl8kapocs gyari beéllitdsa szerint Al1 analdég bemenetként (0- 10 V)
van konfiguralva. 0 V-os vezérl6kapocs szolgaltatja a referencia potencialt.
Az analég bemenet jeltartoméany a P-16 segitségével konfiguralhaté:

0 =0-10V (gyari beallitas),
1=0-20mA

2=4-20 mA (t 4 - 20 mA) vezetékszakadas esetén lekapcsolja a hajtast és
hibajelzést kild.

3=4-20mA (r4-20 mA), vezetékszakadas esetén a beallitott rAmpaidé
alatt (P-04) az FF1 fix frekvenciara (P-20, WE = 20 Hz) 4llitja 4t a hajtast.

A P-17 hasznalhat6 az Al1 bemenet jelének a skalazasara.
Példa
P-01 =50 Hz, f-REF=0-10V

P-17 =1.000: (0-+10V)x1=>0-50Hz
Egy 10 V-os referenciaértéknél a kimeneti frekvencia eléri
P-01 (100 %) paraméterben tarolt értéket.

P-17 =0.100: (0-+10V)x0,1=>0-5Hz

10 V esetén, a P-01 paraméter értékének 10 %-at ériel a
kimeneti frekvencia.

Megjegyzés
Magasabb referencia feszlltségek (> 10 V) nem
engedélyezettek!

P-17 =2.000: (0-+5(10) V) x2=>0-50 (50) Hz

5V esetén, a P-01 paraméter értékét éri el a kimeneti
frekvencia, majd > 5 - 10 V tartomanyban allandé marad a
kimeneti frekvencia (200 %-os erdsitési tényezd).

P-17 =2.500: (0-+4(10) V) x2,5=>0-50 (50) Hz,

4V esetén, a P-01 paraméter értékét éri el a kimeneti
frekvencia, majd > 4 - 10 V tartomanyban &llandé marad a
kimeneti frekvencia (250 %-os erésitési tényez6).

Alli
P-17=1.000/{-— -~ —
(10V) .

G| R

GV

71 Abra: Skalazott referenciaérték bemenet
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Al1 analég bemenet, invertalas

Invertalt referenciaértékl feszlltséget (f-max 0 V esetén, f-min 10 V esetén)
hasznald alkalmazasoknél a P-18 paraméter hasznalhatd az Al1 analdg
bemenet konfiguraldsara:

0: 0V = f-min (P-02)
10V = f-max (P-01)

1. 0V =f-max(P-01)
10V = f-min (P-02)

32 Téablazat: P-16, P-17, P-18 paraméter

PNU Modbus ID  Hozzaféreési jog Név Erték WE Leiras
RUN, ro/rw
STOP
P-16 144 STOP rw Al 0-3 0 Al1 analog bemenet, jeltartomany
Jeltartomany A frekvencia alapjelként (f-REF) szolgélo

analdg bemeneti jeltartomény
elévalasztasara szolgal:

0:0-10V

1:0-20 mA

2: t4 - 20 mA. Vezetékszakadds esetén
lekapcsolja a késztiléket és hibajelzést
kiild.

3:14-20 mA. Egy vezetékszakadas esetén
a rampaiddvel (P-04) a P-20 (FF1) érékére
véltoztatja a frekvenciét a hajtas.

Megjegyzeés:
P-20 (FF1) gyéri bedllitas = 20 Hz

P-17 145 RUN w Al1 er6sités 0,10 - 2 500 1000 Al1 analog bemenet,
erdsités (skalazas)
Az analég bemeneti jel skélazasra szolgal.

Példa:

P-01 =50 Hz, f-REF=0-10V

0.100: 10V x 0,1 =>5Hz (10 % P-01)
1000: 10V x 1=>50 Hz (100 % P-01)
2500: 4 V x 2,5->50 Hz (250 % P-01 —
f-max értékre korlatozott = 100 % P-01)

P-18 146 STOP rw Al1 invertalasa  0/1 0 Al1 analog bemenet, invertalas

Példa:

f-REF=0-10V

0: 0V = f-min (P-02); 10 V = f-max (P-01)
1: 0V =f-max (P-01); 10 VV = f-min (P-02)
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6 Paraméter
6.6 Paraméterzar

A DE1... paraméterei védhetéek az illetéktelen kezelés ellen. Ezaltal
biztositott, hogy kizardlag illetékes személyek végezhessenek
véaltoztatasokat. A P-39 = 1 beallitds esetén zarolva van az 0sszes
paraméterhez vald hozzaférés (ro = csak olvashato).

Kivétel: a P-14 paraméterhez valé hozzaférés mindig lehetséges.

A P-41 paraméternél van meghatarozva a hozzaférési forras.

A gyari bedllitdsban csak az ,alapparaméterek” (P-01 és P-14 kdzott)
lathatdak és véltoztathatdak. Minden méas paraméterhez, a P-14
paraméternél (gyari beallitds) a 101 kéd beirdsaval lehet hozzaférni.
A P-38 paraméternél e hozzaférési kdd megvaltoztathaté.

A kovetkez6 példa mutatjak be az eszkoz paramétereinek gyari beallitasban
torténd zarolasat. Ugyeljen a beirasi sorrend betartasara:

1. P-14 =101 QGyari bedllitdsnél az 0sszes paraméter hozzaférési kddja
(lehetéve teszi a P-39 kivalasztasat).

N

P-38 = 123  Egy U] hozzaférési kéd beirasi példa.

3. P-14 =123 Teszt: az Uj kod lehetdveé teszi az 6sszes paraméterhez
val6é hozzaférést.

4. P-39=1 Paraméterzar. Az 6sszes paraméter ,,csak olvashatd”
(read only) allapotban van. Egyik paraméternél sem lehet
értéket beirni (kivétel P-39). A DX-KEY-LED kezel6egység
kijelzéjén egy L (Lock = zar) kijelzés jelenik meg a bal oldali
szegmensben.

5. P-14 Megjegyzés
A P-14 paraméter még az Uj 123 hozzaférési kédot jelzi ki.

6. P-14 #1123 A P-14 paraméterbe a 123-t6l eltérd értéket kell beirnil
Ezutan csak a P-01 és P-14 ko6zotti paraméterek lathatdak.
Az 6sszes tObbi paraméter csak az Uj hozzaférési koéd
beirasa (123) utan lathato Ujra. Ezutédn a P-39 = 0 beirasaval
lehet a paraméterzarat Ujra feloldani.

% A P-38 jelsz6 kivételével a zarolt paraméterkészletek egy
szamitogéppel PC (, drivesConnect” paraméterezd szoftver)
vagy egy kezeléegységgel (DX-KEY-...) olvashatéak (read only).

A zéarolt paraméterkészletek egy szamitdégéppel
(,drivesConnect” paraméterezé szoftver) vagy egy DX-COM-
STICK kommunikécios stick segitségével masolhatdak a DE1...
véltoztathatd sebességld motorinditdba feltéve, hogy a
paraméterkészlet nincs zarolva a DE1... valtoztathatd
sebességli motorinditéban.

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité 02/16 MN040011HU www.eaton.com 111



6 Paraméter
6.7 Gyari beallitas

33 Téblazat: Paraméterzar

PNU Modbus ID  Hozzaféresi jog Neéev Erték WE Leiras
RUN, ro/rw
STOP

P-14 142 RUN rw Jelsz6 0- 65535 0 Hozzaférési kod
Jelszavas védelem a kiterjesztett
paraméterkészletnél (P-15 és P-42 kozott).
A P-38 paraméterben van a jelszo beéllitva.
Gyari beéllitas: 101

P-38 166 RUN rw 2. jelszészint 0-9999 101 Jelszo
A kiterjesztett paraméterkészlethez val6
hozzaféréshez, a P-14 paraméternél kell
megadni.

P-39 167 RUN rw Paraméterzér 0; 1 0 Paraméterzar
0: nem zarolt. Valamennyi paraméter
megvaltoztathato.
1: zérolt. Valamennyi paraméter zérolva
van.
Megjegyzeés:
Tipus P-14, P-20 (FF1). E paraméterek
DXE-EXT-SET segitségével zérolt madban is
megvaltoztathatdak.

P-41 169 RUN rw Paraméter 0; 1 0 Paraméterhez hozzaférés

Hozzaférés 0: Valamennyi paramétert minden forrasbél

(SWD, drivesConnect, kiilsd kezelGegység)
meg lehet valtoztatni.

1: Valamennyi paraméter zarolt és az SWD
és Modbus segitségével megvaltoztathato.

6.7 Gyari beallitas

% A P-37 = 1 beéllitas (P-dEF kijelzés jelenik meg a DX-KEY-LED
kijelz6n) az 0sszes paramétert gyari beéllitasra éllitja vissza.
Kivéve a hibamemodariat (P-13) és a monitor memaériat (P00-...).

34 Tablazat: Gyari beéllitas (P-37)

PNU Modbus ID  Hozzaférésijog  Név Erték WE Leiras
RUN, ro/rw
STOP
pP-37 165 STOP rw Paraméter- 0/1 0 Gyari beallitas (WE) visszaallitasa
készlet 0: inaktivalt
1: aktivalt (automatikusan 0 értékre torténik a
visszaallitasa)
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6.8 Uzemi adatok kijelzése

A valtoztathat6é sebességl motorinditd Uzemi adatait a bévitett

paraméterkészletben (P-14 = 101, => 83 oldal) lehet kijelezni:

e DX-KEY-LED kuls6 kezel6egység: POO esetén nyomja meg az OK
billentyt.

e AdrivesConnect paraméterezé szoftver: megnyilik a ,,Monitor”
konyvtar.

PO0-01 és P00-20 kozott listazza ki a mért és szamitott Uzemi adatokat.

A DX-KEY-LED kezel6egység esetén a A és V¥ nyil billenty(likkel és az OK

billentylvel torténik az Gzemi adatok kivélasztadsa. Az OK billenty(

megnyomasa utan folyamatosan lathat6 az aktudlis paraméter (,beallitott

kijelzési érték"”). Egy masik kijelzési érték hivasahoz ismét meg kell nyomni

az OK billentydit.

% Nem valtoztathaté meg kézzel az Uzemi adat kijelzés értékei
(azaz az értékek kézzel torténd beirasaval).

% A kijelzett/monitor parameéterek felsorolas a —> 167 oldal
oldalon talalhato.

Példa: allapotkijelzések

P

I
+10..+424V DC
+10V

e

1

D

Al
~
Dl4

=
—1DI3

3

K KKK
_@+241V : 1 |

Egy bit jelzi a digitélis bemenetek allapotat a kijelzé6n (0000 = DI1, DI2, DI3,
Dl4). Annak ellendérzésére hasznalhatdak, hogy a vezérlgjel (pl. kilsé
vezérléegységtél szarmazo) aktivalja-e a valtoztathaté sebességl motorinditd
bemeneteit (DI1 - DI4). Ezaltal egyszerd vezetékellenérzési eszkoz
(vezetékszakadas) all rendelkezésre. Alabb példak taldlhatoak.

72 Abra: Kils6 vezérlési példa

PNU ID Kijelzett érték Leiras
P00-04 1" 0000 Nincs vezérelt digitalis bemenet (DI1, DI2, DI3, DI4).
1000 Aktiv a 1. kapcson (DI1) a vezérldjel.
0100 Aktiv a 2. kapcson (DI2) a vezérldjel.
0010 Aktiv a 3. kapcson (DI3) a vezérldjel.
0001 Aktiv a 4. kapcson (DI4) a vezérldjel
0101 Aktiv a 2. és 4. kapcson (DI2 + DI4) a vezérlgjel

1. kijelzési érték = aktivalva = magas; 0 = nincs aktivalva = alacsony
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114 DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



7 Modbus RTU és CANopen buszrendszer
7.1 Modbus RTU

71 Modbus RTU és CANopen buszrendszer

7.1 Modbus RTU

% A DE1... véltoztathaté sebességl motorinditéval
osszeflggésben a Modbus RTU buszrendszer részletes leirdsa
egy kulon kézikonyvben talalhato:

MNO040018: ,,Modbus RTU — DA1, DC1, DE1 frekvenciavaltd
kommunikéaciés kézikonyv”

% A kovetkezd webhelyen talalhatoak a Modbus buszrendszerrel
kapcsolatos tovabbi informaciok: www.modbus.org
www.modbus.org

7.2 CANopen

9 A CANopen buszrendszer hasznélata kizarélag DE11
valtoztathatd sebességld motorinditéra korlatozédik!

A részletes leirasa egy kulon kézikonyvben taldlhato:

MNO040019 kézikonyv: ,CANopen — DA1, DC1, DE11
frekvenciavalté kommunikacios kézikonyv”

% A kovetkezd webhelyen taldlhatoak a Modbus buszrendszerrel
kapcsolatos tovabbi informaciok:
WWW.can-cia.org
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7 Modbus RTU és CANopen buszrendszer
7.2 CANopen
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8 Miiszaki adatok
8.1 Teljesitmeény jellemzdk

A kovetkez6 téblazat tartalmazza az egyes DE1... véltoztathaté sebességl
motorinditok teljesitmény jellemzdit a hozzatartozé motorteljesitménnyel

egyutt.

—_
—_

A névleges dram alapjan torténik a motorteljesitmény
hozzarendelése.

A motorteljesitmény jeldli egy normal, négypoélusu, belsd vagy
kulsd szell6zésl haromfazisu aszinkron motor a hajtétengelyre

4tadott hatdsos teljesitményét 1500 ford./perc (50 Hz-nél) és

1800 ford./perc (60 Hz-nél) esetén.

8.1 Teljesitmeny jellemzék

Tipus Névleges Szerkezeti Védelem Hozzatartozé motorteljesitmény
aram méret tipusa
le FS IP P (230 V, 50 Hz) P (220 - 240V, 60 Hz)
A kW HP
Halozati fesziiltség: 1 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz,
Kimeneti fesziiltség: 3 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz
DE1...-121D4... 1.4 FS1 IP20 0,25 1/3
DE1...-122D3... 2.3 FS1 IP20 0,37 1/2
DE1...-1220D7... 2,7 FS1 IP20 0,55 1/2
DE1...-124D3... 43 FS1 IP20 0,75 1
DE1...-127D0... 7 FS1 IP20 1,5 2
DE1...-129D6. .. 9,6 FS2 IP20 22 3

1) A motor névleges aram normdl, négypdlusu, belsé és kiilsé fellleten hdit6tt haromfazisi aszinkron motorokra érvényes

Tipus Névleges Szerkezeti Védelem Hozzatartozé motorteljesitmény
aram méret tipusa
le FS IP P (400 V, 50 Hz) P (440 - 480 V, 60 Hz)
A kW HP
Haloézati fesziiltség: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10 %)
Kimeneti fesziiltség: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10 %)
DE1...-341D3... 1,3 FS1 IP20 0,37 1/2
DE1...-342D1... 2.1 FS1 IP20 0,75 1
DE1...-343D6... 36 FS1 IP20 1,5 2
DE1...-345D0... 5 FS2 IP20 2,2 3
DE1...-346D6... 6,6 FS2 IP20 3 3
DE1...-348D5... 8.5 FS2 IP20 4 5
DE1-34011... 11,3 FS2 IP20 55 75
DE1-34016... 16 FS2 IP20 75 10

1) A motor névleges aram normal, négypdlusu, belsd és kiils feltileten hiit6tt haromfazisi aszinkron motorokra érvényes
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8.2 Altalanos névleges adatok

Szimbolum Mértékegység Erték
Szabvanyok és rendelkezések Altalanos kovetelmények: IEC/EN 61800-2
Elektromagneses dsszeférhetdségi kovetelmények: [EC/EN
61800-3 A hiztonségi kdvetelmények: [EC/EN 61800-5-1
Tandsités és gyartéi megfeleldségi nyilatkozat CE, UL, cUL, c-Tick
Gyartasi mindség RoHS, IS0 9001
Klimadlldséag Pw % < 95 %, kdzepes relativ 1égnedvesség (RH),
nem kicsap6dd, nem korroziv, nincs cseppendviz
(IEC/EN 61800-5-1)
Kdmyezeti hémérséklet
Uzemeltetés
IP20 (NEMA 0) 9 °C -10 - +60)
Kivetel: Névleges érték csokkenést okoznak a kdvetkezd
eszkoztipusok:
DE1...-34016NN-N20N
DE1...-34016FN-N20N.
Raktérozas 9 °C -40 - +70
Utésallosag (EN 60068-2-27) 15 g/11 ms (tizemi kériilmények kozott)
e DIN-sinre szerelt
e csavarokkal szerel6lapra szerelt
IEC/EN 61800-5-1 szerinti rezgés IEC/EN 61800-2 szerinti széllitas
A DET... kilénall6 késziilekkénti szallitésa kilon
csomagolashan és UPS ejtésteszt (15 g/11 ms)
MTBF (meghibasodasok kéz6tt varhaté &tlagos tizemidd) DE1...-12... (FS1): > 73 év
DE1...-12... (FS2): > 17 év
DE1...-34... (FS1): > 88 év
DE1...-34... (FS2): > 73 év
Elektrosztatikus kistlés (ESD, IEC 61800-3 U kv +4, érintéssel kistités / +6, levegdn keresztili kisiités

Gyors villamos tranziensek (IEC 61800-3)

5 kHz 5 percig / 100 kHz 5 percig

Radidzavar védettség (elektromagneses dsszeférhetdség)

Kategoria és integralt radézavarszirével elltott, arnyékolt motorkabel maximélis hossza

C1 (csak DE1...-12... esetén) | M 5
C2 | M 10
C3 | M 25
Zavart(irés C3
Maximélis motorkabel hosszak
arnyékolatlan | M 125
arnyékolt | M 65
Beépitési helyzet tetsz6leges, nem fliggesztve (az el6lapon, nem lefelé
forditva) csak figgdlegesen a DE1-121D4. .., DE1-
122D3... esetében
Tengerszint feletti magassag h M 0 - 1000 a tengerszint felett,

> 1000 1 %-kal, terhelGaram csokkenés (névleges érték
csokkenés) 100 méterenként, maximum 2000

Védelem tipusa

[P20 (NEMA 0)

Erintésvédelem

BGV A3 (VBG4, ujjal és kézfejjel érintés elleni védelem)
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8.3 Névleges adatok

8.3.1 DE1...-12... (egyfazisi halézati csatlakozas)

2 DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
£ % 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
s 2
£ 3
& =
Halézati csatlakozas
Névleges tizemi Ue v 230, 1 fazist 230, 1 fazisu 230, 1 fazist 230, 1 fazist 230, 1 fazist 230, 1 fazist
feszliltség
Halozati Uin V 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - -240
feszliltség +10 % +10 % +10 % +10 % +10 % +10 %
(180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264)
Halozati f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 %
frekvencia
Bementi &ram LN A 3.6 6.2 7.3 11,3 17.4 232
(haldzati
induktivitas nélkiil)
Teljesitmény fokozat
Névleges tizemi le A 1.4 2,3 2,7 43 7 9,6
aram
Tulterhelési lo-150 A 2.1 3,45 4,05 6,45 10,5 14,4
aram, 1,5x lg,
ciklikusan
60 s-ig minden
600 s-ban
Tulterhelési lomax A 2.8 4.6 54 8,6 14 19,2
&ram, maximum
2 X lg minden
600 s-ban
Kimeneti 7 V 230, 3 fazist 230, 3 fazisu 230, 3 fazist 230, 3 féazist 230, 3 fézist 230, 3 fazist
feszliltség Ue
esetén
Kimeneti fo Hz 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60
frekvencia (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)
Frekvencia Af % 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025
felbontas
(ref.érték)
Kapcsolasi fowm  kHz 16 (4/8/12/16/  16(4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/
frekvencia 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32)
(hallhatd)
Teljesitménycsd nincs nincs nincs nincs nincs nincs
kkenés 50 °C és
60 °C kozott
Erintési aram lpg mA <35AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <35AC/ <3,5AC/ <35AC/
<10DC <10DC <10DC <10DC <10DC <10DC
Egyendramu 0-100 % Ue, 0- 10 s, paraméterezhetd
fékezés
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2 DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
£ % 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6. ..
s 2
g g
& =
Veszteségi Py W 3,44 3,44 3,44 3,44 344 4,66
teljesitmény
(Uresjéras,
készenlét)
Veszteségi teljestmény (fordulatszam/forgatényomaték)
100/100 Py W 17 20 27 32 59 105
90/100 Py W 16 18 25 31 57 102
100/50 Py W 13 14 15 16 %) 49
90/100 Py W 13 14 15 15 32 47
50/100 Py W 14 17 20 59 43 70
50/50 Py W 12 12 12 15 31 37
50/25 Py W 1 1 10 10 19 28
0/100 Py W 13 16 19 32 46 79
0/50 Py W 10 10 11 15 21 35
0/25 Py W 10 10 10 13 15 25
Motorindito
Motorteljesitmény, hozzétartoz6
230V,50Hz P kW 0,25 0,37 0,55 0,75 1,5 2,2
esetén
220-240V, P HP 1/3 1/2 1/2 1 2 3
60 Hz esetén
Latsz6lagos teljesitmény névleges értéknél
230Vesetén S kVA 0,56 0,92 1,08 1,71 2,79 3,82
240Vesetén S kVA 0,58 0,96 1,12 1,79 2,91 3,99
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2 DE1...- DET1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
£ % 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
2
E i
8 =
Vezérlé egység
Relé
Erintkez6 Zar6 (RUN jelzés)
Fesziiltség, U Vv 250 AC/30DC  250AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30DC 250 AC/30 DC
maximalis
Terhelgéram, | A 6 AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1  6AC-1/5DC-1
maximalis
Ref.érték/vezérldfesziiltség
Kimeneti Ue % 10 10 10 10 10 10
feszliltség
maximalis [ mA 20 20 20 20 20 20
megengedett
terhel6aram
Anal6g bemenet
Felbontas 12 bit 12 bit 12 bit 12 bit 12 bit 12 bit
Fesziltség: Us % 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Aram Is mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20
Digitalis
bemenet
Magas jel Ue v 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
fesziiltségszint
Bemeneti Is mA 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/
aram 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V)
Haz
Szerkezeti méret FS1 FS1 FS1 FS1 FS1 FS2
Méretek mm 45x230x169  45x230x169  45x230x169  45x230x169  45x230x 169 90 x230x 169
(Sz x Mé x Ma)
maximéalisanmegengedett ~ Fok 5 5 90 90 90 90
eltérés a fiiggdleges
szereléstdl
belsd késziilékventilator nem nem igen igen igen igen
Védelem tipusa IP20/NEMA 0 [P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 [P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Saly M kg 1,04 1,04 1,06 1,06 1,06 1,68
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2 DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
£ % 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6. ..
s 2
E g
& =
Csatlakoztatasi keresztmetszetek, csatlakoztathato
Teljesitmény fokozat
egy- vagy A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
tobberes
érvéghiivelyes A mmZ  1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
finomhuzal(
egy- vagy A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6
tobberes
Csupaszolasi | mm 8 8 8 8 8 8
hossz
Szerszam PZ2 (Pozidrive) kereszthornyos csavarhizd
Meghtzési M Nm 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7
nyomaték
Vezérl6 egység
egy- vagy A mmz  0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15
tobberes
érvéghlvelyes A mmz  0,5-1 05-1 05-1 05-1 05-1 05-1
finomhuzald
egy- vagy A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16 30-16 30-16
tobberes
Csupaszolasi | mm 5 5 5 5 3 5
hossz
Szerszdm 0,7 x 3 mm kereszthornyos csavarh(zd
Meghtzési M Nm 05 05 05 05 05 0.5
nyomaték
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8.3.2 DE1...-34... (haromfazisu halozati csatlakozas)

8 Mtszaki adatok

8.3 Névleges adatok

Szimbhélum Meértékegység  DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6... DE1...-345D0...
Halézati csatlakozas
Névleges tizemi feszlltség Ue V 380/400/480, 3 fazisu
Haldzati fesziiltség U v 380 - 480 +10 % (342 - 528)
Haldzati frekvencia f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 £10 %
Bementi aram (halozati ILN A 1.7 3,1 4.9 7
induktivitas nélkl)
Teljesitmény fokozat
Névleges lizemi &ram le A 1.3 2,1 3,6 5
Talterhelési aram, 1,5 x lg, l2-150 1,95 3,15 54 7,5
ciklikusan 60 s-ig minden 600 s-
ban
Talterhelési ram, l9max A 2,6 4,2 1.2 10
maximum 2 X le minden
600 s-ban
Kimeneti fesziiltség Ug esetén U V 380/400/480, 3 fazisu
Kimeneti frekvencia fp Hz 0 - 50/60 (maximum 300)
Frekvencia felbontas (ref.érték) Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
Kapcsolasi frekvencia (hallhatd) fpyym kHz 16 (10/12/14/16/18/20)
Teljesitménycsokkenés 50 °C nincs e nincs fpwm ® nincs fpwm nincs
és 60 °C kozott < 16 kHz < 16 kHz esetén
esetén ® nincslg=32A
® nincs esetén
fewm = 20 kHz ® nincs max. 57 °C-ig
esetén, max.
57 °C-ig
® nincs
les16A
esetén
Erintési 4ram Ipg mA <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC
Egyendramd fékezés 0-100 % Ug, 0-10 s, paraméterezd
Veszteségi teljesitmény Py W 513 513 513 5,52
(tiresjaras, készenlét)
Veszteségi teljestmény (fordulatszém/forgatényomaték)
100/100 Py W 18 28 47 65
90/100 Py 17 27 45 63
100/50 Py W 14 19 31 51
90/100 Py W 14 17 30 50
50/100 Py W 18 28 45 61
50/50 Py W 12 17 28 48
50/25 Py W 1 14 25 37
0/100 Py W 21 25 4 53
0/50 Py W 12 12 22 41
0/25 Py W 1 12 20 34
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8 Miiszaki adatok
8.3 Névleges adatok

Szimbélum Meértekegység  DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6... DE1...-345D0...
Motorindito
Motorteljesitmény, hozzatartozé
400V, 50 Hz esetén P kW 0,37 0,75 1.5 22
440 - 480 V, 60 Hz esetén P HP 1/2 1 2 3
Latszélagos teljesitmény névleges értéknél
400 V esetén S kVA 0,90 1,45 2,49 3,46
480 V esetén S kVA 1,08 1,75 2,99 4,16
Vezérlé egység
Relé
Erintkez6 Zar6 (RUN jelzés)
Fesziiltség, maximélis U V 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
TerhelGéram, maximalis | 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1
Ref.érték/vezérldfesziiltség
Kimeneti fesziiltség Ue V 10 10 10 10
maximalis megengedett I mA 20 20 20 20
terhelGéram
Anal6g bemenet
Felbontés 12 bit 12 bit 12 bit 12 bit
Feszilltség: Us V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Aram ls mA 0/4 - 20 0/4 - 20 0/4 - 20 0/4 - 20
Magas jel fesziiltségszint Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Bemeneti dram le mA 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 3 (24 V) 1,15 (10 V)/
3(24V) 3(24V) 3(24V)
Haz
Szerkezeti méret FS1 FS1 FS1 FS2
Meéretek (Sz x Mé x Ma) mm 45 x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x169 90 x 230 x 169
maximalisan megengedett Fok 90 90 90 90
eltérés a fiiggdleges
szereléstdl
belsd késziilékventilator igen igen igen igen
Védelem tipusa IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Saly M kg 1 1 1 1,6
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8 Mtszaki adatok

8.3 Névleges adatok

Szimbolum Meértéekegység  DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6... DE1...-345D0...

Csatlakoztatasi keresztmetszetek, csatlakoztathaté
Teljesitmény fokozat

egy- vagy tébberes A mm?2 1-6 1-6 1-6 1-6
érvéghtivelyes finomhuzald A mm?2 1-6 1-6 1-6 1-6

egy- vagy tébberes A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6
Csupaszoldsi hossz | mm 8 8 8 8

Szerszdm P72 (Pozidrive) kereszthornyos csavarh(izd

Meghdzasi nyomaték Nm 1,7 1,7 1,7 1,7
Vezérl6 egység

egy- vagy tébberes A mm?2 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15
érvéghtivelyes finomhuzald A mm?2 05-1 05-1 05-1 05-1

egy- vagy tébberes A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16
Csupaszoldsi hossz | mm 5 5 5 5

Szerszam 0,7 x 3 mm kereszthornyos csavarh(iz6

Meghdzasi nyomaték M Nm 0.5 0,5 0.5 05
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8 Miszaki adatok
8.3 Névleges adatok

2 DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
E =
= )
N-] =
E g
& =
Halozati csatlakozas
Névleges tizemi fesziiltség Ue 380/400/480, 3 fazisu
Haldzati fesziiltség Un V 380 - 480 +10 % (342 - 528)
Haldzati frekvencia f Hz 50/60 +10 % 50/60 £10 % 50/60 +10 % 50/60 £10 %
Bementi &ram (haldzati induktivitdas I A 8,5 10 12 16,5
nélkiil)
Teljesitmény fokozat
Névleges tizemi dram le 6,6 8.5 " 16
Talterhelési aram, 1,5 x lg, [2-150 9,9 12,75 16,5 24
ciklikusan 60 s-ig minden 600 s-ban
Talterhelési &ram, maximum [2max A 13,2 17 22 32
2 X lg minden 600 s-ban
Kimeneti fesziiltség Ug esetén Uy V 380/480, 3 fazis( 380/480, 3 fazist 380/480, 3 fazisu 3807480, 3 fazist
Kimeneti frekvencia fa Hz 0-50/60(max.300)  0-50/60(max.300)  0-50/60(max.300)  0-50/60(max.300)
Frekvencia felbontas (ref.érték) Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
Kapcsolasi frekvencia (hallhato) frwm kHz 16 (10/12/14/16/18/20)
Teljesitménycsokkenés 50 °C és nincs nincs ® nincs fpwm ® nincs fpym = 14 kHz
60 °C kozott < 16 kHz esetén, max. 50 °C-ig
esetén e nincs fpyym S 16 kHz
® nincs esetén, max. 46 °C-ig
le=10,6 Aés e nincs lg=14,9 A és
fewm = 20 kHz frowm = 10 kHz
esetén esetén
® nincs max. 57 e nincs lg=10,6 A és
°C-ig fpowm = 20 kHz
esetén
Erintési aram Ipg mA <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC <3,5AC/<10DC
Egyendram( fékezés 0-100 % Ue, 0-10 s, paraméterezhetd
Veszteségi teljesitmény (Uresjéras, készenlét) Py, W 5,52 5,52 5,52 5,52
Veszteségi teljestmény (fordulatszam/forgatényomaték)
100/100 Py W 90 120 159 240
90/100 Py W 87 116 154 233
100/50 Py W 51 73 82 143
90/100 Py W 50 71 89 138
50/100 Py W 80 93 136 218
50/50 Py W 50 70 67 147
50/25 Py W 48 52 64 86
0/100 Py W 79 93 129 190
0/50 Py W 4 58 74 121
0/25 Py W 38 48 60 81
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8 Miszaki adatok
8.3 Névleges adatok

2 DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
= &
3 s
Motorindito
Motorteljesitmény, hozzétartozo
400V, 50 Hz esetén P kW 3 4 55 75
440 - 480V, 60 Hz esetén P HP 3 5 75 10
Latszélagos teljesitmény névleges értéknél
400 V esetén S kVA 4,57 5,89 7,62 11,09
480 V esetén S kVA 5,49 7,07 9,15 13,30
Vezérlé egység
Relé
Erintkezo Z4r6 (RUN jelzés)
Fesziiltség, maximélis U Vv 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
Terhel6aram, maximalis | 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5DC-1
Ref.érték/vezérldfesziiltség
Kimeneti fesziiltség Ue V 10 10 10 10
maximélis megengedett I mA 20 20 20 20
terhelGaram
Analég bemenet
Felbontés 12 bit 12 bit 12 bit 12 bit
Fesziltség: Us V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Aram Is mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20
Digitalis bemenet
Magas jel fesziiltségszint Uc v 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Bemeneti dram le mA 1,15(10V)/3(24V)  115(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3 (24 V)
Haz
Szerkezeti méret FS2 FS2 FS2 FS2
Meéretek (Sz x Mé x Ma) mm 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169
maximalisan megengedett Fok 90 90 90 90
eltérés a fliggéleges szerelésté!
belsd késziilékventilator igen igen igen igen
Védelem tipusa [P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Saly M kg 1,6 1.6 1,6 1.6
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8 Miszaki adatok
8.3 Névleges adatok

2 DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
g &
3 —
Csatlakoztatasi keresztmetszetek, csatlakoztathato
Teljesitmény fokozat
egy- vagy tébberes A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6
érvéghivelyes finomhuzald A mm2 1-6 1-6 1-6 1-6
egy- vagy tébberes A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6
Csupaszoldsi hossz | mm 8 8 8 8
Szerszdm PZ2 (Pozidrive) kereszthornyos csavarhizo
Meghuzasi nyomaték Nm 1,7 1,7 1,7 1,7
Vezérl§ egység
egy- vagy tébberes A mm? 0,05-15 005-15 005-15 0,05-15
érvéghivelyes finomhuzald A mm? 05-1 05-1 05-1 05-1
egy- vagy tobberes A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16
Csupaszoldsi hossz | mm 5 5 5 5
Szerszadm 0,7 x 3 mm kereszthornyos csavarh(izo
Meghtzési nyomaték M Nm 05 05 05 05
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8 Mtszaki adatok
8.4 Méretek

8.4 Meéretek
@ S
|
AL 2
uLeNB I @
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. a . C
73 Abra: Méretek
35 Téablazat: Méretek
Szerkezeti méret a al b b1 b2 c cl (0] @2
mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in)
FS1 45 25 230 220 5 168 6,5 51 10
(1,77) (0,98) (9,06) (8,66) (0,2) (6,61) (0,26) (0,2) (0,39)
FS2 90 50 230 220 5 168 6,5 51 10
(3,54) (1,97) (9,06) (8,66) (0,2) (6,61) (0,26) (0,2) (0,39)

1in=1"=254mm, 1 mm=0,03%in
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8 Mtszaki adatok
8.4 Méretek
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9 Tartozékok
9.1 DX-KEY-LED kiils6 kezel6egység

9 Tartozéekok

9.1 DX-KEY-LED kiilso kezeldegység

74 Abra: DX-KEY-LED egy RJ45 kabellel (3 m)

A DX-KEY-LED kezel6egység lehetévé teszi a DE1... véltoztathatd
sebességli motorinditd paraméterezését, Uzemi adatainak kijelzését és a
kulsé vezérlését. A DX-KEY-LED széllitasi terjedelme egy 3 m-es, RJ45
csatlakozéval ellatott csatlakozékabelt tartalmaz. 100 m a maximalisan
megengedett vezetékhossz.

Egy kapcsolészekrényben vald beszerelésre tervezték a DX-KEY-LED
kezel6egységet. A DX-KEY-LED el6lapja IP54 védettségd.

DX-KEY-LED

75 Abra: Egy kapcsoloszekrényben szerelés
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9 Tartozékok
9.1 DX-KEY-LED kils6 kezel6egység

% A kulsd kezelbegység telepitésére vonatkozé tudnivaldkat az
IL0O4012020Z szerelési utasitas tartalmazza.

Egy maximum 63 allomas (OP-busz) tartalmazé PowerXL halézathoz
legfeljebb két kezeléegység csatlakoztathato.

E—
O0a)

L
@ —
o)) oS

Oty

76 Abra: Példa: két kezel6egységet tartalmazé PowerXL halézat (OP-busz)

Két kezelbegységgel torténd uzemelés esetén a masodik kezelbegység
portcimét (PDP) 2-es értékre (WE = 1) kell valtoztatni. A kovetkez8képpen
bedllitott PDP-cim segitségével torténik az adatforgalom bonyolitésa ill. az
egyes allomasok kivélasztasa:

e P-36 paraméter hasznélataval egy DC1 frekvenciavalté esetében,

e aP5-01 paraméter hasznélataval egy DA1 frekvenciavaltd esetében,

e a P-34 paraméter hasznalataval a DE1 valtoztathaté sebességu
motorinditdé esetében.

36 Tablazat: Portcim billentylikombinaciok

Funkcio Billentyiikombinacio

A kezelGegység cime ‘ | ‘ 0K | ‘ @ |
A DET, DC1, DA1 cime ‘| ‘@|
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9 Tartozékok
9.1 DX-KEY-LED kiils6 kezel6egység

Portcim beallitasa

Az OK + STOP + V¥ billentylikombinacioval lehet a kezeléegység portcimeit
bedllitani. Kijelzés: Park - !

A nyil billenty(k segitségével torténik a portkiosztas (Fark - | vagy
Park-2). AzOK + STOP + V¥ billentylikombinacié Ujabb megnyomasakor
megtorténik a bedllitasok mentése a kezelbegységbe.

Allomascim beallitasa

9 Az alloméascimek beallitdsa csupan egyiranyu (ponttél-pontig)
kapcsolatot tesz lehetéveé.

A STOP + V¥ billentylikombinacioval allithatéak be az egyes alloméascimek.
A kijelzén az Adr -0 | gyari bedllitas lathato.

A nyil billentytkkel térténik az dllomascimek (Fdr- -0 I, Adr - 02 egészen az
Adr -E3 cimig) hozzarendelése. A STOP + V¥ billentylikombinacié Gjboli
megnyomasa az élloméasba (DE1, DC1, DA1) menti a cimet, ezt kovetéen az
allomasok adatai a kezel6egységbe toltédnek.
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9 Tartozékok

9.2 DX-COM-STICK kommunikéacids adathordozd

9.2 DX-COM-STICK kommunikacios adathordozo

Egyszerl paraméter atvitelt tesz lehetévé a DX-COM-STICK kommunikécios
adathordozo:

134

Egy készuléksorozat (DE1, DC1, DA1) azonos teljesitmény( készllékei
kozott az 6sszes paraméter masolasat,

Egy készlléksorozat (DE1, DC1, DA1) kilonbozé teljesitményd
készUlékei kozott — teljesitménnyel 0sszefliggbek kivételével —az dsszes
paraméter masolasat,

Az 0sszes paraméternek Bluetooth-kapcsolaton keresztlli kezelése egy
szamitdgéppel.

A drivesConnect szoftver hasznélata szlkséges ezen atvitelhez.

A DE1... paraméterek attekinthet§ paraméterezést, kezelését,
diagnosztikajat és képi megjelenitését teszi lehetévé a drivesConnect
szoftver.

/@

78 Abra: DX-COM-STICK
(1) Paraméter irasvédelem
(@ RJ45 csatlakozd
(3®) LED - zdld fénnyel vilagit
folyamatosan vilagit = miikodésre kész (0OK)
% T villog6 = adatatvitel a csatlakoztatott

kész

villog = kommunikacié egy szamitégéppel
®\\@ (5 Gomb - adatok olvasasa a csatlakoztatott

@ ® késziilékre
3 ®—| (® LED —keék szinnel vilagit
@ Dﬂ T folyamatosan vildgit=Bluetooth mikddésre

késziilékral
(6) Gomb — adatatvitel a DX-COM-STICK

@ kommunikaciés adathordozorol a
®\\@// csatlakoztatott késziilékre

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



9 Tartozékok
9.2 DX-COM-STICK kommunikéacios adathordozo

A DX-COM-STICK kommunikaciés adathordozé nyil gombijaival torténik a
paraméter atvitel iranyanak vezérlése:

A DX-COM-STICK komminikaciés adathordozordl a csatlakoztatott
készllékre torténik a paraméterek masolésa ((6)).

adathordozora torténik a paraméterek méasoléasa ((5)).

Az MNO040003DE kézikéonyvben, a ,PowerXL™ valtoztathatd
sebességli motorindité drivesConnect paraméterezé
szoftverben”

és az 1L04012021Z szerelési utasitdsban taldlhatdak a DX-COM-
STICK Bluethooth kommunikéciés adathordozéra vonatkozé
tovabbi informaciok.

@ A csatlakoztatott készulékrél a DX-COM-STICK kommunikécios

% Egy DE1... készlléksoron belll az 6sszes paraméter masolhato,
azonban a teljesitményflggd paraméterek (pl. aramértékek)
csak azonos teljesitményl készllékre masolhatdak.

Egy (drivesConnect paraméterezé szoftverrel rendelkez8) szamitdgéphez
val6 kapcsolédashoz a DX-COM-STICK Bluethooth kommunikéacios
adathordozot Windows |, Bluetooth-eszk6z hozzdadasa” funkciéval és a
jelsz6 = 0000 megadasaval aktivalni kell.

A DX-COM-STICK hasznalatakor tovabbi informécidkkal szolgal a DE1...
valtoztathatd sebességld motorindito elején talalhaté harom LED.

LED Kjelzés Magyarazat

Run 2 s-ig villog (4 Hz), z61d szinG A paraméter atvitel sikeriilt.

Status kikapcsolva

Fault Code kikapcsolva

Run 2 s-ig villog (4 Hz), z61d szinG A paraméter atvitel nem sikertilt.
Status 2 s-ig villog (4 Hz), piros szin(

Fault Code 2 s-ig villog (4 Hz), piros szin{

Run 2 s-ig villog (4 Hz), piros szin( A DX-COM-STICK zérolasa miatt nem

lehetséges az olvasds/irds, RUN
tizemmadban van a DE1... vagy nem
Fault Code 2 s-ig villog (4 Hz), sérga szind kompatibilis a DE1... tipus.

Status 2 s-ig villog (4 Hz), sarga szind

DE1... - valtoztathato sebességii motorindité 02/16 MN040011HU www.eaton.com 135



9 Tartozékok
9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

79 Abra: DX-NET-SWD3

A DX-NET-SWD3 kiegészité modul lehetévé teszi a DE1... véltoztathaté
sebességl motorinditd SmartWire-DT atjaréra vald csatlakoztatdsat.

A SmartWire-DT atjaréval egyutt kozvetlen kommunikéaciot tesz lehetévé
példaul a PROFIBUS DP buszon vagy a PROFINET hélézaton keresztul
Profidrive profillal.

A SmartWire-DT modult a DE1... véltoztathatd sebességld motorinditd
elejére lehet dugaszolni, majd a SWD4-8F2-5 készulékcsatlakozoval egy
SWD4-...LF8-... szalagkébelre lehet csatlakoztatni.

2%

SWD4-100LF8-24

SWD4-3LF8-24-2S
SWD4-5LF8-24-2S
SWD4-10LF8-24-2S

80 Abra: SmartWire-DT csatlakoztatasa

Az 1L040009ZU telepitési utasitasban taldlhatdak a telepitésre
vonatkozoé részletes Utmutatasok.

A MNO04012009Z-DE kézikonyvben taldlhatdak a DX-NET-SWD3
modul kezelésére vonatkozo részletes Utmutatasok, ,, DX-NET-
SWD... SmartWire-DT csatlakoztatas PowerXL™
frekvenciavalté/valtoztathaté sebességli motorindité esetén”.

%
%
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9 Tartozékok
9.4 DX-CBL-PCIMS5 szamitogép kabel

9.4 DX-CBL-PC1MS5 szamitogép kabel

81 Abra: DX-CBL-PC-1M5

A DX-CBL-PC-1Mb szdmitégép interfész csatlakozé egy vezetékes,
galvanikus elvélasztott kommunikéaciét tesz lehetévé a DE1... valtoztathatd
sebességl motorindité egy olyan Windows operacios rendszerrel mikodd
szamitdgép kozott (két pont kozotti kapesolat), melyre drivesConnect
paraméterezd szoftver van telepitve.

1,5 m hosszU az 0sszekdtékabel, mely egy RJ45 csatlakozddugdval és egy
atalakitéval van ellatva egy USB-interfészhet vald csatlakoztatas céljabdl
(szamitdgép csatlakoztatasa).

% Az MN040003DE kézikonyvben, a ,,PowerXL™ frekvenciavaltd
drivesConnect paraméterezd szoftverben” és az [L040002ZU
szerelési utasitasban talalhatdak a DX-CBL-PC1Mb5
Osszekotbkabelre vonatkozo tovabbi informaciok.
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9.5 DX-COM-PCKIT interfészkartya

A DX-COM-PCKIT interfészkartya egy vezetékes, galvanikusan levalasztott
kommunikéaciot tesz lehetdvé egy folérendelt vezérlbegység
(gazdaszamitdgép) és tobb (maximum 63) PowerXL készulék kozott.

Z
PWR O
RxD O ©
™D O @
0
@

Sw

I

82 Abra: DX-COM-PCKIT

Egy kapcsolészekrénybe vald beépitésre tervezték a DX-COM-PCKIT
interfészkartyat.

Host computer

UsB
(Type B)

(@ DX-COM-PC KIT
() DX-SPL-RJ45-2SL1PL
(3 DX-CBL-RJ45-...

RJ45%

83 Abra: Kommunikaciés vonal példa
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A DX-COM-PCKIT tobb interfésszel rendelkezik a kilonbdzé kimeneteken.
A kovetkez6ket tartalmazza a széllitasi terjedelem a kdzvetlen szamitégép
csatlakoztatashoz:

e egy kb. 80 cm hosszU USB-interfésszel (A és B tipusu) ellatott kabel,
e egy kb. 80 cm hosszi RS485 és RJ45 csatlakozddugodval ellatott kabel.

9 Az IL040120227 szerelési utasitdsban taldlhatdak a DX-COM-
PCKIT interfészkartyara vonatkozé tovabbi informéaciok.
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9.6 DX-SPL-RJ45-2SL1PL oszté

Kifejezetten a PowerXL hajtasvezérlés RJ45 OsszekoOttetése szamara
tervezték az osztét. Parhuzamos az RJ45 csatlakozohUvelyek kapcsolasa és
gy tobb RJ45 csatlakozddugdval ellatott 0sszekotdkabel (patchkabelek,
DX-CBL-RJ45 ...) egyszerl csatlakoztatdsat teszik lehetévé.

84 Abra: DX-SPL-RJ45-2SL1PL

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité elején talalhaté
csatlakozoéhuvelyébe kell az osztd RJ45 csatlakozddugdjat csatlakoztatni.

‘

85 Abra: RJ45 csatlakozo

(@) DE1... véltoztathatd sebességli motorindito
(2) DX-SPL-RJ45-2SL1PL oszt6
(3 DX-CBL-RJ45... kabel
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9.7 Kabelek es vedoeszkozok

A halézati és motorkabeleknek meg kell felelnitk a helyi eléirasok szerinti
méretezésnek. Alkalmasaknak kell lennitk a terheléaramok elvezetésére.

A 119. oldal oldalon talalhatéak a névleges dramok. A megadott haldzati
feszlltségnek megfeleld szigeteléssel kell a haldzati kdbeleknek
rendelkeznitk. A fazis- és a védéfold vezeték vezetéképességének egyeznie
kell (azonos keresztmetszet).

A CE és C-Tick elektromagneses dsszeférhetdségi eldirdsok teljesitése
érdekében, egy szimmetrikus, teljes egészében arnyékolt (360°), kis
ellenallast motorkabeleket kell alkalmazni. Négy vezetékes kabel
alkalmazéasa ajanlott a szivargasi arambol eredd arnyékolasi aramterhelés
csokkentése érdekében. Nem szukséges arnyékolt kdbel hasznalata a
haldzati oldalon.

Az UL el6irasoknak megfeleléen egy telepitésnél az UL éaltal tanusitott
biztositékokat és +75 °C-os (167 °F) hdallésagu rézkabeleket kell alkalmazni.
Motorkabelként MC tipusu folyamatos hulldmos aluminiumcsdvet és
szimmetrikus véd&vezetéket vagy — véddcsd nélkul — arnyékolt haldzati
kabelt kell alkalmazni. A radiézavar kategoriatdl figg a motorkabel hossza.

FIGYELEM!

Mindig Ugyeljen arra, hogy a felallitadsi helyen érvényes
el6irasoknak megfeleléen végezze a biztositékok és kabelek
kivalasztasat.
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37 Téablazat: Biztositék és hozzarendelt vezeték keresztmetszetek

Késziilektipus Névleges aram Bemeneti aram!) Biztositék Vezetek Motorvezeték
keresztmetszet (U, V, W, PE)
(L1/L, L2/N, L3, PE)
le In
A A A mm? AWG2  mm? AWG2)
DE1...-121D4... 1.4 36 10 1,5 14 1,5 14
DE1...-122D3... 23 6,2 10 1,5 14 1,5 14
DE1...-122D7... 2,7 73 10 1,5 14 1,5 14
DE1...-124D3... 43 1.3 153/16 1,5 14 1,5 14
DE1...-127D0... 7 17,4 20 25 12 1,5 14
DE1...-129D6... 9,6 23,2 32/303) 6 8 1,5 14
DE1...-341D3... 1,3 1,7 6 1,5 14 1,5 14
DE1...-342D1... 2,1 3.1 6 1,5 14 1,5 14
DE1...-343D6... 3.6 49 6 1,5 14 1,5 14
DE1...-345D0... 5 7 10 1,5 14 1,5 14
DE1...-346D6... 6,6 8,5 153/16 1,5 14 1,5 14
DE1...-348D5... 8,5 10 153/16 1,5 14 1,5 14
DET...-34011... 11 12 153/16 1,5 12 1,5 14
DE1...-34016... 16 16,5 25 4 10 25 12

1) haldzat felgli fazisdram (halézati induktivitas nélkul)

2) AWG = American Wire Gauge (az észak-amerikai piacon hasznalt kddolt kabeljeldlés)
3) UL szerinti biztositék AWG méret(i vezetékek alkalmazéasa esetén

A befoghat6 vezeték keresztmetszetek és szigetelések a MUszaki adatoknal

(=> 117 oldal) szerepelnek.
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38 Tablazat: A DE1...-12... készllékekhez rendelt véddeszkozok

Késziilektipus Bemeneti Biztositékok (IEC) Biztositékok (UL) 25 A, sziikséges AWG vezeték 25 A
aram!
N
Agvédelem, SCCR: 14 kA J tipus: Rend.
100 kA szam
A A 1 fazisa 2 fazisu A 1 polusia 2 polusi Biztositék
230VAC 230V AC 277V AC 480 Y/277V AC
DE1...-121D4... 36 10 FAZ-B10/1N FAZ-B10/2 10 FAZ-B10/1-NA FAZ-B10/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-122D3... 62 10 FAZ-B10/1N FAZ-B10/2 10 FAZ-B10/1-NA FAZ-B10/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-122D7... 73 10 FAZ-B10/1N FAZ-B10/2 10 FAZ-B10/1-NA FAZ-B10/2-NA 10A 10NZ01
DET...-124D3... 113 16 FAZ-B16/1N FAZ-B16/2 15 FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 15A 16NZ01
DE1...-127D0... 17,4 20 FAZ-B20/1N FAZ-B20/2 20 FAZ-B20/1-NA FAZ-B20/2-NA 20A 20NZ01
DET...-129D6... 232 32 FAZ-B32/1N FAZ-B32/2 30 FAZ-B30/1-NA FAZ-B30/2-NA 30A 32NZ02
1) hélézat feldli fazisaram (halozati induktivitas nélkiil)
39 Tablazat: A DE1...-34... készllékekhez rendelt véddeszkozok
Késziilekt Bemeneti  Biztositékok (IEC) Biztositékok (UL), sziilkséges AWG vezeték
ipus aram!)
In
[\gvédelem, E tipus, Rend.
SCCR: 14 kA SCCR: 18 - 65 kA szam
(a tipustol
fiiggden)
A A 3 fazisi A 3 polusi 3 polusi
400/480 V AC 480Y/277VAC  480Y/277V AC
DE1...- 1,7 6 FAZ-B6/3 PKM0-6,320  PKE12/XTU-12 6 FAZ-B6/3-NA3) PKZM0-6,3+BK25/ BNZ01
341D3... 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 3,1 6 FAZ-B6/3 PKM0-6,32)  PKE12/XTU-12 6 FAZ-B6/3-NA3| PKZMO0-6,3+BK25/ 6NZ01
342D1... 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET...- 49 6 FAZ-B6/3 PKM0-6,320  PKE12/XTU-12 6 FAZ-B6/3-NA3| PKZM0-6,3+BK25/ BNZ01
343D6. .. 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 7 10 FAZ-B10/3  PKMO0-1020  PKE12/XTU-12 10 FAZ-B10/3-NA3) PKZMO0-10+BK25/ 10NZ01
34500. .. 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 8.5 16 FAZ-B16/3  PKM0-1620  PKE32/XTU-32 15 FAZ-B15/3-NA3) PKZMO0-16+BK25/ 16NZ01
346D6... 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DET...- 10 16 FAZ-B16/3  PKM0-162  PKE32/XTU-32 15 FAZ-B15/3-NA3) PKZM0-16+BK25/ 16NZ01
348D5. .. 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 12 16 FAZ-B16/3  PKMO0-162)  PKE32/XTU-32 15 FAZ-B15/3-NA3) PKZMO0-16+BK25/ 16NZ01
34011... 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 16,5 25 FAZ-B25/3  PKM0-2520  PKE32/XTU-32 25 FAZ-B25/3-NA3) PKZMO0-25+BK25/ 25NZ02
34016... 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
1) hélézat feldli fazisaram (haldzati induktivitas nélkiil)
2) Egyenérték(i PKZM tipusok engedélyezettek. A tdldramkiolddnak itt nincs kézvetlen motorvédelmi funkcidja.
3) Csoportvédelem, SCCR: 14 kA, 3 pdlust: 480 V/277 V AC
FAZ-B307/3-NA a DE1...-34... 6sszes kombinacidjahoz, amig az dsszesitett bemeneti dram (Ipn) < 30 A
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9.8 DIL... halozati kontaktorok

—_

Az itt felsorolt haldzati kontaktorok esetében a DE1...
valtoztathatd sebességl motorinditd bemeneti oldali, haldzati
fojtd nélkuli névleges drama I N szolgalt alapul. Az adott
kornyezeti hémérsékletnél fellépd termikus aram => |y = lg
(AC-1) alapjan torténik a kivalasztas.

FIGYELEM!

Haldzati kontaktor alkalmazasakor nem engedélyezett éptetd
Uzemmod bedllitasa (szUnetidd = 30 s be- és kikapcsolas

kozott).
86 Abra: Egyfazisu kapcsolasba iktatott halozati DILM12-XP1 Y
kontaktor ’5]’
PIDILEM gﬁﬁ
DILM N INENENE
DILEM E:} Y\

DILM12-XP1 M MY
P1DILEM

40 Tablazat: Alkalmazandd halozati kontaktorok

Késziilektipus Névleges aram Bemeneti aram!)

Halozati kontaktor

le In AC-1,55 °C-ig AC-1, 60 °C-ig

A A Tipus Tipus
DE1...-121D4... 1.4 36 DILEM-...+P1DILEM DILM?7-...+DILM12-XP1
DE1...-122D3... 2.3 6,2 DILEM-...+P1DILEM DILM?7-...+DILM12-XP1
DE1...-122D7... 2,7 7.3 DILEM-...+P1DILEM DILM?7-...+DILM12-XP1
DE1...-124D3... 43 11,3 DILEM-.. .+P1DILEM DILM?7-...+DILM12-XP1
DE1...-127D0... 7 17,4 DILEM-...+P1DILEM DILM?7-...+DILM12-XP1
DE1...-129D6. .. 9,6 23,2 DILM?7-...+DILM12-XP1 DILM?7-...+DILM12-XP1
DE1...-341D3... 1,3 1,7 DILEM-... DILM7-....
DE1...-342D1... 2.1 3.1 DILEM-... DILM7-...
DE1...-343D6... 36 49 DILEM-... DILM7-...
DE1...-345D0... 5 7 DILEM-... DILM7-....
DE1...-346D6. .. 6.6 8,5 DILEM-... DILM7-...
DE1...-348D5. .. 8,5 10 DILEM-... DILM7-...
DE1...-34011... 11 12 DILEM-... DILM7-....
DET...-34016... 16 16,5 DILEM-.... DILM7-....

1) hélozat feloli fazisaram (haldzati induktivitas nélkiil)
A halézati kontaktorok miszaki adataiért kérjiik, hogy a HPL fékatal6gust nézze meg — DILEM és DILM?7 teljesitmény kontaktorok.
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99 DX-LN... haldzati induktivitasok

A DE1... valtoztathatd sebességl motorinditdé névleges bemeneti drama
alapjan torténik a halézati induktivitasok hozzarendelése.

87 Abra: DEX-LN... halozati induktivitasok

—_

—_

J

Ha a DE1... véltoztathatd sebességl motorindité a névleges
aram hatéarértéknél muikaodik, akkor a halézati induktivitas kb.

4 %-0s uk értéke miatt, kb. a halozati feszlltség (Upn) 96 %-ara
csOkken a DET1... valtoztathaté sebességl motorinditd
maximalisan lehetséges kimeneti feszultsége (Uy).

A DE1...-34... valtoztathat6 sebességld motorinditdk esetében a
haldzati induktivitas uk értéke nem haladhatja meg a 4 %-ot,
mivel ,karcsu” kozbensd DC-korrel készllnek e készulékek.

A héldzati induktivitasok maximum 30%-ra csokkentik az dram
felharmonikusokat, és novelik a véltoztathatd sebességl
motorinditd és a sorba kapcsolt kapcsolészerkezetek
élettartamat.

' = E:I A DX-LN... sorozatl halézati induktivitdsokra vonatkozo

tovabbi informaciékért és mlszaki adatokért kérjuk, hogy
az 1L00906003Z Szerelési utasitast nézze meg.
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41 Tablazat: Alkalmazandd haldzati induktivitdsok

Késziilektipus Névleges aram  Bemeneti aram!) Halozati Halozati induktivitas
fesziiltség
(50/60 Hz)
le In ULNmax Tipus le
A A v A
DE1...-121D4... 1.4 3,6 240 +10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D3... 2.3 6,2 240 +10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D7... 2,7 7.3 240 +10 % DX-LN1-009 9
DE1...-124D3... 43 1.3 240 +10 % DX-LN1-013 13
DE1...-127D0... 7 17,4 240 +10 % DX-LN1-018 18
DE1...-129D6. .. 9,6 23,2 240 +10 % DX-LN1-024 24
DE1...-341D3... 1.3 1,7 480 +10 % DX-LN3-004 4
DE1...-342D1... 2,1 3.1 480 +10 % DX-LN3-004 4
DE1...-343D6. .. 36 49 480 +10 % DX-LN3-006 6
DE1...-345D0... 5 7 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-346D6. .. 6,6 8.5 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-348D5... 85 10 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-34011... " 12 480 +10 % DX-LN3-016 16
DE1...-34016... 16 16,5 480 +10 % DX-LN3-016 16

1) hélézat feldli fazisaram (halézati induktivitas nélkl)
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9.10 Kiilso elektromagneses zavarvedo sziiro

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité mas elektromagneses
zavarvédelmi osztalyban ill. 1. és 2. kornyezetben (IEC/EN 61800-3), valamint
nagyobb motorteljesitményekkel torténd Gzemeltetését teszi lehetévé a
DX-EMC... radidzavar-szdré.

88 Abra: DX-EMC12... és DX-EMC34... radidzavar-szir6

A kllsé DX-EMC... radiézavar-szUréket a DE1... valtoztathatd sebesséqgli
motorinditd bal oldalara kell szerelni.

89 Abra: Szerelési elrendezés
(példa: DX-EMC34-019... és DE1...-340... FS2 szerkezeti mérettel)

% A kulsé DX-EMC... elektroméagneses zavarvédd szdlré

konfekcionalt csatlakozdvezetékei villds kdbelsaruval vannak
ellatva.
A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditéhoz
csatlakoztatashoz e kabelsarukat el kell tavolitani. A DE1...
véltoztathatd sebességld motorinditéra vald csatlakoztatasat a
Telepitési utasitas => 45 oldal (=> 31 dbra és —> 6 tablazat)
valamint a helyi eléirasok szerint kell végezni.
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LN 13 5
PN\
DS

90 Abra: A konfekcionalt csatlakozdvezetékek méretreszabasa

A villas kabelsarut kozvetlenUl a csatlakozovégnél kell levagni [1]. Azonban
kerUlni kell a csatlakozdvezetékek roviditését. A DE1... csatlakozdkapcsaira
(L/17, L2/N, L3, PE) [4] valé kozvetlen csatlakoztatds érdekében 8 mm-es
hosszban csupaszolni kell a kdbelvégeket [2]. SzUkség esetén és a helyi
el6irasok betartasaval e csupaszolt kabelvageket érvéghuvelyekkel vagy
csapos kabelsarukkal kell csatlakoztatni [3].

% A DX-EMC... sorozatu kulsé radidzavar-szlrékre vonatkozé
tovabbi informéacidkért és mdszaki adatokért kérjuk, hogy az
[L04012017Z szerelési utasitast nézze meg.

42 Téablazat: Bemért és alkalmazando radidzavar-sz(irék

Valtoztathaté sebességii Hozzarendelt belsd Motorvezetékhossz
motorindité elektromagneses zavarvédo sziird
Tipus Elektromagneses dsszeférhetdségi
kategéria

C1[m] C2[m] C3[m]

Fesziiltség osztaly 220/240 V

DE1...-121D4... DX-EMC12-019-FS1 50 100 100
DE1...-122D3...

DE1...-122D7...

DE1...-124D3...

DE1...-127D0...

DE1...-129D6. .. DX-EMC12-025-FS2 50 100 100
Fesziiltség osztaly 380/400 V

DE1...-341D3... DX-EMC34-008-FS1 50 100 100
DET. 34201 DX-EMC34-008-FS1-L1) (25)1)

DE1...-343D6...

DE1...-345D0... DX-EMC34-019-FS3 50 100 100
DET. 34606, DX-EMC34-019-FS3-L

DE1...-348D5. ..

DE1...-34011...

DE1...-34016...

1) Kisebb motorvezetékhossz a C1 kategdridban, a DE1...-34...NN... és a csokkentett szivargasi d&ramd
DX-EMC34-008-FS1-L sz(ir6 kombinécicja esetén.
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9.11 DX-LM3... motoroldali induktivitasok

Hosszu vezetékek és tobb motor parhuzamos kapcsolasa esetén célszerU
motoroldali induktivitast alkalmazni. A DE1... véltoztathaté sebességu
motorinditd kimeneténél kell a motoroldali induktivitast elhelyezni. A
névleges dramanak mindig meg kell egyeznie a valtoztathatd sebességu
motorinditééval vagy annal nagyobbnak kell lennie.

91 Abra: DX-LM3... motoroldali induktivitasok

Motoroldali induktivitas alkalmazasnak elényei

e A du/dt érték korlatozasa,

¢ A feszlltség csucsértékek csdokkentése,

e Atoltéaramok csokkentése,

¢ Neévleges motoradatok javitédsa (szigetelés, csapagy)

Motoroldali induktivitas alkalmazasa nélkiili motorteljesitmények

e arnyékolatlan: 125 m
e arnyékolt: 65 m (+ kb. 50 % motoroldali induktivitassal,
maximum 150 m)

% Ugyeljen az IEC/EN 61800-3 szerint a megfelels
elektromagneses zavarvédelmi osztaly esetében (C1, C2, C3 az
1. és 2. kornyezetben) megengedett maximalis
motorvezetékhossz betartasara.

Akkor is célszer( motoroldali induktivitast alkalmazni a DE1... véltoztathat6
sebességli motorinditd kimenetében, ha azonos vagy eltéré névleges értékl
motorokat Uzemeltetnek parhuzamosan. A motoroldali induktivitds kiegyenliti
a parhuzamos kapcsolas miatti 0sszellenéllas és dsszinduktivitas csokkenést,
és csOkkenti a vezetékek szortkapacitasat.

A DX-LM3... motoroldali induktivitdsokra vonatkozé
—> tovabbi informacidkért és miszaki adatokért kérjuk, hogy

az 1009060037 szerelési utasitdst nézze meg.
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9 Tartozékok
9.11 DX-LM3... motoroldali induktivitasok

43 Tablazat: Alkalmazandd motoroldali induktivitdsok

Késziilektipus Alkalmazando motoroldali induktivitas

Fesziiltseég osztaly Tipus Névleges aram
|e

200 - 240V 380-480V A

DE1...-121D4... DE1...-341D3... DX-LM3-005 5

DE1...-122D3... DE1...-342D1... DX-LM3-005 5

DE1...-122D7... DE1...-343D6... DX-LM3-005 5

DE1...-124D3... DE1...-345D0... DX-LM3-005 5

DE1...-127D0... DE1...-346D6... DX-LM3-008 8

DE1...-129D6. .. DE1...-348D5... DX-LM3-011 11

- DET...-34011... DX-LM3-011 11

- DE1...-34016... DX-LM3-016 16

Mejegyzések:

e amotoroldali induktivitds maximélis csatlakoztatasi fesziiltsége (Umax): 750 V +0 %
a maximéalisan megengedett kimeneti frekvencia fz: 200 Hz
e a DE1 maximalisan megengedett kapcsoldsi frekvenciaja (fewm): 24 kHz (= P-29)
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10 Hibajelzések

10 Hibajelzések

A DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd tdbb belsé felligyeleti
funkcioval rendelkezik. Ha a szabéalyszer( mikddéstdl eltérd dzemallapotot
észlel, akkor egy hibajelzést ad:

e Leall a mikodés,

e  Piros szinnek vilagit a Status LED,

e Piros szinnel villog Fault Code LED (lasd hibalista),
e Bont a relérintkezé (13/14 vezérlékapocs).

M
O Run

QO Status
QO Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

M
92 Abra: LED-kijelz6k hibakédokkal egyitt

Meglévé hibajelzés esetén piros szinnel vilagit a Status LED.
Villogdsszammal (fény impulzusokkal) jelzi a Fault Code LED az aktudlis hiba
mibenlétét. Két masodperces szlnet utan ismétlédik az adott szamu villogas
(villogéasi frekvencia: 2 Hz). A leggyakrabban eléfordulé hibajelzések a DE1...
véltoztathatd sebességl motorinditd hazan szerepelnek:

44 Tablazat: A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité hazan szerepld hibajelzések

Fault Code (hibakaéd) ciklikusanismétlodé A hibajelzés jelentése
(a hazra van nyomtatva) 2 Hz-es villogas 2
masodperces
sziinettel
1 impulzus - talterhelés 1x Termikus motor tdlterhelés
2 impulzus - kiilsg hiba 2x Kiils6 hibajelzés
3 impulzus - tdlfesziiltség 3x Tulfesziiltség
4 impulzus - tdlaram 4x Taladram
5 impulzus - tdl magas 5Xx Talmelegedés

hémérséklet

Uzeminél kisebb fesziiltség esetén kialszik a zold szinti Run LED és Status
ill. Fault Code piros szinl LED egymassal szinkronban 2 Hz-es frekvenciaval
villog.
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10 Hibajelzések
10.1 Hibajelzés nyugtazasa (visszaallitas)

A hélozati feszultség bekapcsolasakor ill. visszatérésekor az egymassal
szinkronban villogé Status és Fault Code LED jelzi, hogy m(kodik a
kapcsolélzemU tapegység és megtorténik a DE1... véltoztathatd motorinditéd
motorinditéd Uzemallapotanak lekérdezése, mieldtt villogni kezd a Run LED.

A DE1... valtoztathatd sebességl motorindité belsd kommunikaciés hibaja
(CPU-hiba)esetén kialszik a zold szinti Run LED és a Status ill. Fault Code
LED folyamatosan piros szinnel vilagit. = Meghibasodott a DE1...
véltoztathatd sebességl motorindito, és ki kell cserélni.

10.1 Hibajelzés nyugtazasa (visszaallitas)

% Auto-0 (P-30) a DE1... véltoztathatd sebességl motorinditd gyari
beadllitéasa.
Ez azt jelenti, hogy a hiba kiklszobolése utan nem torténik
automatikus Ujrainditds, hanem egy visszaallitast kell végezni.
llyen esetben nem szikséges felfutd él addsa az
engedélyezéshez. Ekkor 10 V-ra kapcsolhaté az engedélyezd
bemenet (DI1 ill. DI2).

A kovetkezé moédokon nyugtazhatdak a hibajelzések:

a tapfeszlltség le- és visszakapcsolasaval,

az engedélyezé jel (FWD, REV, ENA) le- és visszakapcsolasaval,

a kllsé kezel6egység (DX-KEY-...) STOP gombjanak megnyomasaval,
olyan interfészeken keresztul, mint a Modbus RTU, SmartWire-DT,
szamitégép (drivesConnect) stb.

10.2 Hibamemoria
A utolso hibajelzések elmentésre kerulnek és a P-13 paraméternél sorban
torténik a tarolasuk (az elsé helyen szerepel a legutolsé hiba).
A kovetkezbkkel olvashatd a hibamemoria (P-13):

e azvalaszthatd kulsé kezel6egység (DX-KEY-...),
e adrivesConnect paraméterezé szoftver,

e Modbus RTU,

e  SmartWire-DT,

e CANopen-DE11-... esetén

% Nem torolhetd a hibamemoria. A gyari beadllitdsok visszaallitasa
esetén megdrzi a tartalmat.

% A DX-KEY-LED kezel6egységen keresztll csak az utols,
valamint az azt megel6z6 harom hiba jelezhetd ki.

152 DE1... - valtoztathato sebességii motorindité6 02/16 MNO40011HU www.eaton.com



10 Hibajelzések
10.2 Hibamemoria

A kovetkezé példa mutatja be a hibamemaria tartalménak olvasasat a
DX-KEY-LED kezel6egység segitségével:

Kijelzés Magyarazat
CL_ 0 e
0210 Leallitott lizemallapot.
0K 2 mésadpercig tartsa megnyomva az OK nyomdgombot.
- -
"—' - ":"" ,' — Az utoljara hivott paraméter kijelzése jelenik meg (pl. P-00)
N Villog az utolsé karakter.
D@
[ I e b
~ = 1 A A (UP)vagy ¥ (DOWN) nyil gombbal valassza ki a P-13 hibamemdriat,
- majd az OK nyomégombbak erdsitse meg.
0K
'} e A sorban els6 hibajelzés:
I il Il Példa: F - J E F (alapértelmezett paraméter):
- = Megtortént a gyari beéllitas betéltése.
@ A A (UP) nyil gombbal Iépjen a kovetkezd hibajelzésre.
A sorban mésodik hibajelzés:
,' ,' - " ,' o ,' ,'- Pelda: Ll - Lol E (alulfesziltség hibajelzés).
- - o - A jobb oldali tizedespont villog (= a sorban masodik hibajelzés).
A A (UP) nyilgomb megnyomasa utén a sorban harmadik hibajelzés
jelenik meg.
— — A sorban harmadik hibajelzés:
Lo - [} Példa: £ - £~ 1P (killsg hibajelzés).
[ L, Mindkét jobb oldali tizedespont villog (= a sorban harmadik hibajelzés).
A A (UP) nyil gomb Gjabb megnyomdsa utan a sorban negyedik hibajelzés
Jelenik meg.
Hi_11_1 A sorban negyedik hibajelzés:
(] (N Y Példa: LI - L/l E (alulfeszilltség hibajelzés).

A harom jobb oldali tizedespont villog (= a sorban negyedik hibajelzés).
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10 Hibajelzések
10.3 Hibalista

10.3 Hibalista
A kovetkezd tablazat tartalmazza DE1... valtoztathatd sebességld motorinditéd
hibajelzéseit, a lehetséges okokat és az elharitas maodijat:
e A Fault Code LED-kijelzé (2 Hz + 2 s) = villogdsok szdma plusz
2 masodperces szunet
* Modbus RTU [hex] = a Modbus adatbuszon keresztuli hexadecimalis
hibakod
e DX-KEY-LED kijelzés = a valaszthatdé DX-KEY-LED kezel6egység 7
szegmenses kijelzéjén megjelend hibakdd
45 Tablazat: Hibajelzések
Hibakéd Modbus Kijelzés Jeldlés Lehetséges ok/hibaelharitas
LED-kijelzés RTU DX-KEY-LED)2)

(2Hz + 2s)V [hex]

1x 04 | E-E-P Termikus motor tdlterhelés e Ha tizedespont villog vagy 0L jelenik meg a kiilsé
kezelGegységen, akkor a P-08 paraméternél beallitott
motordram tillépés tortént. A 100 %-ot meghaladé érték
esetén egy idd elteltével (I x t-érték) megtorténik a
lekapcsolas.
—> Csdkkentse a motorterhelést vagy névelje meg a
gyorsitési iddt (P-03).
—> Ellendrizze az dramértéket a motor teljesitménytablajan,
a P-08 érétkét, valamint a motor kapcsolasi madjat (csillag,
delta).

2x 0B E-Er- P Kiilsé hibajelzés e A3 kapcson (DI3) Iévd vezérldfesziiltség (magas szint)
lekapcsolasra keriilt a EXTFLT konfiguraciéban (P-15=1, 3,
57,9
—> Ellendrizze a motor hémérsékletét vagy a kiils@
érzékeldket, ha e konfiguracidba egy termisztor talalhato.

3x 06 OUal E Tulfesziiltség e Tllfesziiltség van a kézbensd DC-kérben
—> Ellendrizze a tapoldalon a tapfesziiltség nagysagat.
—> Ha a fékezés soran hibajelzés jelenik meg, akkor tdl
magas a generalt energia. llyen estben ndvelje a lassitasi
idét P-04.

ul

4x 02 ! Taléram e Az engedélyezd jelet vagy az inditasi parancsot kézvetlendl

kovetd hibajelzés.
—> Szemmel ellendrizze a fazis- vagy foldcsatlakozast.

e Azinditasi fazisban megjelend hibajelzés:
—> Ellendrizze, hogy szabadon foroghat-e a motor
(akadalyozott, mechanikus fék),
—> Ellendrizze a motor kapcsolasénak a madjat (csillag,
delta),
—> Novelje a gyorsitasi id6t P-03,
—> Csokkentse az inditasi feszilltseget P-11.

¢ Allandd fordulatszdmnal megjelend hibajelzés
—> Tilterhelés (hirtelen terhelés) vagy hibas mikodés
szempontjabdl ellendrizze a hajtast.

¢ Fordulatszdm véltozaskor megjelend hibajelzés
—> Liiktetd terhelés szempontjabdl ellendrizze a hajtast
(pl. dramoltatast végzd gépeknél, mint szivattydk és
szell6zdk).

C
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10 Hibajelzések
10.3 Hibalista

Hibakod
LED-kijelzés

(2 Hz + 2s)1

Modbus
RTU

[hex]

Kijelzés
DX-KEY-LED)2)

Jelolés

Lehetséges ok/hibaelharitas

5x

08

O-k

Talmelegedés

Belsd hiitéborda tilmelegedése

Ellendrizze a kovetkezdket:

—> Megfelel-e a kdrnyezeti hémérséklet a mliszaki
jellemzéknek?

—> Elegendd-e a DE1... valtoztathatd sebességu
motorinditd levegdkeringtetése (szabad tér feltil és alul)?
—> Mentesek-e idegen testektdl a szelldzonyilasok?

—> Belsd ventilatorral rendelkez6 késziilékeknél: miikadik-e
a ventilator?

6 x

05

PS-EcF

Teljesitmény fokozat hiba

A teljesitmény fokozat kimenetével kapcsolatos hibajelzés.
—> Ellendrizze a motor csatlakozésat (rovidzar, foldzarlat).

—> Bontsa az U, V, W kapcsok vezetékeinek csatlakozasat.
—> Ha nem t6rdlhetd a hibatizenet, akkor forduljon az Eaton
képviseldjéhez.

7x

0c

SC-ErF

Kommunikéciés hiba

—> Ellendrizze az RJ45 interfész kiilsd késziilék
csatlakozasat.

—> Gondoskodjon arrdl, hogy egy halézatban minden
késziiléknek egyértelm( (egy) cime legyen.

8x

0A

P-dEF

Paraméter gyari beéllitasa

Megtortént a paraméter gyari beéllitasanak a betoltése:
—> Nyomja meg a kiilsd kezelGegység STOP nyomdgombjat.

9x

FLE-dc

DC fennmaradd hullamzdsag

Tal magas a kozbensd DC-kori fesziiltség fennmaradé
hulldmosséga.

—> Ellendrizze, hogy meg van-e a hélézati fesziiltség harom
fazisa, és 3 % alatt van-e a haldzati fazisok kdzotti
fesziiltségkiilonbség.

—> Cstkkentse a motorterhelést.

—> Ha nem térdlhetd a hibaiizenet, akkor forduljon az Eaton
képviselGjéhez.

10 x

4-20F

Tal alacsony dramérték hiba

3 mA al4 esett az Al1 analdg bemenet dramjelének
nagysaga.

—> Ellendrizze a fesziiltségforrast, tovabba a 4 és OV
vezérldkapcsok vezetékezését.

11 x

09

=
[
m

Tul alacsony hémérséklet

-10 °C (fagy) a kérnyezeti hémérséklet.
—> Egy -10 °C feletti értékre novelje a kornyezeti
hémérsékletet.

12 x

ER-FLE

Termisztor hiba

Meghibasodott a hiitébordaban talalhaté termisztor.
—> —> Kérjiik, hogy forduljon a legkdzelebbi Eaton
képvisel6hoz.

13x

dAER-F

Adathiba

Nem torténik meg a megvéltoztatott paraméter mentése
(flash memdria) és helyettiik a gyari beallitdsokat tolti be.
—> Ha ismét jelentkezik a probléma, akkor kérjiik, hogy
forduljon a legkdzelebbi Eaton képviseléhoz.

1) 2 Hz-es frekvencidval és 2 masodperces sziinetekkel villog a ,Fault Code” LED.
2) Valaszthato, kiilsd kezelGegység
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11 Parameterlistak

11 Paraméterlistak

A kovetkezékben taldlhatd DE1... valtoztathaté sebességl motorinditéd
valamennyi paraméterének rovid leirassal kiegészitett attekintése.

A hasznalt roviditések jelentése:

Rovidités Jelentés
PNU Paraméterszam (Parameter number), a paraméter jellése a divesConnect szoftverben és a
kijelzése a kilsd DX-KEY-LED kezelGegységben.
PNUY Mas kimeneti teljesitmény( véltoztathatd sebességli motorindito DE1. .. esetében, mésolaskor
nem keriilnek feliilirasra a paraméterértékek.
RUN Mkadés kézbeni hozzaférési jog a paraméterhez (Run mikédési jel)
STOP Kizarélag STOP m(ikédési madban hozzéférési jog a paraméterhez
ro/rw A paraméter olvasésa és frasa:
ro = frasvédett, csak olvashaté (read only)
rw = {ras és olvasas (read and write)
Név A paraméter roviditése
Ertek o Aparaméter bedllitsi értéke
e Ertéktartomany
o Kijelzett érték
WE Gyari bedllitas (a paraméter kiszallitdskori érétke)
A zértjelben 1év6 értékek 60 Hz-es gyari bedllitdsokra vonatkoznak.
Oldal E kézikdnyv azon oldalszéma, ahol a paraméter részletes lefrésa talalhatd.

46 Téablazat: Paraméterlista

PNU

Modbus ID

Hozzaférési

ro/rw

Neév

Erték WE Leiras

Oldal

P-01

—
N

9

%| RUN, STOP
S

f-max

P-02 - 300,0 Hz 50 Hz Maximalis kimeneti frekvencia
(60 Hz) A minimalis kimeneti frekvencia (P-02) és a motor
névleges frekvenciajanak (P-09) dtszérose kozott
beallithato barmely érték.
e Kijelzés Hz-ben, ha P-10 =0,
e Kijelzés ford./perchen, ha P-10 2 200

[0 0]
@

P-02

130

STOP

'w

f-min

0 Hz - P-01 0Hz Minimalis kimeneti frekvencia 88
0 Hz és a maximalis kimeneti frekvencia (P-01)
kozott allithato be:
e Kijelzés Hz-ben, ha P-10=0,
o Kijelzés ford./percben, ha P-10 2 200

P-03

131

RUN

'w

t-acc

0,1-300s 50s Gyorsitasi idd (acceleration time) 88
Gyorsitasi rampaidd 0 Hz-t6l (4116 helyzet) a P-09
paraméternél beallitott motor névleges
frekvencidig.

P-04

132

RUN

'w

t-dec

0,1-300s 50s Lassitasi idd (deceleration time) 88
Lassitasi rampaidd a P-09 paraméternél beéllitott
motor névleges frekvenciatdl 0 Hz-ig (allé
helyzet).
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PNU

Modbus ID

Hozzaférési

RUN, STOP

ro/rw

Neév

Erték

WE

Leiras

Oldal

P-05

N
wW

3

o)
=

N

2

Leéallitott mlkodési

mod

0; 1

Leallitott mikddési mod

A DET... véltoztathatd sebességl motorinditd
viselkedését hatarozza meg, ha ki van kapcsolva
az Engedélyezés jel (FWD/REV):

1: A P-04 4ltal beallitott id6 alatt 0 Hz-re lassul a
hajtés (all6 helyzet).

0: [d6hatér nélkiil lassul ll6 helyzetig a hajtas
(kipordg, szabad kifutés).

@
[de]

P-06

134

STOP  rw

Energiaoptimalizalas

0; 1

Energiaoptimalizalas

0: inaktivalt

1: aktivalt. A terheléstdl fiigg6en automatikusan
torténik a kimeneti feszliltség valtoztatasa.
Részleges terhelés esetén ez
feszliltségcsokkentéshez és ezaltal
energiacsokkentéshez vezet.

Megjegyzés:

Nem alkalmas gyors terhelésvaltozésokkal jaro
dinamikus alkalmazasok szdmara.

96

p-071)

135

STOP  rw

Motor névleges
feszliltsége

50- 500V

220V,
230V,
380V,
400V,
460V

A motor névleges fesziiltsége

230V, DE1...-12... (50 Hz) esetén,

230V, DE1...-12... (60 Hz) esetén,

400V, DE1...-34... (50 Hz) esetén,

460V, DE1...-34... (60 Hz) esetén,
Névleges frekvencian (P-09) torténd mlikodés
soran a motor feszliltsége.

Megjegyzés:

Ha a kimeneti frekvencia magasabb, mint P-09
paraméternél beallitott motorfrekvencia, az itt
beéllitott értéken marad a kimeneti fesziiltség.

92,
96

P-08")

136

STOP  rw

Motor névleges
&rama

(10-100 %) x le

A motor névleges arama

A gyéri bedllitas szerint a P-08 értéke megegyezik
a DE1 véltoztathatd sebességl motorinditd
névleges aramaval (lg).

A motorvédelmi funkcidhoz (I x t) illeszkedés
céljabol itt llithatd be a névleges aram.
Megjegyzés:

Hosszabb ideig tart6 tdlterheléskor LED
hibajelzéssel (Fault Code) ,1 impulzus -
talterhelés” automatikusan kikapcsolédik a DE1.

92,
94

P-09

137

STOP  rw

A motor névleges
frekvenciaja

20,0 - 300 Hz

50 Hz
(60Hz)

A motor névleges frekvenciaja
Névleges fesziiltségnél a motor névleges
frekvencidja (P-07)

89,
92

158
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PNU

Modbus ID

Hozzaférési

Neév

Erték

WE

Leiras

Oldal

P-10

138

<1 RUN, STOP
=]
ro/rw

A motor névleges
fordulatszédma

0/200 - 15000 rpm
(18000 rpm)

0

A motor névleges fordulatszama
Kijelzett érték:

0: kimeneti frekvencia Hz-ben

2 200: ford./perc (rpm)

Megtorténik valamennyi frekvenciaval
kapcsolatos paraméter ford./perc
mértékegységre konvertélasa. Egyidejileg
aktivalasra keril a szlip-kompenzécio.

Megjegyzeés:

Nem kerlil aktivélasra a csdszas kiegyenlités
szinkron fordulatszam megadasa esetén (pl.
3000 ford./perc 50 Hz esetén, ez egy kétpdlusu
motor szinkron fordulatszémanak felel meg).

P-11

139

RUN w

U-Boost

0,0-40,0 %

0.0 %

Kimeneti fesziiltségnovelés

Fesziiltségndvelés alacsony kimeneti frekvencian.

Az itt bedllitott érték lesz az inditasi fesziiltség,
mely a motor névleges feszliltségbdl (P-07) keril
kiszamitasra a megadott szazalék alapjan. A
fesziiltségndvelés a motor névleges
frekvencidjanak (P-09) kb. az 50%-ig hatésos.

Megjegyzeés:

A fesziiltségndvelés megnoveli az
inditényomatékot és javitja a forgatényomaték
viselkedését kis fordulatszamakon. Ekkor megné a
motoraram és ez erésebb motormelegedéshez
vezet.

97
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Hozzaférési

Modbus ID
RUN, STOP

PNU
ro/rw

Neév

Erték

WE

Leiras

Oldal

P-12 140

o)
=

N

=

W

ProcessDataAccess

0-13

Folyamatadatokhoz hozzaférés (vezérlési
szinten)

A hasznalni kivant vezérlési és jelutak
kivalasztasara szolgal.

A kivalasztott vezérlési szinttdl fliggetlentil DI1
(FWD) ill. DI2 (REV) bemenetre adott engedélyezd
jelnek mindig prioritasa van.

0: vezérldkapcsok (lasd P-15).

1: Kezel6egység (valaszthatd kiilsé késziilék), jobb
forgasirany (FWD) a START nyomégomb
megnyomasaval

2: Kezeldegység (valaszthato kiilsé késziilék). A
DI1 (FWD) vagy DI2 (REV) bemenetre adott
engedélyezd jeltdl fiiggden a START
nyomégombbal jobb (FWD) vagy bal (REV)
forgasirany engedélyezhetd. A START
nyomdgomb ismételt megnyomésaval a
kivalasztott forgasi irany megfordithaté.

Megjegyzés:

A STOP parancs kiadasa el6tt aktiv forgasirany
elmentésre kerl.

3: Modbus RTU

4: CANopen

5 - 8: nincs funkcid (tartalék)

9: SWD (SmartWire-DT)

10: SWD, vezérlés, a 4 vezérldkapocs (Al1, OV)
hasznélataval torténik a frekvencia alapjel
beallitasa.

11: SWD, frekvencia alapjel és vezérlés bedllitdsa
az 1 - 4 vezérl6kapcsok (DI1 - DI4) hasznélataval.
12: SWD, mely automatikus atvéltassal
rendelkezik a vezérl6kapcsokra a kommunikécio
megszakaddsa esetén.

13: SWD, digitalis alapjel (UP, DOWN) beéllitasa
a vezérlékapcsok hasznalataval (lasd P-15).

101f

&

P-131 141 STOP ro

Utolsé hiba

Utols6 hiba —
utolsd nyolc hiba

Hibatarol6 el6zmények
Az utols6 8 hibajelzés kijelzés taroldja.

12

P-14 142  RUN w

Jelsz6

0 - 65535

Hozzaférési kod

Jelszavas védelem a kiterjesztett
paraméterkészletnél (P-15 és P-41 kozétt). A P-38
paraméter hasznalatéval allithato be a jelszo.
Gyari beéllitas: 101

M

160
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11 Paraméterlistak

PNU

Modbus ID

Hozzaférési

RUN, STOP

ro/rw

Neév

Erték

WE

Leiras

Oldal

Kiterjesztett paraméterkészlet (hozzaférési kod: P-14 = 101 a gyari beallitasban)

P-15

143

STOP  rw

DI konfiguracid
kijeldlése

0-9

0

A vezérldkapcsok funkcioja 95,
Ha P12 =0, akkor a kévetkezd funkciok allithatéak 101
be a DI1 és DI4 kdzotti vezérlkapcsokkal:

Méd | DI DI2 DI3 Al/DI4
0 FWD REV FF1 REF
FWD REV EXTFLT | REF
FWD REV FF20 FF21
FWD FF1 EXTFLT | REV
FWD upP FF1 DOWN
FWD upP EXTFLT | DOWN
FWD REV up DOWN
FWD FF20 EXTFLT | FF2!
START |DIR FF1 REF
START |DIR EXTFLT | REF

Ol 0| J|l | g B W N

Megjegyzeés:

A P-12 paraméter beallitott értékétdl fliggenek a
vezérldkapcsokhoz rendelt funkciok (=> 101
oldal).

P-16

144

STOP  rw

Al1 jeltartomény

0-3

Al1 analog bemenet, jeltartomany 109
A frekvencia alapjelként (f-REF) szolgélé analdg
bemeneti jeltartomany eldvélasztésara szolgal:
0:0-10V

1:0-20mA

2: t4 - 20 mA. Vezetékszakadas esetén

lekapcsolja a késziiléket és hibajelzést kiild.

3:r4-20 mA. Vezetékszakadas esetén a

rampaiddvel (P-03, P-04) a P-20 (FF1) érékére

véltoztatja a frekvenciat a hajtas.

Megjegyzés:
P-20 (FF1) gyéri beallités = 20 Hz

P-17

145

RUN rw

Al erdsités

0,10 - 2 500

1000

Al1 analog bemenet, erdsités (skalazas) 109
Az anal6g bemeneti jel skélazasra szolgal.

Példa:

P-01 =50 Hz, f-REF=0-10V
0.100: 0,1 x 10V 2 10 % > 5 Hz
1.000: 1x 10V £ 100 % —> 50 Hz
2.500:25x4V 2 100 % —> 50 Hz

P-18

146

STOP  rw

Al invertalasa

0/1

Al1 analag bemenet, invertalas 110

Példa: f-REF=0-10V
e 0:0V=fmin(P-02)/10 V = f-max (P-01)
e 1:0V=f-max(P-01)/10 V = f-min (P-02)
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PNU

Modbus ID

Hozzaférési

RUN, STOP

ro/rw

Neév

Erték

WE

Leiras

Oldal

P-19

147

%)
4
o
o
=
=3

DI3 logikai szint

01

DI3 digitalis bemenet, logikai szint

A DI3 logikai szintje, aP-15(=1, 3, 5,7, 9)
madjainal az EXTFLT funkcid (kiils6 hiba)
hozzérendelésében:

0: magas = OK, Alacsony = EXTFLT

1: alacsony = OK, Magas = EXTFLT

LED hibajelzés (Fault Code):

.2 impulzus - kiilsé hiba”

w©
ol

P-20

148

STOP  rw

f-Fix1

P-02 - P-01

20 Hz

FF1 fix frekvencia

102

P-21

149

STOP  rw

f-Fix2

P-02 - P-01

30 Hz

FF2 fix frekvencia

102

pP-22

150

STOP  rw

f-Fix3

P-02 - P-01

40 Hz

FF3 fix frekvencia

102

P-23

151

STOP  rw

f-Fix4

P-02 - P-01

50 Hz

FF4 fix frekvencia

102

P-24

152

RUN rw

Digitélis alapjel
visszaallitds mod

0-3

Digitalis alapjel, visszaallitas méd

A DE1 valtoztathat6 sebességli motorinditd

inditasi viselkedése, ha a kdvetkezékkel torténik a

referenciaérték beallitdsa (UP/DOWN):

e vezérl6kapcsokkal, ha P-12=0 és P-15=4/5/6

e kezel6egységgel (DX-KEY-LED valaszthatd
késziilék), ha P-12 =1 vagy P-12 =2

Megjegyzeés:

A kezelGegyséqg és a vezérlGkapcsok egyidejd
hasznélata esetén a vezérlGkapocs rendelkezik
prioritassal.

Inditési viselkedés:

0: P-02 (f-min) értékével inditas

1: a kikapcsolas el6tti utolsd alapjellel inditas
2: a P-02 (f-min) értékével inditas (Auto-r)

3: a kikapcsolas el6tti utolso értékkel inditas
(Auto-r)

(Auto r): e beallitds kijelclése esetén csak a
vezérl6kapcsokon keresztiil indithatd a DE1.
Le van tiltva a kezelGegység START és STOP
nyomadgombja.

108

P-25

153

STOP  rw

DC fék

0-3

Egyenaramii fékezés, funkcio

Azon m(ikddési allapotok bedllitdsara szolgal,
melyekben az egyenaramu fékezés makadik.
0 = inaktivalt

1= STOP (P-26) altal aktivalt

2 = START (P-26) éltal aktivalt

3 = START el6tt és STOP altal aktivalt

100

P-26

154

RUN rw

t-DC-Bremse@
ledllitas

0-10s

00s

Egyenarami fékezés, id6
Az egyenarami fékezés id6tartama

100

p-27

155

RUN rw

Egyenéram( fékezés,

feszliltség

(0-100 %) P-07

00s

Egyenaramii fékezeés, fesziiltség
Az egyendramd fékezés motorfesziiltségének
szézalékos értéke

100

P-28

156

RUN rw

f-DC-Bremse@
ledllitas

0-P-01

0.0 Hz

Egyenaramii fékezés, frekvencia

A kimeneti frekvencia (Hz) szazalékos értéke a
lassitési fazisban az egyendramu fékezés
aktivalasahoz (P-05=1)

100

162
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PNU

Modbus ID

Hozzaférési

Neév

Erték WE

Leiras

Oldal

p-291)

157

| RUN, STOP
=]
ro/rw

Kapcsolasi frekvencia

4 - 32 kHz 16 kHz
10 - 20 kHz

Kapcsolasi frekvencia

A fesziiltségellatd egységben lévd IGBT
kapcsolasi frekvencidja (hallhaté impulzus
frekvencia)

DE1-12... : 4/8/12/16/24/32 kHz
DE1-34...:10/12/14/16/18/20 kHz

P-30

158

STOP  rw

Indftasi mod

EdgE-r, Auto-0
Auto-0 -
Auto-9

Inditasi mod

Edge-r: A tapfesziiltség bekapcsolasa vagy egy
visszaallits utan nem indul el a hajtés, ha meg
megmaradt az engedélyezd jel. Egy felfutd él
sziikséges az inditashoz.

Auto-0: Automatikus djrainditas egy hibajelzés
utén, ha nem tortént meg a tapfesziiltség
kikapcsoldsa és még megmaradt az indités
parancs (FWD vagy REV).

Auto-1 - Auto-9: 1 és 9 kdzdtti automatikus
inditasi kisérlet 20 masodperces id6kézékben, ha
nem tértént meg a tapfesziltség lekapcsolasa és
még megmaradt az inditas parancs (FWD vagy
REV). Ha a DE1 az utols6 kivalasztott inditasi
kisérlet utdn nem indul automatikusan, akkor
hibajelzéssel egy lekapcsolas torténik. Egy
VISSZAALLITAS mveletet kell végezni
(tapfesziiltség ki-/bekapcsolasa, inditési parancs
felfutd éllel vagy STOP parancs).

P-31

159

RUN rw

Tulfesziltség
ellendrzés

0; 1 0

Tilfesziiltség ellendrzés

A tilfesziiltség ellendrzés (OV) megakadalyozza a
DE1 lekapcsolasat, ha a motor regenerativ
mikadése soran tl sok energia kerll betaplalasra
a kozbensckarben, és ezéltal til magasra né a
kozbensdkori fesziiltség:

0: OV aktiv. Lassitas sordn automatikusan megnd
a beéllitott rémpaidd (P-02), és tartds makadéskor
ideiglenesen megemelkedik a kimeneti frekvencia
(fordulatszam).

1: zérolt az OV (lekapcsolas hibajelzéssel)

89

P-32

160

STOP  rw

Automatikus
hémérséklet-kezelés

0;1 0

Kapcsolasi frekvencia, hdmeérséklet-
kezelés

Ahdémérséklet-kezelés automatikusan csékkenti a
kapcsoldsi frekvenciét (P-29), ha til meleg a
h(itéborda

Ez csokkenti a kapcsolési veszteségeket és

elkeriili a magas hémérséklet miatti lekapcsolast.

0: aktivalt
1: inaktivalt

150

P-33

161

STOP  rw

Motor hémérséklet
kezelése

0; 1 0

Motorvédelem, hdmérsekleti kep

A motor kiszamitott (I x t) hémérsékleti képének
mentése automatikusan megtorténik
lekapcsolaskor, majd alapul szolgal
visszakapcsolaskar.

0: aktiv

1: zérolt. Visszakapcsolaskor torlddik a
hémérsékleti kép.

94
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PNU

Modbus ID

Hozzaférési

RUN, STOP

ro/rw

Név Erték

WE

Leiras

Oldal

P-34

N
[ep]

2

=g
=

N

2

PDP-cim 1-63

PDP-cim
A DE1 valtoztathat6 sebességi motorinditd
egyedi cime egy kommunikéci6s halézathan.

P-35

163

RUN

Modbus atviteli 0-4
sebessége

Modbus atviteli sebessége
0 =960 Bit/s

1=19,2 kBit/s

2 =384 kBit/s

3=57,6 kBit/s

4 =115,2 kBit/s

P-36

164

RUN

Modbus RTU COM 0-8
id6tallépés

Modbus RTU, idétallépés

A kommunikacié megszakad, majd megadott id6
elteltével megtorténik a lekapcsolasa:

0: inaktivélva (nincs lekapcsolas)

1: lekapcsolas 30 ms elteltével

2: lekapcsolas 100 ms elteltével

3: lekapcsolas 1000 ms elteltével

4: lekapcsolas 3000 ms elteltével
Leéallitasi rémpaval torténd ledllitas (P-02)
5: Leéllitas 30 ms elteltével

6: Ledllitas 100 ms elteltével

7: Leéllitas 1000 ms elteltével

8: Leéllitas 3000 ms elteltével

p-37

165

STOP

'w

Paraméterkészlet 0; 1

Gyari beallitas (WE) visszaallitasa

0: inaktivalt

1: aktivalt (automatikusan 0 értékre torténik a
visszadllitasa)

112

P-38

166

RUN

'w

2. jelszbszint 0-9999

101

Jelszo
A kiterjesztett paraméterkészlethez val6

hozzaféréshez, a P-14 paraméternél kell megadni.

m

P-39

167

RUN

'w

Paraméterzar 0; 1

Paraméterzar

0: nem zarolt. Valamennyi paraméter
megvaltoztathatd.

1: zarolt. Valamennyi paraméter zarolva van.

Megjegyzés:

Kivétel P-14, P-20 (FF1).

E paraméterek DXE-EXT-SET segitségével zarolt
maddban is megvaltoztathatdak.

m
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PNU

Modbus ID

Hozzaférési

RUN, STOP

ro/rw

Név Erték

WE

Leiras

Oldal

P-40

—
[ep]

8

=)
=

N

2

mikodés@kommunik  0-4
acio elvesztésekor

SWD, kommunikacié megszakadasa

A DE1 véltoztathat6 sebességi motorinditd
viselkedése az SWD kommunikacid
megszakaddsa esetén:

0: nincs reakci6 (folyamatos tizemelés)

1: figyelmeztetd jelzés (folyamatos izemelés)
2: STOP funkcid P-04 ledllitasi idével, ha P-05 =1
(rémpa).

3: lekapcsoléas (id6hatér nélkl lassul, szabad
kifutas)

4: lekapcsolas hibajelzéssel

Megjegyzeés:
A P-36 paraméter segitségével késleltethetd a

kommunikécié megszakadasara torténd reagalas.

P-41

169

RUN

'w

Paraméterhez 0; 1
hozzaférés

Paraméterhez hozzaférés

0: Valamennyi paramétert, minden forrdsbdl
(SWD, drivesConnect, kiilsd kezelGegység) meg
lehet véltoztatni.

1: Valamennyi paraméter zérolt és az SmartWire-

DT vagy Modbus segitségével megvaltoztathato.

112

Csak DE11-... valtoztathaté sebességii motorindito esetén

P-50

RUN

'w

CANO éatviteli 0-3
sebesség

CANopen é&tviteli sebesség

Lehetséges értékek
0: 125 kBit/s

1: 250 kBit/s

2: 500 kBit/s

3: 1000 kBit/s

P-51

RUN

'w

RO1 Funkci6 0-9

RO1 kimeneti relé funkciéjanak kivalasztasa

0: RUN, Engedély (FWD/REV)

1. READY, DE11 m(ikodésre kész

2: Fordulatszdm = fordulatszam el6irt érték
3: Hibatizenet (DE11 nem kész a mikadésre)
4: Fordulatszam > RO1 fels6 korlat (P-52)

5: Motordram > RO1 felsd korlat (P-52)

6: Fordulatszam < RO1 fels6 korlat (P-52)

7: Motoraram < RO1 felsd korlat (P-52)

8: Nincs engedélyezve a hajtas.

9: Az eldirttol eltérd fordulatszam.

P-52

RUN

'w

RO1 felsd korlat 0,0 - 200,0 %

100 %

RO1 relé bekapcsolasi kiiszobe P-51 =4, 5, 6 vagy
7 esetén
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Hozzaférési Név Erték WE Leiras

Modbus ID
RUN, STOP

PNU
ro/rw

Oldal

P-53

=g
=

N

2

RO1 Hiszterézis 0,0-100,0 % 0.0 % P-51 4, 5, 6 vagy 7 beallitasa esetén egy
alacsonyabb kapcsoldsi kiiszob van
meghatérozva.

Kapcsolasi kiiszob = kapcsoldsi pont (P-52) -
hiszterézis (P-53)

P-51 =4 vagy 5: Logikai 1 a kimenet, ha az érték =
kapcsolasi pont, logikai 0 a kimenet, ha az érték <
kapcsoldsi kiiszob.

P-51 =6 vagy 7: Logikai 0 a kimenet, ha az érték =
kapcsolasi pont, logikai 1 a kimenet, ha az érték <
kapcsoldsi kiiszoh.

P-54 RUN rw RO1 bekapcsolasi 0,0-250,0s 00s Késleltetési idd, a kimenetnek a logikai 0
késleltetés allapothdl a logikai 1 llapotba vald kapcsolésa
eldtt.
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Kijelzési paraméter, monitor

Kiterjesztett paraméterkészlet (hozzaférési koéd: P-14 = 101 a gyari
beéllitdsban)

47 Tablazat: Kijelzési paraméter, monitor

PNU

Hozzaféreési jog

ro/rw

Név Erték Leiras

P00-01

ro

Anal6g bemenet 1 0,0-100 % Analog bemenet Al1
Az A1 bemeneti jel szazalékos értéke a skalazas és
ergsités figyelembevételével.

P00-02

ro

Tartalék 0,0/100 Funkcio nélkl
(DI3 belsd értéke: 0,0: alacsony; 100: magas)

P00-03

ro

Frekvencia alapjele 0,0 - 300 Hz Frekvencia alapjele
Digitalis alapjel, a kezel6egység belsd értéke (UP/DOWN)

P00-04

ro

DI1 allapota 0000 - 1111 Digitalis bemenet, allapot
ADI1, DI2, DI3, D4 digitalis bemenetek éllapot kijelzése
(1,2, 3, 4 vezérlékapocs):
0: alacsony (nincs fesziiltség a kapcson)
1: magas (+10 - 24 V vezérldfesziiltség)

P00-05

ro

Motoréram 0-150 % lg Motoraram
Akimeneti &ram aktuélis értéke (Ip), a DE1. .. valtoztathatd
sebesség(i motorindité névleges miikddési dramanak (lg)
szézalékos értéke.

P00-06

ro

Kimeneti frekvencia 0,0 - 300,0 Hz Kimeneti frekvencia
A kimeneti frekvencia aktuélis értéke (fo)

P00-07

ro

Motorfesziiltség 0- 480V RMS Kimeneti fesziiltség
A kimeneti feszliltség aktuélis értéke (Up)

P00-08

ro

Kdzbensékari fesziiltség V Kozbensdkori fesziiltség
A kézbensdkari fesziiltség aktudlis értéke (Upg)

P00-09

ro

Hitdborda hémérséklete °C Hiitoborda homérséklete
A hiitdborda hmérsékletének aktudlis értéke

P00-10

ro

Mikodési id6 h (perc, s) Uzemorak szama
A DE1... lizemérdinak szama a gyartastol kezdve a RUN
tizemmodban. Az lizemdra, perc és masodperc kijelzése
(a nyil gombokkal torténik az egységek kozotti valtas).

PO0-11

ro

Mikaodés a bekapcsolastol h (perc, s) Uzemorak szama, aktualis
ADET... izemérdinak a szama a hal6zati fesziiltség utolsé
bekapcsolasa (Power ON) vagy az utolsé hibajelzés
nyugtézasa 6ta RUN tzemmaédban. Az lizemdra, perc és
masodperc kijelzése (a nyil gombokkal térténik az
egységek kozotti véltas).

P00-12

ro

Miikodés utolsé kioldas dta h (perc, s) Uzemorak szama hibajelzés visszaallitasa ota
ADE1... lizeméréinak szdma az utolsd, nyugtazott
hibajelzés 6ta RUN izemmddban. Az izemdra, perc és
masodperc kijelzése (a nyil gombokkal torténik az
egységek kozotti valtas).

P00-13

ro

Miakodés utolsd engedélyezés  h (perc, s) Uzemoérak szama az FWD/REV/ENA éta

ota A DE1... lizemoérdinak szama az utols6 engedélyezd jel
(FWD vagy REV) 6ta RUN tizemmddban. Az tizeméra, perc
és masodperc kijelzése (a nyil gombokkal térténik az
egységek kozotti valtas).
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PNU

Hozzaféreési jog

ro/rw

Neév

Erték

Leiras

P00-14

ro

Kapcsolasi frekvencia
tényleges értéke

16 kHz

Kapcsolasi frekvencia, aktiv

A kapcsolasi frekvencia aktuélis értéke. P-32 = 0 esetén
(a hiitéborda aktivalt hémérséklet kezelése) ezen érték
alacsonyabb lehet, mint a P-29 bedllitott értéke.

P00-15

ro

DC-LinkO0 Log
(- DC-Link7 Log)

000

Hiba elétti kozbensdkori fesziiltség

A kozbensdkori feszliltség (V) hiba miatti lekapcsolast
megel6z6 utolsd 8 értékét mutatja.

Mintavételi idG: 256 [ms]:

(a nyil gombokkal torténik a valtas).

1: DC-Link0

8: DC-Link7

P00-16

ro

HeatsinkO Log
(- Heatsink7 Log)

00

Hiba elétti hiitohorda homeérséklet

A hiitéborda fesziiltség (°C) hiba miatti lekapcsolast
megel6z6 utolsd 8 értékét mutatja.

Mintavételezési idd: 30 s

(a nyil gombokkal torténik a valtas).

1: hiitéborda hémérséklet 0

!.i.:.hﬁtﬁborda hémérséklet 7

P00-17

ro

Motoraram
(- motordram?7)

0,0

Hiba eldtti motoraram

A motoraram (A) hiba miatti lekapcsolést megel6z6 utolsé
8 értékét mutatja.

Mintavételi id6: 256 ms

(a nyil gombokkal torténik a valtas).

1: motoraram 0

8: motoraram 7

P00-18

ro

Alkalmazésverzié

0,00
(ooco)

DE1... verzio
Szoftververzié és ellendrzéosszeg két kijelzési mezében
(a nyil gombokkal torténik a valtas).

P00-19

ro

Sorozatszam

123456
(78-000)

Sorozatszam
Sorozatszam balré| jobbra, két kijelzési mezére osztva
(a nyil gombokkal torténik a véltas)

P00-20

ro

Hajtés informacidk

0,37-7,50

DE1... informaciok
Teljesitmény kW-ban
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